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Consideraciones generales sobre la documentacion

La presente documentacién se aplica a los convertidores de frecuencia con un rango
de salida de 0.55 Kw a 18.5 Kw. La serie completa de los dispositivos es apta para
una amplia gama aplicaciones con la configuracion ajustada en fabrica. La estructu-
ra modular del hardware y del software permite la adaptacién de los convertidores de
frecuencia a las especificaciones del cliente.

Las aplicaciones que demandan alta funcionalidad y dinamismo son faciles de im-
plementar.

Para mayor claridad, la documentaciéon del usuario se ha estructurado de acuerdo
con los requerimientos especificos de los clientes para los convertidores de frecuen-
cia.

Instrucciones resumidas

Las instrucciones resumidas describen los pasos basicos para la instalacion mecéani-
ca y eléctrica del convertidor de frecuencia. La puesta en marcha lo ayuda en la se-
leccién de los parametros necesarios y en la configuracién del software del converti-
dor de frecuencia.

Instrucciones operativas

Las instrucciones operativas documentan toda la funcionalidad del convertidor de
frecuencia. Se describen en detalle los pardmetros necesarios para la adaptacion de
las aplicaciones especificas y las funciones adicionales extendidas.

Manual de la aplicacion

El manual de la aplicacién complementa la documentacion para la instalacion especi-
fica y la puesta en marcha del convertidor de frecuencia. La informacién sobre varios
topicos con respecto a la utilizacion del convertidor de frecuencia se describe especi-
ficamente para la aplicacion.

Documentacion e informacién adicional puede solicitarse por medio del representan-
te local de la firma VECTRON Elektronik. Se utilizaron en esta documentacion los
siguientes pictogramas y simbolos:

Peligro
Indica un riesgo de amenaza directa. Muerte, dafio severo a personas y dafio consi-
derable a la propiedad ocurrira si no se toma la medida de precaucién.

Advertencia
Indica un posible riesgo. Muerte, dafio severo a personas y dafio considerable a la
propiedad puede ser la consecuencia si no se presta atencion al texto.

Precaucién
Se refiere a una amenaza indirecta. Puede producirse dafio a personas o a la pro-
piedad.

Atencion
Se refiere a un posible comportamiento operativo o una condicién indeseable que
puede ocurrir de acuerdo con el texto de referencia.

Nota
indica informacién que facilita la manipulacién y complementa la parte correspon-
diente de la documentacion.

Adver- En la instalacion y puesta en marcha, cumpla con la informacion de la

tencia: documentacion. Como persona calificada debe leer la documentacién
cuidadosamente antes de iniciar la actividad y obedecer las instruccio-
nes de seguridad. A los efectos de las instrucciones, “persona calificada”
designa a una persona conocedora de la construccion, montaje, puesta
en marcha y operacion de los convertidores de frecuencia y que posee la
calificaciéon correspondiente a la actividad.
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1 Seguridad general e informacién de la aplicacion

Esta documentacién ha sido realizada con el mayor cuidado y verificada repetida y
ampliamente. No se ha tomado en cuenta toda la informacién detallada sobre todos
los tipos de producto y tampoco cada caso imaginable de montaje, operacién o man-
tenimiento, por razones de claridad. Si requiere mayor informacién o si problemas
especificos no se tratan con suficiente amplitud en la documentacion existente, pue-
de solicitar la informacion necesaria por medio del representante local de la firma
VECTRON Elektronik.

También sefialamos que los contenidos de esta documentacién no son parte de un
acuerdo previo o existente, relacién probada o legal y no se propone enmendar la
misma. Todas las obligaciones del fabricante derivan del contrato de compra perti-
nente, que también contiene la regulaciéon de garantia completa y Unicamente valida.
Estas disposiciones de garantia contractuales ni se amplian ni se restringen por la
produccion de esta documentacion.

El fabricante se reserva el derecho para corregir o enmendar los contenidos, omisio-
nes e informacién de producto sin notificacién previa y no asume ninguna responsa-
bilidad legal por cualquier dafio, lesién o gasto que se deba a las razones antes
mencionadas.

1.1 Informacién general

Dependiendo del tipo de proteccion, los convertidores de frecuencia VECTRON pue-
den tener partes vivas, asi como superficies calientes durante la operacion.

En el caso de retirada inadmisible de las cubiertas necesarias, uso inapropiado, ins-
talacién u operacion incorrecta, existe riesgo de serios dafios a personas o propie-
dad.

Con el objeto de evitar dafio fisico serio o dafio a la propiedad considerable, s6lo
personal calificado debe realizar el trabajo de transporte, instalacion, puesta en mar-
cha y mantenimiento. Se debe cumplir con las normas EN 50178, IEC 60364 (Cene-
lec HD 384 o DIN VDE 0100), IEC 60664-1 (Cenelec HD 625 o VDE 0110-1), BGV
A2 (VBG 4) y con las regulaciones nacionales. Personas calificadas, dentro del sen-
tido de esta informacién de seguridad principal, son personas conocedoras de la
construccion, instalacion, puesta en marcha y operacion de los convertidores de
frecuencia o en posesion de calificaciones de acuerdo con estas actividades.

1.2 Uso apropiado

Los convertidores de frecuencia son componentes de accionados eléctricamente
previstos para la instalacion en maquinas o plantas industriales. La puesta en mar-
chay el inicio de la operacién prevista no esta permitida hasta que se haya estable-
cido que la maquina cumple las regulaciones de la Guia de Maquinas CE 98/37/EEC
y EN 60204. De acuerdo con el marca CE, los convertidores de frecuencia cumplen
adicionalmente con los requerimientos de la Guia de Baja Tension 73/23/EEC y de
las normas EN 50178 / DIN VDE 0160 y EN 61800-2. El usuario tiene la responsabi-
lidad de asegurar el cumplimiento de la Guia de Compatibilidad Electromagnética (en
adelante EMC) 89/336/EEC. Los convertidores de frecuencia estan disponibles de
forma limitada como componentes exclusivamente para uso profesional dentro del
significado de la norma EN 61000-3-2.

Los requerimientos del Estandar CSA C22.2-No. 14-95 también se cumplen por me-
dio del otorgamiento de la certificacion UL de acuerdo con UL508c.

Los datos técnicos y la informacion sobre la conexién y condiciones ambientales
pueden verse en la placa de especificaciones y en la documentacién y deben cum-
plirse a toda costa.




1.3 Transporte y almacenamiento

El transporte y el almacenamiento deben realizarse de forma adecuada en el
embalaje original. El almacenamiento debe hacerse en ambientes secos protegidos
contra el polvo y la humedad con leves fluctuaciones de temperatura. Por favor
observe las condiciones climaticas de acuerdo con EN 50178 y las indicaciones en el
embalaje. La duracion de almacenamiento sin conexion a una tension de referencia
admisible no debe exceder un afio.

1.4 Manipulacion y posicionamiento

Los convertidores de frecuencia deben usarse de acuerdo con la documentacion,
guias y normas. Asegure una manipulacién cuidadosa y evite la sobrecarga mecani-
ca. En el transporte y manipulacién, no curve elementos constructivos o altere las
distancias de aislamiento. No toque ninguno de los contactos y componentes elec-
trénicos. Los dispositivos contienen componentes con riesgo electrostatico que pue-
den ser dafiados facilmente por manipulacion inapropiada. Los componentes dafia-
dos o destruidos no pueden ponerse en operacion ya que pueden provocar riesgos
para su salud y no se garantiza el cumplimiento de las normas aplicadas

1.5 Conexién eléctrica

Al trabajar con los convertidores de frecuencia, por favor observe las normas aplica-
bles BGV A2 (VBG 4), VDE 0100 y otras regulaciones nacionales. La informacién de
la documentacion sobre la instalacion eléctrica y las guias relevantes, debe ser ob-
servada. La responsabilidad del cumplimiento y la prueba de los valores limites, para
la norma de producto EMC EN 61800-3 para maquinas eléctricas de velocidad varia-
ble, recae en el fabricante de la maquina o planta industrial.

La documentacién contiene informacion sobre la instalacion correcta para EMC. Los
cables conectados a los convertidores de frecuencia no pueden ser sometidos a
pruebas de aislamiento con una tensién de prueba alta sin mediciones de cableado
previas.

1.6 Informacién operativa

Antes de la puesta en marcha y el inicio de la operacién prevista, todas las cubiertas
deben estar en su lugar y deben verificarse los terminales. Verifique los dispositivos
de proteccion y de control adicional segin EN 60204 y las guias de seguridad apli-
cables en cada caso (por ejemplo Maquinas de Trabajo Act., Guias de Prevencion de
Accidentes, etc.). Antes de trabajar con el convertidor de frecuencia, debe
desconectarse, y no esta permitido tocar las conexiones vivas inmediatamente ya
que los condensadores pueden estar cargados. Por favor observe la informacion y
las indicaciones en el convertidor de frecuencia.

1.7 Conservacion y mantenimiento

La apertura desautorizada y la intervencion impropia puede llevar a lesion fisica o
dafio a la propiedad. La reparacion de los convertidores de frecuencia s6lo puede ser
efectuada por el fabricante o por personas autorizadas por él.
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2 Alcance del aprovisionamiento

Los convertidores de frecuencia son faciles de integrar en el concepto de automati-
zacion gracias a los componentes modulares de hardware. El alcance del aprovisio-
namiento descrito puede ser complementado por medio de componentes opcionales
y adaptado a los requerimientos especificos del cliente. Los terminales de conexién
enchufables permiten un montaje econémico y un funcionamiento seguro.

2.1

Convertidor de frecuencia (0.55 a 3.0 kW)

I
‘mmmmmmm

Convertidor de frecuencia

Regleta de terminales de conexién X1 (Phoenix ZEC 1.5/..ST7.5)
Terminales enchufables para la conexién de alimentacion y el bus de CC

Regleta de terminales de conexién X10 (Phoenix ZEC 1.5/3ST5.0)
Terminales enchufables para la salida de relé

Accesorios estandares, para tres varientes de montaje vertical

Instrucciones breves

Regleta de terminales de conexién X2 (Phoenix ZEC 1.5/..ST7.5)
Terminal enchufable para resistencia de frenado y conexién del motor

Terminales de control X210A / X210B (Wieland DST85 / RM3.5)
Terminal enchufable para conexién de las sefiales de control

Por favor verifique el producto recibido segun calidad, cantidad y natu-
raleza sin demora. Los defectos aparentes, tales como dafio externo al
embalaje o al dispositivo, deben comunicarse al remitente dentro de
los siete dias a efectos del seguro.




2.2

Convertidor de frecuencia (4.0 a 18.5 kW)

X210A

J—
'mmmmmmm

—
X2108. 'y

Convertidor de frecuencia

Regleta de terminales de conexién X10 (Phoenix ZEC 1.5/3ST5.0)
Conector enchufable para la salida de relé

Accesorios estandares con tornillos de instalaciéon (M4x20, M4x60),
para montaje vertical

Instrucciones breves

o0 ® ©°

Terminales de control X210A / X210B (Wieland DST85 / RM3.5)
Conector enchufable para conexién de las sefiales de control

Nota:

Por favor verifique el producto recibido segun calidad, cantidad y natura-
leza sin demora. Los defectos aparentes tales como dafio externo al
embalaje o al dispositivo deben comunicarse al remitente dentro de los
siete dias a efectos del seguro.

10
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3 Datos técnicos

3.1 Convertidores de frecuencia de 230 V (0.55 a 3.0 kW)

La siguiente informacién se aplica al punto de referencia del convertidor de frecuencia. El punto
nominal del convertidor se define para una tensién de alimentacién admisible de 230 V y una fre-
cuencia de conmutacion de 2 kHz.

ACT200 003 004 005 007 009 012
Potencia motor reco- P kW | 0;4/0.55 |0,55/0,75| 0,75/1.1 | 1,115 | 15222 |2.2/3.0%
mendada
Corriente de salida | A 2,4/3.0 | 3,0/4.0 | 4,055 | 55/7.0 | 7,095 (95125
Tension de salida U \ Trifdsica de 0 a tension de alimentacion
Sobrecarga 5 - - 1,5 para 60s; 2.0 para 1s/ 1.2 para60 s; 1.5 parals.
Proteccion - - Proteccién de cortocircuito / Proteccion de fallo de tierra
Frecuencia de salida f Hz 0 a 400 dependiendo de la frecuencia de conmutacién
Frecuencia de conmut. f kHz 2al6
Resistencia de frenado
minima R Q 230 ‘ 160 115 ‘ 75 55 ‘ 37
Proteccion - - Proteccién contra cortocircuito
Corriente ¥ 3F/Tierra | A 3 ‘ 4 | 5.5 7 | 9.5 1057
1F/N/Tierra; 2F/Tierra 5.4 7.2 952 | 132 | 1652 16529
Tension U \ 184 a 264
Frecuencia f Hz 45 a 66
Fusibles 3F/Tierra | A 6 | 10 | 16 ‘ 16,
1F/N/Tierra; 2F/Tierra 10 16 20 20
Dimensiones: HXWxD| mm 190 x 60 x 175 | 250 x 60 x 175
Peso (aprox.) m kg 1.3 | 1.7
Tipo de proteccion - - 1P20 (EN60529)

Terminales A mm? 02al5

Tipo de montaje - - vertical

Disipacion de energia P w 43 | 53 | 73 [ 8 | 115 | 170
Temp..de enfriamiento Th °C 0 a 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)

Temp..de almacen. TL °C -25 a 55

Temp.. de transporte Tr °C -25a70

Humedad relativa - % 15 a 85; sin condensacion

Es admisible aumentar la frecuencia de conmutacién con una reduccién de la corriente nominal
para adecuarse a los requerimientos especificos del cliente. Deben observarse las normas y guias
relevantes para este punto operativo.

Variador Frecuencia de conmutacion

Modelo | FPreSBEONSS 1 5 iz 4 KHz 8kHz | 12kHz | 16kHz
ACT200-003 0,4/0.55 KW 30A 28A 24 A 20A 16A
ACT200-004 | 0,55/0.75 KW 40 A 37A 30A 25A 20A
ACT200-005 0,75/1.1 kW 55A% 50A7% 40A 34A 27A
ACT200-007 1,1/1.5 KW 70A 65A 55A 46 A 37A
ACT200-009 1,5/2.2 KW 95A7 87A% 70A 59A 48 A
ACT200-012 2,2/3.0 kW 125A97 [ 115A97 | 95A7 80A7 6.5A

1)
2)

; La conexion trifasica requiere inductancia de alimentacién conmutable
3)
)
)

La conexion bifasica y monofésica requiere inductancia de alimentacién conmutable

Corriente de alimentacién con una impedancia relativa del 1% (consultar el capitulo 5)

La conexi6n monofésica y bifasica requiere limite de salida (de-clasificacién)

Valor de sobrecarga en altas prestaciones referido a una frecuencia de conmutacién de 8 kHz

&

5)
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3.2 Convertidor de frecuencia de 400 V (0.55 a 3.0 kW)

La siguiente informacién se aplica al punto de referencia del convertidor de frecuencia.
El punto nominal del convertidor de frecuencia se define a una tensién de alimentacion
admisible de 400 V y una frecuencia de conmutacién de 2 kHz.

ACT400 001 002 003 004 005 007
Potencia motor reco- P kW | 04/055 |055/0.75| 0,75/1.1 | 1,115 | 1,522 | 2,2/3.0
mendada
Corriente de salida | A 1,3/1.8 | 1,8/2.4 | 2,4/3.2 | 3,2/4.2 | 4,2/5.8 | 5,8/7.8
Tension de salida U \Y Trifasica de 0 a tension de alimentacion
Sobrecarga ) - - 1,5 para 60s; 2.0 para 1s/1.2 para60s; 1.5 parals.
Proteccién - - Proteccién de cortocircuito / Proteccién de fallo de tierra
Frecuencia de salida f Hz 0 a 400 dependiendo de la frecuencia de conmutacioén
Frecuencia de conmu- ¢ KHz 2a16
tacion
rF;?r‘:"Ste"C'a defrenado | o) 930 ‘ 634 ‘ 462 ‘ 300 ‘ 220 ‘ 148
Proteccién - - Proteccién contra cortocircuito
Corriente 7 3F/Tierra I A 18 | 24 [ 28" ] 42 | 58 | 687
Tension U \ 320 a 528
Frecuencia f Hz 45 a 66
Fusibles 3F/Tierra I A 6 [ 10
Dimensiones: HXWxD| mm 190 x 60 x 175 | 250 x 60 x 175
Peso (aprox.) m kg 1.3 | 1.7
Tipo de proteccion - - 1P20 (EN60529)

Terminales A mm? 02al5

Tipo de montaje - - vertical

Disipacion de energia P w 40 [ 46 | 58 | 68 | 87 | 115
Temperatura de en- o

friamiento Th C 0 a 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Temperatura de alma- T oc 25a55

cenamiento

Temperatura de trans- T oc 25270

porte

Humedad relativa - % 15 a 85, sin condensacion

Es admisible aumentar la frecuencia de conmutacién con una reduccién de la corriente
nominal para adecuarse a los requerimientos especificos del cliente. Deben observarse
las normas y guias relevantes para este punto operativo.

Variador Frecuencia de conmutacion
Modelo Prestaciones 2 kHz 4 kHz 8 kHz 12kHz | 16kHz
altas / estandar.
ACT400-001 0,4/0.55 kw 1.8A 1.6 A 1.3A 1.1A 09 A
ACT400-002 0,55/0.75 kW 24 A 22A 1.8 A 15A 12A
ACT400-003 0,75/1.1 kW 32A7 29A7 24 A 20A 16A
ACT400-004 1,1/1.5 kW 4.2 A 39A 3.2A 2.7A 22A
ACT400-005 1,5/2.2 kW 58A 53A 4.2 A 35A 29A
ACT400-017 2,2/3.0 kW 78A7D 71A7P 58 A 4.9 A 39A

Y La conexion trifasica requiere inductancia de alimentaciéon conmutable
2 Corriente de alimentacion con una impedancia relativa del 1% (consultar capitulo 5)
3 valor de sobrecarga en altas prestaciones referido a una frecuencia de conmutacion de 8 kHz

12
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3.3

Convertidor de frecuencia de 400 V (4.0 a 18.5 kW)

La siguiente informacion se aplica al punto de referencia del convertidor de frecuencia. El
punto nominal del convertidor de frecuencia se define a una tension de alimentacion ad-
misible de 400 V y una frecuencia de conmutacién de 2 kHz.

ACT400 010 014 018 025 034 040
Potencia motor reco- P | kw |3040 4055|5575 7511 | 1115 |15/185
mendada
Corriente de salida | A 7,8/10 | 10/14 14/18 18/25 25/32 32/40
Tension de salida | U \ Trifasica de 0 a tension de alimentacion
Sobrecarga ) - - 1,5 para 60s; 2.0 para1ls/1.2 para60s; 1.5 para ls.
Proteccién - - Proteccién de cortocircuito / Proteccién de fallo de tierra
Frecuencia de salida f Hz 0 a 400 dependiendo de la frecuencia de conmutacién
Frecuencia de conmu- . KHz 2a16
tacion
rF::?r_':,l_':,tenma de frenado ‘ R | a ‘ 106 | 50 ’ 58 ‘ 48 ‘ 2 ‘ o4 ‘
Corriente ? 3F/Tierra I A 10 [ 142 [ 1587 26 [2827 3567
Tension U \ 320 a 528
Frecuencia f Hz 45 a 66
Fusibles 3F/Tierra I A 16 [ 25 ] 35 [ 50
Dimensiones: HXWxD| mm 250 x 100 x 400 [ 250 x 125 x 400
Peso (aprox.) m kg 2.7 | 3.8
Tipo de proteccion - - 1P20 (EN60529)

Terminales A | mm? 02a6 [ 0.2a16

Tipo de montaje - - vertical

Disipacion de energia P w 115 | 145 [ 400 | 240 | 310 | 420
Temperatura de en- o 2

friamiento Tn C 0 a 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Temperatura de alma- o ~

cenamiento T ¢ 25a85

Temperatura de trans- o ~

porte Tr C 25a70

Humedad relativa - % 15 a 85, sin condensacion

Es admisible aumentar la frecuencia de conmutacién con

una reduccién de la corriente

nominal para adecuarse a los requerimientos especificos del cliente. Deben observarse
las normas y guias relevantes para este punto operativo.

Variador Frecuencia de conmutacion

Modelo alfaf‘j‘tgggr':gzr' 2 kHz 4 kHz 8 kHz 12kHz | 16kHz
ACT400-010 3,0/4.0 kW 10 A 9.3A 78A 6.6 A 53A
ACT400-014 4,0/5.5 kW 14 A 127A 10 A 8.4A 6.8 A
ACT400-018 5,5/7.5 kW 18A7 167 A7 14 A 11.8A 95A
ACT400-025 7,5/11 kKW 25A 22.7A 18 A 15.1A 12.2A
ACT400-034 11/15 kW 32A7 297A70 25 A 21A 17 A
ACT400-040 15/18.5 kW 40AY 37.3A7 32A7 [ 260A7 | 218A

Y La conexion trifasica requiere inductancia de alimentacién conmutable
2 Corriente de alimentacion con una impedancia relativa del 1% (consultar capitulo 5)
3 valor de sobrecarga en altas prestaciones referido a una frecuencia de conmutacion de 8 kHz

13




3.4 Diagramas operativos

Los datos técnicos del convertidor de frecuencia se refieren al punto nominal seleccio-
nado para una amplia gama de aplicaciones. De acuerdo con la aplicacion, es posible
un dimensionamiento econémico y funcionamiento seguro (derating (o de-
clasificacién)) del convertidor de frecuencia por medio de los siguientes diagramas.

Reduccion de potencia (de-rating);
5 9%/1000m por encima 1000 m s/nivel del mar;
hmax = 4000m

A

=
o
o

85

60

40

Corriente nominal en %

20

Temp de ventilacion maxima;
3.3°C/1000m por encima 1000 m s/nivel del mar

A

[é))
(9]

IS
5]

Temp de ventilacion en °C

1000 2000 3000 4000
Altura de montaje en m s/nivel del mar

1000 2000 3000 4000
Altura de montaje en m s/nivel del mar

Reduccién de potencia (de-rating);

55°C

2,5 %/K por encima de 40 °C; Tmax =
g A
< 100
(]
£ 80
§
< 63
2
g 40
5]
O 20
0 10 20 30 40 50 55
Temp de ventilacién en °C
Reduccién de potencia (de-rating);
0,22 %/V por encima de 400 V; Umax = 480 V
X A
= 100
(]
g 8
5
< 63
)
3 40
S
O 20
0 400 420 440 460 480

Tension de alimentacion en V
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4 Instalacion mecéanica

Los convertidores de frecuencia con el tipo de proteccion IP20 estan previstos para la
instalacién en un armario eléctrico como regla general. Durante el montaje, debe
cumplirse las guias de instalaciéon y de seguridad, como también las especificaciones
de la unidad.

Adverten- Los convertidores de frecuencia sélo cumplen con el tipo de proteccion
cia: IP20 con las cubiertas y los terminales conectados apropiadamente.
Solo entonces se permite la operacion.

4.1 Convertidor de frecuencia (0.55 a 3.0 kW)
La instalacion se realiza con los elementos de sujecion estandares en posicion vertical

sobre el panel de instalacion o como el modelo “feed-through”.
La siguiente ilustracién muestra las diferentes posibilidades para la instalacion.

i g
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X >100mm
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La instalacién se realiza insertando la cara larga de la ldmina de sujecion en el radia-
dor y atornillandola al panel de instalacion.

Las dimensiones y medidas de instalacién en milimetros corresponden a la unidad
estandar sin componentes opcionales.

Conv. de frecuencia a b c al a2 bl cl
0.55kW a 1L1kwW| 190 60 175 210 a 230 255 30 130
15kW a 3.0kW| 250 60 175 270 a 290 315 30 130

Precau- Las unidades deben instalarse con suficiente margen de modo que pue-
cién: da circular aire sin impedimentos. Por favor, asegurese de que se evita la
contaminacion del aire de polvo, grasas, gases agresivos, etc.
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