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5 Funktionsbeschreibung
5-1 Funktionen-Auswahliste
F: Grundfunktionen
AT Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich E|r'1h Ste. B Betrieb | Einstel-
eit |Schritt-| stellung | ..
. anderbar | lungen
weite
Parameter- 0: Parameter freigegeben
FO0O : - - 0 X
schutz 1: Parameter gesperrt
0: Bedienteilbetrieb (A] V] Tasten)
1: Spannungseingang (Klemme [12])
(0 V DC bis +10 V DC)
F01 Frequenzsol- |2: Stromeingang (Klemme [C1]) ) ) 4 X
Iwert (4 mA DC bis 20 mA DC)
3: Spannungs- und Stromeingang
(Klemmen [12]+[C1])
4: Eingebautes Potentiometer
0: Bedienteilbetrieb
(Drehrichtung tber die Steuerklem-
men)
. 1: Klemmleistenbetrieb
F02 |Betriebsart 15 B jienteilbetrieb o 2 X
(Vorwartsbetrieb)
3: Bedienteilbetrieb
(Ruckwartsbetrieb)
Maximale Au-
FO3 |sgangsfre- 50 Hz bis 120 Hz Hz 1 50 X
quenz
FO04 |Eckfrequenz |25 Hz bis 120 Hz Hz 1 50 X
F05 _ 0
- Nicht anderbar. - - -
F0O6 0
Beschleuni- 0,0's bis 60,0 s
FO7 unaszeit Wird 0,0 eingegeben, so wird 0,1 S 0,1 6,0 @)
gung Sekunde eingestellt.
FO8 \Z/:i:zoger“”gs' 0,1's bis 60,0 s s | 01| 60 o
Drehmoment- 0,1 : Variable Drehmomentcharakteristik
F09 2 bis 31: Konstante Drehmomentcharak- | - 1 13 @)
anhebung teristik

Andern wihrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =madéglich (freigegeben durch [A]\V/])
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AL Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich Einh ) ste \Werksein-| poiion | Einster
eit |Schritt-| stellung | ..
. anderbar | lungen
weite
F10 relais P 1. Aktiv (fiir 4-poligen Standardmotor) - - 1 A
(Funktion) 2: Aktiv (fur 4-poligen fremdbellifteten Motor)
Typischer
Wert fiir
F11 (Pegel) 20 % bis 135 % des Umrichternennstroms A | 0,01 |4-poligen A
Motorvon
Fuiji
(Thermische
F12 Zeitkon- 0,5 min bis 10,0 min min | 0,1 5,0 AN
stante)
0: Inaktiv (Abschaltung, und Alarm bei Netz-
spannungsausfall)
Wiederanlauf 1: Inaktiv (Abschaltung, und Alarm bei Wiede-
nach kurzzeiti- rkehr der Netzspannung)
F14 gem Netzspan- |2: Aktiv (Kurzzeitiger Stop und Neustart mit - - 0 X
nungsausfall dem Frequenzsollwert, der vor dem Span-
(Funktion) nungsausfall eingestellt war)
3: Aktiv (Kurzzeitiger Stop und Neustart mit der
Startfrequenz)
Frequenzgrenze .
F15 (Obere) 0 Hz bis 120 Hz Hy ] 70 O
F16 (Untere) 0 Hz bis 120 Hz 0 o)
F17 Xg:ﬂ:;kxgglo |0 0bis 10V DC (4 bis 20 mA DC) | 0 «
9 1. obis5VDC (4 bis 12 mA DC)
sollwert )
F18 Frequenzoffset  [-120 Hz bis 120 Hz Hz 1 0 O
Gleichstrom-
bremse
F20 (Start- Festgelegt auf 3 Hz Hz - 3,0 -
frequenz)
F21 (Pegel) 0 % bis 100 % % 1 50 O
F22 (Bremszeit) |0,0 s (Inaktiv), 0,1 s bis 30,0 s s 0,1 0,0 O
F23 Startfrequenz 1 Hz bis 6 Hz Hz 1 1 X
F24 - Nicht anderbar. - - 0,0 -
F25 Stopfrequenz 1 Hz bis 6 Hz Hz 1 1 X

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =madglich (freigegeben durch [A][V])
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MEI Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich Binh | ste Werksein-) poiion | Einstel-
eit |Schritt-| stellung | ..
. anderbar | lungen
weite
Motorgerausch |0 bis 15kHz
F26 (Taktfre- Wird 0 eingegeben, so wird 0,75 kHz kHz| 1 15 )
quenz) eingestellt.
(Klang- 0: Pegel 0 1: Pegel 1 ) )
e farbe) 2: Pegel 2 3: Pegel 3 0 o
FM-Klemme . o 0
F30 (Pegel) 0 bis 200 % % 1 100 O
0: Ausgangsfrequenz
. 1: Ausgangsstrom
oL (Funktion) . Betrag der PID-Riickfiihrung ) ) 0 A
3: Zwischenkreisspannung
F36 Stérmelde- 0: Im Fehlerzustand erregt ) ) 0 X
relais 30Ry 1: Im Normalzustand erregt
E: Erweiterte Grundfunktionen
2T Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich E|r'1h Ste. ULl Betrieb | Einstel-
eit |Schritt-| stellung | ..
. anderbar | lungen
weite
E01 [Klemme X1 R - 0 X
Kleggr]ekil(%n) Verwenden Sie zum Wahlen der
EO02 . Klemmenfunktionen fir [X1], [X2]und [X3] | - - 2 X
(Funktion) . N
die unten aufgeflihrten Codewerte
Klemme X3
EO3 (Funktion) - - 3 X

Festfrequenzanwahl 1 (SS1)
Festfrequenzanwahl 2 (SS2)
Pulssperre (BX)

Alarm-Reset (RST)

Externe Storkette (THR)
Bedienteilfreigabe (WE-KP)
Aufhebung der PID-Regelung
(Hz/PID)
Schnittstellenfreigabe (LE)

QAR =20

N

Andern wihrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =madéglich (freigegeben durch [A]\V/])
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C: Sollwert- Kontrollfunktionen
Nl Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich E".m Ste. Werksein- Betrieb | Einstel-
eit | Schritt-| stellung | .
. anderbar | lungen
weite
coq |Resonanz- 1 0 0o
frequenz 1
C02 5 0 bis 120 Hz Hz 1 0 e)
Co03 3 1 0 O
C04 (Hysterese) |0 bis 30 Hz Hz 1 3 e)
C05 |Festfrequenz 1 0,1 0,0 e
CO06 20,0 bis 120 Hz Hz | 01 0,0 O
co7 3 0,1 0,0 O
P: Motorparameter
A Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich E|r_1h Ste. Werksein- Betrieb | Einstel-
eit | Schritt- | stellung | ..
. anderbar | lungen
weite
Motor- .
P00 | harakteristik  |° P’ 10 ) ) 2 O
H: Héhere Funktionen
NET Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich Einh| ste [Werksein-| poiioh | Einstel
eit |Schritt-| stellung | ..
. anderbar | lungen
weite
. . . . 100
HO1 |Betriebszeit Gesamtbetriebszeit h 1 0 -
HO2 |Fehlerspeicher D.erlnhaltd.er letzten vier Stérmeldungen | ) . )
wird nacheinander dargestellt.
Parameter- 1: Initialisieren
(0% initialisierung (Laden der Werkseinstellung) ) ) 0 X

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =madglich (freigegeben durch [A][V])
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N Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich Binh ) ste \Werksein-| poiion | Einstek
eit |Schritt-| stellung | ..
. anderbar | lungen
weite
Auto-Reset 0: Kein neuer Versuch
Ho4 (Funktion) |1: Max. 5 Neuversuche ) ) 0 A
Lufter- 0: Inaktiv
HOB | pschaltung | 1: Aktiv T 0 A
0: Inaktiv
H20 P'D(';{;ﬁzg‘snagn) 1: Aktiv (Normalbetrieb) -] - 0 X
2: Aktiv (Inversbetrieb)
0: Klemme [12]
(0 bis +10 V DC)
(Geber- 1. Klemme [C1] ) )
A signal) (4 bis 20 mA DC) 1 X
2: Klemme [12]
(+1 bis +5V DC)
H22 (P:Ver- 0,01 bis 10,0 mal (1 bis 1000 %) - 10,01 0,01 O
starkung)
. 0,0 s : Inaktiv
H23 (I-Anteil) 0.1 bis 999 s S 0,1 0,0 O
. 0,00 s : Inaktiv
H24 (D-Anteil) 0.01 bis 10,0 s s | 0,01 0,00 )
H25 (Geberfilter) 0,0 bis 60,0 s s 0,1 0,5 o)
O: Optionale Funktionen
NG Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich E"?h ste Werksein- Betrieb | Einstel-
eit |Schritt-| stellung | .
. anderbar | lungen
weite
Option- 0: Option inaktiv
sanwahl| 1: Option aktiv
Sl (RS485- Auf 0 setzen, wenn die optionale RS485- | ~ ) 0 A
Kommuni- . . .
. Schnittstelle nicht benutzt wird.
kation)
Stations- .
001 adresse 1 bis 31 - - 1 A

Andern wihrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =madéglich (freigegeben durch [A]\V/])
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AL Im Eigene
Code- Nr.| Bezeichnung Einstellbereich Einh ) ste \Werksein-| poiior | Einstel
eit |Schritt-| stellung | ..
. anderbar | lungen
weite
0: Er8-Abschaltung bei 8 hintereinander
aufgetretenen Kommunikationsfeh-
lern oder Prifsummenfehlern.
1: Er8-Abschaltung bei 8 hintereinander
aufgetretenen Kommunikationsfeh-
Wahl des Be- lern oder Prifsummenfehlern nach
. . Ablauf der im Timer eingestellten Zeit
triebs bei Auf-
002 i oten cines (003). ) ) 0 A
Fehlers 2: Er8-Abschaltung, wenn der Kommu-
nikationsfehler nicht bis zum Ablauf
der im Timer eingestellten Zeit (003)
behoben ist.
3: Neustart und Fortsetzung des Betriebs
mit dem Kommunikations- oder Prif-
summenfehler.
003 |Timer 1bis60 s s 1 2 A
Ubertragung- |0: 19200bps 1: 9600bps
004 |sgeschwindi- |[2: 4800bps 3: 2400bps - - 1 A
gkeit 4: 1200bps
o005 |Datenlénge 0: 8 bits 1: 7 bits - - 0 A
e . 0: Keine Paritat 1: Gerade Paritat
EECI Paritats-Bit 2: Ungerade Paritat ) ) 0 A
o007 |Stop-Bit 0: 2 bits 1: 1 bit - - 0 A
Erfassungszeit
fur die Unter-
008 |brechung der |0: Keine Erfassung, 1 bis 60 s S 1 0 A
Kommunika-
tion
009 [AMWOMN'E™ 4 00 bis 1,005 s [001] 001 | A
RS485- 0: \é\()a1hl des Frequenzsollwertes Uiber
gl Bj;iilsg:n:/?/_ert) 1: Wahldes Frequenzsollwertes (iberdie | ~ ) 0 X
a RS485-Schnittstelle
RS485- 0: Wahl des Betriebsbefehls tiber FO2
011 |Befehl (Be- 1: Wahl des Betriebsbefehls Uber die - - 0 X
triebsbefehl) RS485-Schnittstelle
Tabelle 5-1-1 Funktions-Auswahlliste

Hinweis: Einzelheiten zu "001" bis "011" finden Sie in der Bedienungsanleitung zur
RS485-Schnittstelle.

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =madglich (freigegeben durch [A][V])
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5-2 Die Funktionen im Detail

Parameterschutz

. Im Betrieb
Werkseinstellung e
0 X

Eingestellte Daten kdnnen gesperrt werden, um
ein versehentliches Andern beim Arbeiten mit
dem Bedienteil zu verhindern.

| [ o] Parameter freigegeben.

1| Parameter gesperrt.

Der Wert wird geandert, wenn die Tasten
und || oder V| gleichzeitig betatigt werden.

Frequenzsollwert

. Im Betrieb
Werkseinstellung e
4 X

Die folgenden fiinf Werte kdnnen gewahlt wer-
den.

| | [o] Bedienteilbetrieb [Tasten [\, [\/]]

" | [1] Spannungseingang
(Klemme [12]) (0 bis + 10 V DC)

Stromeingang

(Klemme [C1]) (4 bis 20 mA DC)

Spannungseingang (Klemme [12])

+ Stromeingang (Klemme [C1])

Analogsollwert (eingebautes Sollwer-

tpotentiometer)

AVORSICHT

Hohe Drehzahlen lassen sich Giber den
Frequenzumrichter leicht einstellen.
Uberpriifen Sie daher sorgfaltig die
Grenzdrehzahlen des Motors und der
Maschine, ehe Sie die Einstellungen
verandern.

Verletzungsgefahr!

Silectron
sistemi

Betriebsart

. Im Betrieb
Werkseinstellung N —
2 X

Die folgenden vier Werte kdnnen gewahlt wer-
den. Siehe auch Tabelle 2-3-3.

| | o] Bedienteilbetrieb
[Tasten [RUN, [STOP]

Der Motor I4uft, wenn die Taste [ RUN],
und verzdgert und stoppt, wenn die Taste
betatigt wird. Die Drehrichtung
hangt wie folgt von den Klemmen
Vorwarts und Rickwarts (FWD und
REV) ab:

Wird mit externer Spannungsversor-
gung gearbeitet (SW7 ist auf CM ge-
setzt):

+24 bis +27 V DC

zwischen FWD und P24/CM: Vorwarts
+24 bis +27 V DC

zwischen REV und P24/CM: Riuckwarts
Kein Betrieb ist moglich, wenn +24 bis
+27 V DC sowohl an FWD als auch an
REV oder an keine der Klemmen ange-
legt sind.

Wird mit der internen Spannungsver-
sorgung gearbeitet (SW7 ist auf P24

gesetzt):
FWD - P24/CM kurzgeschlossen:
Vorwarts
REV - P24/CM kurzgeschlossen:
Ruckwarts

Kein Betrieb ist mdglich, wenn sowohl
die Klemme FWD als auch REV oder
aber keine von beiden mit der Klemme
P24/CM kurzgeschlossen ist.

Andern wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =maoglich (freigegeben durch [A]\/))
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| | [1] Klemmleistenbetrieb  (Digitaleingang)

12

HRE]

(FWD, REV)

Wird mit externer Spannungsversor-
gung gearbeitet (SW7 ist auf CM ge-
setzt):

Vorwartslauf mit +24 bis +27 V DC
zwischen FWD und P24/CM, und Ver-
zbgerung bis zum Stop, wenn die Ver-
bindung offen ist.

Rickwartslauf mit +24 bis +27 V DC
zwischen REV und P24/CM, und Ver-
zdgerung bis zum Stop, wenn die Ver-
bindung offen ist.

Kein Betrieb ist méglich, wenn +24 bis
+27 V DC sowohl an FWD - P24/CM
und an REV - P24/CM angelegt sind.

Wird mit der internen Spannungsver-
sorgung gearbeitet (SW7 ist auf P24
gesetzt):

Vorwartslauf, wenn FWD und P24/CM
kurzgeschlossen sind, und Verzdge-
rung bis zum Stop, wenn die Verbin-
dung offen ist.

Ruckwartslauf, wenn REV und P24/CM
kurzgeschlossen sind, und Verzdge-
rung bis zum Stop, wenn die Verbin-
dung offen ist.

Kein Betrieb ist mdglich, wenn sowohl
FWD als auch REV mit P24/CM kurz-
geschlossen sind.

Bedienteilbetrieb (Vorwartslauf)
[Tasten | RUN], [STOP]

Der Motor lauft vorwérts, wenn die Ta-

ste betatigt wird, und verzogert

bis zum Stop, wenn die Taste
betatigt wird. Eingaben Uber die Klem-

men FWD und REV werden ignoriert.

Bed|ente|lbetr|eb (Ruckwartslauf)
[Tasten RN}, STOP]

Der Motor lauft rickwarts, wenn die Ta-
ste |[RUNJ, und verzégert und stoppt,
wenn die Taste betatigt wird.
Eingaben uber die Klemmen FWD und
REV werden ignoriert.

Hinweis: Diese Funktion kann nur geandert

werden, wenn die Klemmen FWD
und REV offen sind.

sistemi

Maximale Ausgangsfrequenz

. Im Betrieb
Werkseinstellung -~
50 Hz X

Diese Funktion setzt die maximale Ausgangsfre-

quenz.
__[5]0]
bis

Maximale Spannung

Die maximale Ausgangsfrequenz
kann mit einer Auflésung von 1 Hz
im Bereich von 50 bis 120 Hz ein-
gestellt werden.

Maximale Ausgang-
sfrequenz

AVORSICHT

Hohe Drehzahlen lassen sich Giber den
Frequenzumrichter leicht einstellen.
Uberpriifen Sie daher sorgfiltig die
maximalen Drehzahlen des Motors
und der Maschine, ehe Sie die Einstel-
lungen verandern.
Verletzungsgefahr!

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =mdglich (freigegeben durch [A] V)
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Eckfrequenz

. Im Betrieb
Werkseinstellung -
50 Hz X

Diese Funktion stellt die Eckfrequenz (den Kni-
ckpunkt zwischen der Kennlinie des konstanten
Drehmomentes und der konstanten Ausgang-
sleistung) ein.

_[2]5]
bis
1]2]0]

Stellen Sie eine Frequenz ein, die der Kennlinie
des Motors entspricht.

Es kann auch eine Frequenz eingestellt werden,
die Uber der maximalen Frequenz liegt, wobei
die Ausgangsspannung nicht den Maximalwert
erreicht.

Die Eckfrequenz kann mit einer
Auflésung von 1 Hz im Bereich
zwischen 25 und 120 Hz einge-
stellt werden.

Maximale
Spannung
\%
—> 1 Eck
frequenz

iz

F06
. Im Betrieb
Werkseinstellung -
0 X

Die Parameter kénnen nicht gedndert werden.

sistemi
Beschleunigungszeit
. Im Betrieb
Werkseinstellung snderbar
6,0s @)

__[o]o]
bis

Die erforderliche  Zeit zur
Erhéhung der Frequenz von 0,0
Hz bis zur maximalen Frequenz
kann in Schritten von 0,1 s von 0,0
bis 60,0 s eingestellt werden.

Wird 0,0 eingegeben, so wird 0,1 eingestellt.

Verzégerungszeit

. Im Betrieb
Werkseinstellung T
6,0s @)

Die erforderliche Zeit zur Verringe-
rung der Frequenz von der maxi-
malen Frequenz bis auf 0,0 Hz
kann in Schritten von 0,1 s von 0,1
bis 60,0 s eingestellt werden.

Andern wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =maoglich (freigegeben durch [A]\/))
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Drehmomentanhebung

. Im Betrieb
Werkseinstellung N —
13 O

Bei dieser Funktion kann je nach Art der Last
und der Kennlinie des Motors unter 32 Arten von
Drehzahlanhebungen gewahlt werden.

Bei Lasten mit quadratischem
bis Drehmomentverlauf

(Lufter, Pumpen)
Niedriger

- 1]

- [3]1] Hoéher
Ausgangs- <
b\(\e
spannung X /& |
? S
Q¥ Quadratischer
Drehvmomentverlauf
9
Ausgangsfrequenz

Stellen Sie 8| ein, wenn Sie mit einem
Frequenzumrichtermotor von Fuji Electric
arbeiten.

sistemi

Elektronisches Motor-

temperaturrelais (Funktion)

. Im Betrieb
Werkseinstellung e —
1 A

Mit dieser Funktion kann zwischen den folgen-
den drei Werten gewahlt werden:

| [ ]o] Inaktiv
Aktiv (fiir 4-poligen Standardmotor)

| | [2] Axtiv (fiir 4-poligen fremdbelifteten Mo-
tor)

Elektronisches Motor-
temperaturrelais (Pegel)

. Im Betrieb
Werkseinstellung it
Motornennstrom A

Mit dieser Funktion wird der Pegel
des elektronischen Motorschutzes
unter Verwendung des Motornen-
nstromes eingestellt.

Es kann ein Wert im Bereich von
20 bis 135 % des Nennstromes
des Frequenzumrichters einge-
stellt werden.

Strome unter 9,99 A kdnnen in
Schritten von 0,01 A und Stréme
uber 10,0 A in Schritten von 0,1 A
eingestellt werden.

Stellen Sie den Wert ein, der sich durch Multi-
plikation des Motornennstromes mit dem Koeffi-
zienten K (entsprechend der Léange der Motor-
zuleitung) ergibt.

Leistung des Lange der Motorzuleitung

Frequenz-

umrichters Om | 40m

50 m {100 m|{200 m

GSX600-0.4-S K=1 K=1,1

GSX600-0.75-S
bis K=1
GSX600-2.2-S

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =mdglich (freigegeben durch [A] V)
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@ Elektronisches Motor-
temperaturrelais
(Termische Zeitkonstante)

. Im Betrieb
Werkseinstellung Sl
5,0 min JAN

Mit dieser Funktion wird die An-
sprechzeit des elektronischen Mo-
torschutzes beim Flieken eines
Stromes in Hohe von 150 % des
Motorstromes eingestellt.

Es kann eine Zeit von 0,5 bis
10,0 min eingestellt werden (in
Schritten von 0,1 min).

0.[5]

bis

Im untenstehenden Bild ist gezeigt, welcher
Dauerstrom bei F10 = 1 (Standardmotor) zulas-
sig ist.

Zulassiger Dauerstrom (F10=1)

120 RS AR U A
X 100
g 80
=
4
o 60
S : : ; :
© : : : ; : : : :
(m)] 40 [t preetieeeeeees EEREE A A A :
— : i ‘ : i
8-) ; : : ; ;
2 o 0 A A N
%] ) : ‘ ) i
®© i i i i H H
S 0
N 0 0.2 0.4 0.6 0.8 1

Ausgangsfrequenz/Eckfrequenz

Im untenstehenden Bild ist gezeigt, welcher
Dauerstrom bei F10 = 2 (fremdbeliifteter Motor)
zulassig ist. 100 % zuldssiger Dauerstrom ist der
Stromwert, der mit der Funktion F11 eingestellt
ist.

Zulassiger Dauerstrom (F10=2)
120,

=
o
o

[e]
o

o]
o

N
o

N
o

o

0 02 04 06 08 1
Ausgangsfrequenz/Eckfrequenz

Zulassiger Dauerstrom (%)

sistermi

Die unten im Bild wiedergegebenen Kurven zei-
gen den Verlauf der Ansprechcharakteristik des
elektronischen Motortemperaturrelais. Die Wer-
te des Ausgangsstromes fiir die Einstellwerte
des elektronischen Motortemperaturrelais (die
mit der Funktion F11 eingestellt werden) sind auf
der horizontalen Achse und die Ansprechzeit bei
dem Ausgangsstrom ist auf der waagerechten
Achse aufgetragen.

Diese Kurve gilt fir F10 = 1 und eine Eckfre-
quenz von 50 Hz. Die Charakteristiken flir Au-
sgangsfrequenzen oberhalb der Eckfrequenz
sind die gleichen wie bei der Eckfrequenz.
Wenn die Funktion F10 auf 2 gesetzt wird, sind
die Ansprechcharakteristiken immer gleich de-
nen bei der Eckfrequenz. Die Ansprechzeit bei
einem Ausgangsstrom von 150 % laf3t sich Uber
die Funktion F12 einstellen.

Verlauf der Ansprechzeit

1Hz 5Hz 20Hz 30H 2z
\ l l /5 0 H(Eckfrequenz)
AR 0 A I 1 | S |
| UL ‘ j
1 ; ;
BN |H | INEEERRE.
MENIIEL \SnEnENEE
S
8 AU
5 EEEEA\\E\\euunan
el NN
—
0 ‘ 1
0 50 100 150
Ausgangsstrom/eingestellter Ansprechwert [%]
Eingestellt
mit F12

Andern wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =maoglich (freigegeben durch [A]\/))
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Wiederanlauf nach kurzzeitigem

Netzspannungsausfall (Funktion)

. Im Betrieb
Werkseinstellung N —
0 X

Mit dieser Funktion wird festgelegt, ob nach ei-
nem kurzzeitigen Ausfall der Netzspannung bei
Wiederkehr der Spannung ein Neustart erfolgt.

| ] ]o] Inaktiv

Ausfall im Stop-Modus:
Der Stop-Modus bleibt auch nach
der Wiederkehr der Spannung erhal-
ten.

Ausfall wahrend des Betriebs:
Die Unterspannungsanzeige (LU)
wird aufgrund der Unterspannung
sofort erhalten, der Frequenzumri-
chter schaltet ab und geht in den
Stor-Modus.

| [1] Inaktiv

Ausfall im Stop-Modus:
Der Stop-Modus bleibt auch nach
der Wiederkehr der Spannung erhal-
ten.

Ausfall wahrend des Betriebs:
Sofort bei Ausfall der Netzspannung
erscheint die Anzeige LU, und der
Umrichter schaltet den Ausgang ab.
Mit Wiederkehr der Spannung geht
der Umrichter in den Stér-Modus.

2| Aktiv

Der Frequenzumrichter lauft 0,5 s nach
der Wiederkehr der Spannung mit der
vor dem Ausfall eingestellten Frequenz
wieder an.

| [ [3] Axtiv

Der Frequenzumrichter lauft 0,5 s nach
der Wiederkehr der Spannung mit der
Start-Frequenz wieder an.

Silectron
sistemi

L[ ]2]

| [ [3]= Wiederanlauf méglich, solange LU an-
gezeigt wird.

In der untenstehenden Tabelle sind die unge-

fahren Anzeigezeiten von LU bei einem kurzzei-

tigen Spannungsausfall wahrend des Betriebs

wiedergegeben.

Leistung des
Frequenzumrichters 0,110,2/0,4(0,75/1,5(2,2
(kW)

Zeit (s) 0612126483050

@ Frequenzgrenze (Obere)

. Im Betrieb
Werkseinstellung o —
70 Hz O

Frequenzgrenze (Untere)

. Im Betrieb
Werkseinstellung anderbar
0 O

Mit dieser Funktion werden der obere und der
untere Grenzwert der Ausgangsfrequenz einge-
stellt.

Frequenzen von 0 bis 120 Hz
bis lassen sich mit einer Auflésung

von 1 Hz einstellen.

Werden der obere und der untere Grenzwert
umgekehrt, so wird nur der obere Grenzwert be-
achtet, der untere Grenzwert wird ignoriert.

Das heildt, der Betrieb wird in diesem Falle
immer, unabhangig von der eingestellten Fre-
quenz, mit dem oberen Grenzwert durchgefihrt.

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =mdglich (freigegeben durch [A] V)
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Verstéarkung Frequenzoffset
(fiir den Analogsollwert)
. Im Betrieb
_ Im Betrieb Werkseinstellung Anderbar
Werkseinstellung N
anderbar 0 o
0 X oo : —
Mit dieser Funktion wird eine Ausgangsfrequenz

Mit dieser Funktion wird eine Ausgangsfrequenz
eingestellt, die durch Multiplikation der Sollfre-
quenz mit einem Verhaltnis ermittelt wird.

Diese Funktion wahlt eine Verstarkung fir das
Analogsignal, das Uber die Funktion |F[0]1]
(Werte | | [1]bis| | |4) eingestellt wird.

Die maximale Frequenz wird bei einem
Wert von +10 V DC (20 mA DC) errei-
cht.

Die maximale Frequenz wird bei einem

Wert von +5V DC (12 mA DC) erreicht.

Wird diese Funktion zusammen mit der Funktion
|F[1]|8] (Frequenzoffset) verwendet, so ist die
mit dieser Funktion eingestellte Verstarkung gul-
tig, und die verstarkte Frequenz enthalt einen
Offset.

L[]

[ [o]

100%
Frequenz-
einstellung

T

+5  —=> +10VDC

9
— 12 — 20mA DC

erzeugt, die gegenuber dem analogen Frequen-
zsollwert einen Offset erhalt.

-1[2[0]
_ Es kdnnen Werte von -120 bis
bis +120 Hz mit einer Aufldsung
von 1 Hz eingestellt werden.
1]2]0]

100%
Frequenz-

einstellung

T

" offsét (positiv)

0% fob/
o  —> +10 V DC
4| o Offset 20 mA DC
(negativ)
Gleichstrombremse
(Startfrequenz)
. Im Betrieb
Werkseinstellung snderbar
3,0 Hz X

Mit dieser Funktion werden als Startfrequenz fir
das Bremsen mit Gleichstrom 3,0 Hz fest einge-
stellt.

Gleichstrombremse

(Pegel)
. Im Betrieb
Werkseinstellung -
50% O

Mit dieser Funktion wird der Strom fur die Glei-
chstrombremse eingestellt. Der Einstellwert
kann in Schritten von 1 % eingestellt werden,
wobei der Nennausgangsstrom des Frequenzu-
mrichters mit 100 % angenommen wird.

Andern wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =maoglich (freigegeben durch [A]\/))
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@ Gleichstrombremse (Bremszeit) Mit dieser Funktion wird eine Start- und Stopfre-
quenz im Bereich von 1 bis 6 Hz in Schritten von

. Im Betrieh 1 Hz eingestellt.
Werkseinstellung Anderbar
1 1 Hz
0,0 .
S © bis l
Mit dieser Funktion wird die Bremszeit einge- [ [ [6] 6 Hz
stellt.
0,0 : Kein Gleichstrombremsen Ausgangsfrequenz in Drehrichtung vorwarts/
0,1 bis 30,0 : Bremszeit 0,1 bis 30 s rickwarts:
(in Schritten von 0,1 s)
Ausgangsfrequenz Startfrequenz \ /
Stopfrequenz \ :/
Stopfrequenz \ |
3Hz Startfrequenz \\_//
Zeit FWD (Vorwérts) |
Ausgangsspannung REV (Riickwérts) | ]
Startfrequenz < Stopfrequenz:

Gleichstrombremse

Stopfrequenz /
Startfrequenz I
VORSICHT t
Die Gleichstrombremse des Frequen-
zumrichters darf nicht als Feststell- Ist die eingestellte Frequenz kleiner als die Stop-
bremse verwendet werden. frequenz, so gibt der Frequenzumrichter 0 Hz

Verletzungsgefahr! aus.

@ Startfrequenz
@ Stopfrequenz

Werks- Im Betrieb
einstellung anderbar
F23 1Hz X
F25 1Hz X

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =mdglich (freigegeben durch [A] V)
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F24 [F_30] FM-Klemme (Pegel)
Werkseinstellung Im Betrieb |
nderber i Im Betrieb
Werkseinstellung T
0,0 _
100% o

Dieser Parameter kann nicht gedndert werden.

Motorgerausch (Taktfrequenz)

. Im Betrieb
Werkseinstellung e
15 kHz O

qur diese Funktion kann das Motorgerdusch dur-
ch Andern der Taktfrequenz beeinflut werden.

0 Es kann, um den verschiedenen

Anwendungsbedingungen ent-

bis sprechen zu kdénnen, unter 16 ver-
schiedenen Frequenzen gewahlt
(118

werden.
ParametercodeO : 0,75 kHz
(Niedrige Taktfrequenz)
1:1kHz
2:2kHz
15: 15 kHz (Hohe Taktfrequenz,
geringes Motorgerdusch)

Hinweis: Wenn der Frequenzumrichter auf eine
Taktfrequenz von 9 kHz oder mehr
eingestellt ist, kann es vorkommen,
dall die tatsachliche Taktfrequenz
zum Schutz des Umrichters automati-
sch auf 8 kHz reduziert wird.

Motorgerausch (Klangfarbe)

. Im Betrieb
Werkseinstellung e
0 O

Uber diese Funktion kann, wenn fiir F26 ein
Wert von bis zu 7 eingesetzt ist, das Betriebsge-
rausch des Motors eingestellt werden.

[ [ Jo] Pegel0

bis

Pegel 3

Mit dieser Funktion kann die Spannung, die an
der Klemme FM flr ein analoges Frequenz-An-
zeigegerat ausgegeben wird, in Schritten von
1 % im Bereich von 0 bis 200 % eingestellt wer-
den.

[ ]o]

-

12/0]0] (Skalenendauschlag bei etwa
11V DC)

(Skalenendauschlag bei etwa
0V DC)

200%

LIVA 7 100%

Ausgangs- 10V

spannun
P %\ 5V / 50%

50% 100%
Ausgang/Skalenendwert

Hinweis: Die Ausgabe an die Klemme FM erfol-
gt als Impulsausgang mit fester Fre-
quenz, aber variabler Impulslange.

IEtwa 13V
 —
Auf 121,6 Hz fest eingestellt.

Variabel

Andern wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =maoglich (freigegeben durch [A]\/))
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@ FM-Klemme (Funktion)

. Im Betrieb
Werkseinstellung N —
0 A

Mit diesem Parameter wird die Funktion der
Klemme FM festgelegt.

| [ ]o] Ausgangsfrequenz

(Maximale Ausgangsfrequenz = 100 %)

Ausgangsstrom

(Nennstrom des Frequenzumrichters
x2 =100 %)

| | |2] Ruckfuhrungswert der PID-Regelung
(Skalenendausschlag = 100 %)

Zwischenkreisspannung

(500 V DC = 100 %)

Stérmelderelais 30 Ry

. Im Betrieb
Werkseinstellung T
0 X

Mit dieser Funktion wird die Betriebsart flir das
Stérmelderelais (30Ry) eingestellt.

F36 Normalbetrieb Fehlerfall

0 o 30A 30A
(ImFehlerfall — %8 /:)305
erregt) ’ 30C 30C
1 30A 30A

(Im Normal- _—0 —0
betrieb Fo3%B | [ Tro3®
erregt) 30C 30C

1) Der Zustand bei ausgeschalteter Versorgungsspan-
nung des Frequenzumrichters ist der gleiche, als wenn
der Frequenzumrichter aufgrund eines Fehlers abge-
schaltet worden ist.

sistemi

Klemme X1 (Funktion)

Klemme X2 (Funktion)

Klemme X3 (Funktion)

Werksein- Im Betrieb
stellung anderbar
EO1 0 X
E02 2 X
EO3 3 X

Im folgenden werden die moglichen Funktionen
fur die Klemmen X1, X2 und X3 beschrieben,
wobei die Verwendung der internen Spannung-
squelle (SW7 auf P24) angenommen wird.

[ | [o] Frequenzanwanhl 1 (SS1)
1| Frequenzanwahl 2 (SS2)

13
Ausgangs- 2 /
frequenz 1/ 4
' t
FWD-P24/CM EIN
(SS1)-P24/CM EIN EIN
(SS 2P 24/CM EIN

f1: Mit FO1 gewahlte Frequenz
(Bedienteil/Analogeingang/
Sollwertpotentiometer)

f2: Mit CO5 gewahlte Frequenz

f3: Mit CO6 gewahlte Frequenz

f4: Mit CO7 gewahlte Frequenz

Ist fir keine der Klemmen SS1 oder SS2
gewahlt, so werden die Signale als AUS
angenommen.

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =mdglich (freigegeben durch [A] V)
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HRE]

14

| 18]

Pulssperre (BX)

Der Ausgang des Frequenzumrichters
wird abgeschaltet, wenn die Klemme
BX mit der Klemme P24/CM verbunden
wird.

Ist BX nicht gewahlt, so wird das Signal
als AUS angenommen.

Alarm-Reset (RST)

Durch Verbinden der Klemmen RST
und P24/CM wird der Alarmausgang
(Relais) zurtickgesetzt.

Durch Offnen der Verbindung zwischen
den Klemmen RST und P24/CM wird
die Alarmanzeige zuriickgesetzt.
(Siehe auch Zurlicksetzen von Alarmen
auf Seite 6-3.)

Externe Storkette (THR)

Wird die Verbindung zwischen den
Klemmen THR und P24/CM unterbro-
chen, so wird der Frequenzumrichter
mit einem OH2-Alarm abgeschaltet.

Ist THR nicht gewahlt, so wird das Si-
gnal als EIN angenommen.

Bedienteilfreigabe (WE-KP)

Wird die Verbindung zwischen den
Klemmen WE-KP und P24/CM unter-
brochen, so ist das Andern von Funktio-
nen Uber das Bedienteil gesperrt.

Wird die Klemme WE-KP mit der
Klemme P24/CM verbunden, so ist das
Andern von Funktionen Uber das digita-
le Bedienteil freigegeben.

Ist WE-KP nicht gewahlt, so wird das
Signal als EIN angenommen.

Aufhebung der PID-Regelung (Hz/PID)
Die PID-Regelung ist funktionsbereit,
wenn die Verbindung der Klemmen Hz/
PID und P24/CM unterbrochen ist. Die
PID-Regelung arbeitet nicht, wenn die
Klemmen verbunden sind.

Ist Hz/PID nicht gewahlt, so wird das Si-
gnal als AUS angenommen.

Die Funktion Hz/PID ist nur dann guiltig,

wenn [H[2[0]auf| | [1]oder| | [2]

gesetzt ist (Betriebsart der PID-Rege-
lung).

Silectron
sistemi

Schnittstellenfreigabe (LE)

Wird die Klemme LE mit der Klemme
P24/CM verbunden, so konnen Befehle
Uber die RS485-Schnittstelle eingege-
ben werden.

Ist die Verbindung zwischen den Klem-
men LE und P24/CM unterbrochen, so
werden Befehle von der RS485 igno-
riert.

Ist die Klemme LE nicht gewahlt, so
wird das Signal als EIN angenommen.

Die Funktion LE ist nur dann giiltig,

wenn auf (Option-
hl) gese

sanwa tzt ist.

Andern wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =maoglich (freigegeben durch [A]\/))
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Resonanzfrequenz 1
Resonanzfrequenz 2
Resonanzfrequenz 3

Werksein- Im Betrieb
stellung anderbar
Cco1 0,0 Hz O
Cco2 0,0 Hz O
Co3 0,0 Hz @]

Diese Funktionen blenden bestimmte Frequen-
zen aus, damit es nicht zu einer Uberlappung
zwischen der Resonanzfrequenz der mechani-
schen Last und der Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters kommt.

Es lassen sich bis zu drei "Sprungstellen” einge-
ben.

Wird eine Frequenz von 0 Hz eingestellt, so ist
die Ausblendung deaktiviert.

Wahrend des Beschleunigens oder Verzogerns
werden keine Frequenzen Uibersprungen.
Werden drei aufeinanderfolgende Frequenzen
eingegeben, so wird als Sprungweite die
Gesamtheit aller drei Spriinge verwendet.

Ausgangsfrequenz
ﬂ/ i
Resonanzfrequenz iSpru ngweite
Resonanzfrequenz = |-d i A i Sprungweite
Resonanzfrequenz |- 1 Sprungweite

Resonanzfrequenz

Resonanzfrequenz (Hysterese)

. Im Betrieb
Werkseinstellung e b
3 Hz O

Mit dieser Funktion lalt sich die Hysterese
(Sprungweite) im Bereich von 0 bis 30 Hz in
Schritten von 1 Hz einstellen.

sistemi
Festfrequenz 1
Festfrequenz 2
Festfrequenz 3
Werksein- Im Betrieb
stellung anderbar
Co5 0,0 Hz 0O
co6 0,0 Hz 0O
co7 0,0 Hz o

Uber diese Funktionen lassen sich Festfrequen-
zen im Bereich von 0 bis 120 Hz in Schritten von
0,1 Hz (bis 99,9 Hz) oder Schritten von 1 Hz
(Uber 100 Hz) einstellen.

Die Uber die Funktionen C05, C06 und CO7 ein-
gestellten Festfrequenzen werden Uber die
Klemmen SS1/SS2 (siehe Erlduterung E01, E02
und E03) ein- oder ausgeschaltet.

Motorcharakteristik

. Im Betrieb
Werkseinstellung e _—
2 @]

Mit Hilfe dieser Funktion lassen sich Anormali-
taten des Ausgangsstromes, wie zum Beispiel
Schwingungen, beseitigen.

nicht

Stromschwingungen  werden

unterdriickt.
bis

Stromschwingungen werden minimiert.

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =mdglich (freigegeben durch [A] V)
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Betriebszeit

. Im Betrieb
Werkseinstellung e e
0 Uberwachung

Die Funktion stellt die Gesamtbetriebszeit des
Frequenzumrichters dar.

Die Anzeige von 0 bis 655 entspricht dabei der
Betriebszeit von 0 bis 65500 Stunden.

Nach einer Betriebszeit von 65500 Stunden wird
nur noch 65500 angezeigt. Einzelne Betriebszei-
ten von weniger als einer Stunde werden nicht
erfal3t.

Silectron
sistemi

Fehlerspeicher

Im Betrieb

Werkseinstellung AR

--- Uberwachung

Mit dieser Funktion werden die letzten vier Stor-
meldungen aufgezeichnet.

Mit Hilfe der Taste |V| lassen sich die einzelnen
Datenpositionen aufrufen.

Das Aufrufverfahren ist im Folgenden darge-
stellt:

Der Fehlerspeicher hat Platz fir vier Fehlererei-
gnisse. Bei Eintreffen des flnften Fehlerereignis-
ses wird das alteste, im Speicher vorhandene
Ereignis Uberschrieben.

Bei einer Parameter-Initialisierung tber HO3 wer-
den die gespeicherten Fehlerereignisse nicht
geldscht.

Nr. Verfahren

Anzeige-

beispiel Bemerkungen

1 Aufrufen von
n

Ed
E]
N

5 Betatigen Sie die Ta-

DATA ste [\

v
3 Betatigen Sie die Ta-

ste [\

A

ste

Betatigen Sie die Ta-

Betatigen Sie die Ta-

ste ste [\

4 Betatigen Sie die Ta- | Betédtigen Sie die Ta-
ste ste [\

5 Betatigen Sie die Ta- | Betatigen Sie die Ta-

Der Inhalt des letzten Fehlere-
reignisses wird dargestellt.

[e]
<
N

Der Inhalt des vorletzten Feh-
lerereignisses wird dargestellt.

Der Inhalt des drittletzten Feh-
lerereignisses wird dargestellt.

ol | 9
ol | [T
E NN

Der Inhalt des viertletzten Feh-
lerereignisses wird dargestellt.
(Dies ist ein Beispiel fur die
Darstellung, wenn kein Fehle-
rereignis vorliegt.)

§

6 Betatigen Sie die Ta-
ste

m
El
o]

Andern wihrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =madéglich (freigegeben durch [A]\V/])
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Parameterinitialisierung

. Im Betrieb
Werkseinstellung N —
0 X

Diese Funktion setzt alle tber Funktionen ein-
stellbaren Daten auf die Werkseinstellungen zu-
rick.

| [ o] Einstellungen belassen
bis

Initialisieren

(werkseitig eingestellte Werte laden)

Die Anzeige &ndert sich von | | [0] nach

| [ [1], wenn die Tasten und [A gleich-

zeitig betatigt werden.

Wird dann die Taste [ FUNS betatigt, werden au-
tomatisch die urspriinglichen Werte aufgerufen,
und die Uber das eingebaute Potentiometer ein-

gestellte Frequenz wird angezeigt.

Auto-Reset

Silectron

sistemi
Lifterabschaltung
. Im Betrieb
Werkseinstellung Anderbar
0 A
[ [ o] : Inaktiv (immer ein)
bis

: Aktiv

(Der Lufter wird einige Minuten nach
dem Stoppen des Motors ausgeschal-
tet, nachdem die Temperatur des Fre-
quenzumrichters gesunken ist.)

PID-Regelung (Betriebsart)

. Im Betrieb
Werkseinstellung S e
0 X

Mit dieser Funktion wahlen Sie die Betriebsart
der PID-Regelung.

[ [ ]o] : Inaktiv
1| : Aktiv (Normalbetrieb)

. Im Betrieb
Werkseinstellung T —
0 A

Uber diese Funktion wird nach dem Abschalten
des Frequenzumrichters aufgrund eines Fehlers
ein Neustart aufgerufen.

m - Kein Neustart

bis

- Der Umrichter fuhrt maximal 5 Neu-

startversuche jeweils 0,5 s nach der
Storabschaltung durch.

Ein Neustartversuch wird nur nach dem
Abschalten aufgrund eines Uberstromes (OC)
oder einer Uberspannung (OU) wahrend des
Betriebs des Umrichters vorgenommen.

: Aktiv (Inversbetrieb)

Ist der Betrieb mit PID-Regelung aufgerufen, so
wird der Wert des Rickkopplungssignals [%]
dargestellt (wobei der Skalenendwert mit 100 %
angenommen wird).

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A = méglich (freigegeben durch ), O =mdglich (freigegeben durch [A] V)
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PID-Regelung PID-Regelung (D-Anteil)
(Gebersignal)
. Im Betrieb
" . Im Betrieh Werkseinstellung snderbar
erkseinstellung Anderbar
0,00 s @)
1 X

Diese Funktion wahlt den Eingang flir das Ge-
bersignal der PID-Regelung.

[ [ Jo] Kilemme [12] (0 bis +10 VV DC)

Klemme [C1] (4 bis 20 mA DC)
Klemme [12] (+1 bis +5 V DC)

@ PID-Regelung (P-Verstarkung)

. Im Betrieb
Werkseinstellung ey
0,01 O

Diese Funktion stellt die P-Verstarkung ein.

0./0]1|bis |1]0.]0] P-Verstarkung von 0,01
bis 10,0 mal (1 bis 1000 %)
(in Schritten von 0,01 %)

((H23 ) PID-Regelung (I-Anteil)

. Im Betrieb
Werkseinstellung g aar
0,0s O

Diese Funktion stellt die Integrationszeit ein.

__[o.Jo]
| |0]1] bis [9]9]9]: Integrationszeit
0,1 bis 999 s

(in Schritten von 0,1 s bei Zeiten bis 99,9 s, in
Schritten von 1 s bei Zeiten Gber 100 s)

: Keine Integration

Diese Funktion stellt das D-Verhalten ein.

0.]0]0] : Kein D-Anteil

0./0]1|bis |1]0.[0] : Differenzierzeit 0,01 s bis
10,0 s (in Schritten von
0,01 s)

@ PID-Regelung (Geberfilter)

. Im Betrieb
Werkseinstellung -
0,5s @)

Diese Funktion stellt die Zeitkonstante des Ge-
berfilters ein.

| |o.Jo] bis [6]0.]0]: Zeitkonstante 0,0 bis 60,0 s
(in Schritten von 0,1 s)

Andern wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =maoglich (freigegeben durch [A]\/))
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PID Regelung

Bei der PID-Regelung wird die Ausgangsfre-
quenz durch einen Ruickfihrungswert berichtigt.

Verwenden Sie zur Wahl der Sollwer-
tvorgabe, und zur Wahl des Gebersi-

gnals.
Berechnung der
Abwei-  PID-Regelung Umschaltung
Frequenz- chung 1 zwischen Qusgang
sollwert —=0 K pl +——+sOT > Normal- und Fes M
suT | Inversbetrieb requenz-
- umrichters '
V
Gebersignal
(FUhler)

GSX600L S -E N
Kp : P-Verstarkung

Td : Differenzierzeit

Invers- Ti : Integrationszeit

Normal- ;
betrieb betrieb

Abweichung Abweichung

Bei positiver Abweichung

A nimmt die Frequenz ab.
usgang- i
sfrequenz ) . . 'g#:gﬁggz

Bei positiver Abweichung q

steigt die Frequenz an.

Optionsanwahl Die Erlauterung von "001" bis "011" finden
(RS485-Kommunikation) Sie in der Bedienungsanleitung fiir die
RS485-Optionskarte.

Im Betrieb ander-

Werkseinstellung bar

0 A

[ [ o] : Option inaktiv
: Option aktiv

Setzen Sie | | [0}, wenn die optionale serielle
RS485-Schnittstelle nicht benutzt wird. Wird

gesetzt, tritt der Fehler Er 8 auf.

Andem wahrend des Betriebs: X = nicht méglich, A =méglich (freigegeben durch ), O =madglich (freigegeben durch [A][V])
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6 Schutzfunktionen

6-1 Liste der
Schutz-

funktionen

Silectron
sistemi

Wird eine Schutzfunktion aktiviert, so wird der Ausgang des Frequenz-
umrichters sofort gesperrt (der Motor trudelt bis zum Stillstand aus),
eine Alarmmeldung wird ausgegeben und die Details des Alarms wer-

den auf dem Bedienteil angezeigt.

Bezeichnung

Bedienteil-
anzeige

Bedeutung

OC1

Wahrend der

Beschleunigung Ubersteigt der Ausgangsstrom des Frequenz-

umrichters aufgrund eines Motoriiberstroms

Uberstrom

0C2

Wahrend der
Verzbgerung

oder eines Kurzschlusses im Ausgangskreis
den Uberstromansprechwert, so wird der Aus-

OC3

gang abgeschaltet, eine Alarmmeldung her-
ausgegeben und der Frequenzumrichter in den
Stor-Modus versetzt.

Beim Betrieb
mit konstanter
Drehzahl

Ou1

Wahrend der

! Ubersteigt die Zwischenkreispannung aufgrund
Beschleunigung

einer hohen Rickspeisung des Motors etc. den

Uberspannung

ouz2

Uberspannungsansprechwert, so wird der Aus-
gang ausgeschaltet, eine Alarmmeldung her-
ausgegeben und der Frequenzumrichter in den

Wahrend der
Verzdgerung

ou3

Stor-Modus versetzt. Diese Funktion bietet kei-
nen Schutz gegeniber einer zu hohen Ein-
gangsspannung.

Beim Betrieb
mit konstanter
Drehzahl

Unterspannung

LU

Fallt die Zwischenkreisspannung aufgrund einer Unterspannung
im Netz unter den Unterspannungsansprechwert, so wird der
Ausgang zum Schutz des Frequenzumrichters abgeschaltet. Ist
die Funktion Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzspannungs-
ausfall (F14) nicht aktiviert, wird eine Alarmmeldung herausgege-
ben und der Frequenzumrichter in den Stér-Modus versetzt.

Ist die Funktion aktiviert, startet der Frequenzumrichter mit Wie-
derkehr der Spannung neu, ohne daf} ein Alarm ausgegeben
wird.

Weitere Einzelheiten zu der Schutzfunktion finden Sie in der Be-
schreibung der Funktion F14.

Ubertemperatur
des Kihlkérpers

OH1

Steigt die Temperatur des zur Kiihlung der Gleichrichterdioden
und IGBT’s verwendeten Kihlkdrpers, zum Beispiel aufgrund des
Ausfalls des Lufters etc., an, so wird eine Schutzfunktion aktiviert,
die den Betrieb unterbricht, eine Alarmmeldung herausgibt und
den Frequenzumrichter in den Stér-Modus versetzt.

6 Schutzfunktionen
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Bedienteil-

Bezeichnung anzeige Bedeutung
Wird die Steuerklemme THR (Funktionseinstellung fir die
et Sorete | Oz | eTmen X e X3 auf AUS gevtz so urd o Al v
setzt.
Ubersteigt der Motorstrom den an dem elektronischen Motor-
Motoriiberlast oL temperaturrelais eingestellten Wert, so wird der Ausgang zum

Schutz des Motors ausgeschaltet, ein Alarm herausgegeben
und der Frequenzumrichter in den Stér-Modus versetzt.

Ubersteigt der Ausgangsstrom des Frequenzumrichters den
Frequenz- OLU zugelassenen Uberstromwert, so wird der Ausgang abge-

umrichteriberlast schaltet, ein Alarm herausgegeben und der Frequenzumrichter
in den Stér-Modus versetzt.
Tritt ein Speicherfehler, wie zum Beispiel fehlende oder ungiil-
. tige Daten auf, so wird der Ausgang abgeschaltet, ein Alarm
SpelenErienles Ert herausgegeben und der Frequenzumrichter in den Stér-Modus
versetzt.
Tritt z.B. aufgrund von elektromagnetischen Stérungen etc. ein
CPU-Fehler auf, so wird der Ausgang abgeschaltet, ein Alarm
Gl Er3 herausgegeben und der Frequenzumrichter in den Stér-Modus
versetzt.
Tritt bei der seriellen Kommunikation Uber die RS485 ein Feh-
RS485 ler auf, so wird der Ausgang abgeschaltet, ein Alarm herausge-
Kommunikations- Er8 geben und der Frequenzumrichter in den Stér-Modus versetzt.
fehler Weitere Einzelheiten finden Sie in der Bedienungsanleitung

zur RS485-Optionskarte.

Tabelle 6-1-1 Liste der Schutzfunktionen
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6-2 Alarm-Reset

RESET-Befehl

Silectron
sistemi

Zum Rucksetzen des Stér-Modus geben Sie, nachdem alle Fehlerursa-
chen behoben worden sind, den Resetbefehl durch Betatigen der Re-
settaste oder Uber die Klemme (RST) ein. Da es sich bei dem
Resetbefehl um einen flankengesteuerten Befehl handelt, wie in Bild
6-2-1 gezeigt, missen Sie die Befehlsfolge AUS 1 EIN 1 AUS einge-
ben.

Bevor Sie einen Stér-Modus zurlicksetzen, schalten Sie den Betriebs-
befehl aus. Wenn Sie dann nach dem Zurlicksetzen den Betrieb wieder
aufnehmen, so missen Sie Uberprifen, ob die Anlage einwandfrei an-
lauft.

Wird die Anlage aufgrund eines Fehlers des Typs Er1 abgeschaltet, so
fuhren Sie einen Reset durch und initialisieren anschliefend die Para-
meter. LaRt sich die Anlage nicht zuriicksetzen, so setzen Sie sich mit
Silectron sistemi in Verbindung.

10 ms oder mehr

dem Bedienteil

Stérmelderelais

—|
AUS EIN AUS
N
Anzeige auf Normale Anzeige | Alarmanzeige | Normale Anzeige
AUS EIN | AUS
1
Trip

Bild 6-2-1 Eingeben des Resetbefehls

A WARNUNG

Wird ein Alarm-Reset durchgefiihrt, wenn ein Betriebsbefehl anliegt,
so nimmt der Frequenzumrichter seinen Betrieb sofort wieder auf,
was sehr gefahrlich sein kann. Achten Sie daher darauf, daf vor dem
Resetbefehl der Betriebsbefehl ausgeschaltet wird.

Brandgefahr.

6 Schutzfunktionen
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Silectron

7 Fehlerbehandlung

7-1 Stoérab-
schaltung

1) Uberstrom (OC)

sistemi

Im folgenden ist gezeigt, wie bei einer Stérabschaltung des Frequenz-
umrichters die Diagnose mit Hilfe der Anzeige durchgefiihrt werden

kann.
Uberstrom Uberstrom Uberstrom bgaim
J - Betrieb mit
wahrend des wahrend des konstanter
Beschleunigens Verzdgerns Drehzahl
0C2 0C3

|

|

|

Ja Heben Sie
Haben die Motorklemmen (U, V, W) einen —» | den Kurz-
Kurz- oder ErdschluR? oder Erd-
schluf} auf.
lNein lNein lNein
Reduzieren
Sie die
Last oder ver-
. Ja wenden
Liegt eine Uberlastung vor? Sie einen
> Frequenz-
umrichter mit
einerhoheren
Leistung.
lNein lNein Nein
Kann die Ist die Ei tlshdie d Fehler des
Drehmoment- | Nein Drehmoment- Velrrz]z eelfjunng sze(;it Nein Frequenzum-
Nl anhebung ver- | ¢— anhebung im Ve?héltn?s ur > Fllghtﬁlrs Odffﬂr
i ? i ?
e'_n ringert werden? korrekt eingestellt? Last zu klein? v G(raun%r\?c;ln
J : ; Nei elektroma-
I I - e sz | | gnetischer
) Storungen.

: : Ist die Ja Setzen Sie
Verringern Sie - sich mit Si-
den Betrag der Be.SC.hleUnlang.S' Nein lectron siste-
Drehmoment. zeit im Verhéltnis q miin

1 »
anhebung. zur Last zu klein Verbindung.
eingestellt?
lJa
v
Kann die ; =
- : h Kann die Verlangern
Erhdhen Sie Ja| Beschleunigungs- Verzs o [Ja M
; . ; = erzégerungszeit Sie die einge-
eingestellte Zeit. | 4—| zeit verlangert = » ;
werden? verlangert werden? ” | stellte Zeit.
lNein lNein
v
Vermeiden Sie
Verringern Sie die rgr??nﬁfrzemﬁg?srﬂiﬁt Lastschwankun-
. | Last oder erh6hen werden. Setzen Sie gen oder
”| Sie die Leistung sich mit Silectron erhohen Sie
des Frequenz- sistemi in Verbin- die Leistung
umrichters. dun des Frequenz-
9 umrichters.
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2) Uberspannung(OU)

Silectron
sistemi

Uberspannung
wahrend des
Beschleunigens
Oou1

Uberspannung
wéahrend des
Verzdgerns
ou2

Uberspannung
wahrend des
Betriebs mit
konstanter
Drehzahl
ou3

!

!

!

® Sorgen Sie dafir,
dal die Netz-
spannung die
oberen Grenz-
werte einhalt.

® Wird die Uber-
spannung durch
kurzzeitige Uber-
spannungen der

Netzspannung
hervorgerufen,
erwagen Sie den
Hat die Netzspannung den vorgeschriebenen Wert? '\_li': Egttz)?%gg;er
Zwischenkreis-
drossel.
lJa lJa lJa
® Vermeiden Sie
plotzliche Last-
Ja wechsel.
Wird bei einem plétzlichen Lastabwurf OU aktiviert? ® Erwagen Sieeine
—> Erhéhung der
Leistung des Fre-
quenzumrichters.
lNein lNein lNein
Fehlerhafter
Frequenzumrichter
oder Fehler aufgrund
von elektromagneti- | Nein Liegt die Zwischenkreisspannung
schen Stérungen. | ¢— Uber dem Ansprechwert?
Setzen Sie sich mit Si-
lectron sistemi in
Verbindung.
lJa Ja Ja
v v
Tritt der Fehler am :
Nein | | Ende einer schnel- Kanndie Verlangern Sie die
: Verzbgerungszeit | Ja . :
len Besc;PLI??unlgung verlingert werden? —p | Verzégerungszeit.
lJa Nein
R L Ja | Kanndie Beschleuni-
Verlangern Sie die ¢ h %
Beschleunigungszeit. gungsviglrtd\;er:!)angert
lNein
Kann das Tragheitsmoment der Last Ja Verkleinern Sie das
verringert werden? » | Tragheitsmoment.
lNein lNein
v
e . . Ja Verringern Sie die
? N '
Kann die Rlckspeisung verringert werden Riickspeisung.
Nein lNein Nein
. : : Erwagen Sie die
Wird mit Gleich- | ;. Anwendung der
strombremsung _ Gleichst
earbeitet? v eichstrom-
9 bremsung.
lJa
v v
Uberpriifen Sie das Bremsverfahren.
Setzen Sie sich mit Silectron sistemi in Verbindung.
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3) Unterspannung (LU)

Silectron
sistemi

4) Ubertemperatur des Kiihlkérpers (OH1)

Ubertemperatur des
Kuhlkérpers (OH1)

| LU
v
. oy Zuricksetzen und
Ist ein kurzzeitiger Ja Neustarten.
Spannungsausfall (Wenn F14
aufgetreten? gleich 0 oder 1 ist)
lNein
Lo Tauschen Sie die
Sind im -
. fehlerhaften Teile aus
otypromleet, . |1a | undbrngen Sieal
. — | Verbindungenin einen
lose Verbindungen einwandfreien
vorhanden? Zustand
lNein
Hat die Netzspannung | \..i,
den vorgeschriebenen
Wert? > }
1 Andern Sie das
l Versorgungssystem
so, daf} die vorge-
Sind am gleichen Netz schriebenen Werte
irgendwelche Lasten | | eingehalten werden.
angeschlossen, die
hohe Anlaufstrome >
bendtigen?
lNein
. . Verfugt der Netz-
SprichtLU an, wennein | ;, transformator tiber
Schalter oder Schiitz —3 | eine ausreichende

eingeschaltet wird?

Leistung?

schriebenen Wert?

v
. Ja Verringern Sie
Ist die Last zu groR? N die Last.
iNein
Dreht sich Nein Tauschen Sie
der Kuhllufter? —> den Lifter aus.
iJa
Sind die FlieBwege der |Ja Beseitigen Sie
Kuhlluft blockiert? —> die Hindernisse.
iNein
Stellen Sie solche Um-
Hat die Umgebungs- Nein gebungsbedingungen
temperatur den vorge- ; her, dal die vorge-

schriebenen Werte
eingehalten werden.

iJa

Vermutlich Fehler des
Frequenzumrichters

oder Fehler aufgrund
von elektromagneti-
schen Stérungen.
Setzen Sie sich mit
Silectron sistemi in

Verbindung

lNein

lJa

Vermutlich ein Fehler
im Steuerkreis des
Frequenzumrichters
oder Fehler aufgrund
von elektromagneti-
schen Stérungen.
Setzen Sie sich mit
Silectron sistemi in
Verbindung.

Vermutlich Fehler im
Frequenzumrichter.
Setzen Sie sich mit Si-
lectron sistemi in
Verbindung.
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5) Externe Storkette (OH2)

| OH2

v

Signal von einem an
den Steuerkreisklem-

Schlief’en Sie einen
Alarmkontakt an.

Gerats einwandfrei?

Nein | Wird kein Signal ein-
men THR - P24/CM —» gegeben, so legen
angeschlossenen Sie THR direkt
externen Gerat? an 24 V DC.

Ja
v
Vermutlich ein Fehler
im Steuerkreis des
Frequenzumrichters
Arbeitet die Schutzab- Nein oder Fehler aufgrund
schaltung des externen ) von elektromagneti-

schen Stérungen.
Setzen Sie sich mit Si-
lectron sistemi in
Verbindung.

lJa

Beseitigen Sie
die Ursache der
Alarmausldsung.

Silectron
sistemi

6) Uberlastung des Frequenzumrichters (OLU)
oder des Motors (OL)

| OoLU | | oL
v
PaRt die
Charakteristik SchlieRen Sie
des elektroni- |Nein | einen externen
schen Motor- | —9 | Uberlastschutz
schutzrelais zum an.
Motor?
lJa
Stimmt die
Einstellung des |\, | Stellen Sie den
elektronischen richtigen Pegel
Motorschutz- » ein.
relais?
lJa
Vermutlich ein
Fehler im Fre-
quenzumrichter
oder Fehler auf-
. . . d von elek-
Liegt eine Nein |,3run :
- tromagnetischen
L, Uberlastung vor? | —p Stérungen.
Setzen Sie sich
mit Silectron si-
stemi in Verbin-
dung.
Ja
v
Verringern Sie
die Belastung
oder erhéhen
Sie die Leistung
des Frequenz-
umrichters.

7 Fehlerbehandlung
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niert normal. Setzen Sie sich
Setzen Sie den mit Silectron si-
Betrieb fort. stemi in Verbin-
dung.
7-69

GSX600

7) Speicherfehler (Er1), CPU- Fehler (Er3)

Silectron
sistemi

Ist der analoge
Anomale
i i Frequenzsollwert
FEege Ser Speicherfehler CPU-FehlerEr3 [_p | aufeinen
die Anzeige Er1 i Wert
erlischt. negativen We
eingestellt?
Nein

iJa

Stellen Sie einen
positiven Wert fur
den analogen
Frequenzsollwert
ein.

Schalten Sie die Netzspannung aus und dann,
nachdem die Anzeigeleuchte CRG erloschen ist, wieder ein.

|

Werden auf der

Istin der Nahe

: .| eine elektroma- Beseitigen Sie die
LEDD-Q\Peznelge Ne'ln gnetische Ja y | Ursache fiir die
dargestellt? Storungsquelle Stérungen.

9 ’ vorhanden?

lJa

lNein

Der Frequenz-
umrichter funktio-

Vermutlich ein
Fehler im Fre-
quenzumrichter.
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8) Fehler der RS485-Kommunikation (Er8)
[Wenn die RS485-Optionskarte nicht verwendet wird’]
Kommunikationsfehler
Er8
Vermutlichfehlerhafter
Nein Frequenzumrichter.
Ist 000 auf 1 gesetzt? ) Setzen Sie sich mit Si-
lectron sistemi in
Verbindung.
lJa
‘ Setzen Sie 000 auf 0.
Abhilfemalinahmen fir Er8 bei Verwendung der RS485-Optionskarte
finden Sie in der dazugehorigen Bedienungsanleitung.
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7-2 Sonstige

Storungen

1) Der Motor dreht sich nicht.

Silectron
sistemi

Hinweis: Uberpriifen Sie mit dem Bedienteil die Einstellungen der
Funktionen firr die Betriebsbefehle sowie fiir die Frequenz-
sollwerte.

Der Motor Iduft nicht an. |

Untersuchen Sie die
Sind alle Schalter und Ursache des falschen
Leuchtet die Anzeige- |Nein | Schiitze auf der Netz- |Nein | Schaltzustandes und
leuchte CHARGE? — | seite ordnungsgemafll | —p | schalten Sie die Schalter
eingeschaltet? dann, wenn kein Fehler
festgestellt wird, ein.
i Ja l Ja
Uberpriifen Sie,
; b Fehler wie zum Bei-
Beheben Sie den ov !
: : | Unterspannung,
Funktionsfehler und : : Liegt an den Spie
fuhren Sie dann nach Ja Iséi?]léfggpmgﬁg':inf" Netzeingangsklemmen | Nein szsfteensgfg?rl]laTnar;gnel-
den Zurlicksetzen des | ¢— > g die richtige Netz- —> 9
Alarms einen Neustart vorhanden? spannung an? oder schlechte
durch ’ Kontakte vorliegen und
: beheben Sie etwaige
Fehler.
i Nein Ja
Maéglicherweise ein
: : : Fehler im
Liegt kein Fehler vor, Erfolgt der Betrieb >  Frequenzumrichter.
so setzen Sie uber das Bedienteil Setzen Sie sich mit Si-
den Betrieb fort. oder die Klemmleiste? lectron sistemi in Ver-
bindung.
Bedienteit Klemm
leiste
Ja l l
Ist die externe
Verdrahtung zwischen
. . - den Klemmen FWD ;
Lauft der Motor an, .| Steht ein Vorwérts- oder . Ay Tauschen Sie den
wenn die Taste RUN Nein Ruckwartslauf-Befehl Nein REZn' zggé%“élsré%ht'g Ja defekten Schalter oder
betétigt wird? ¢ an? » gworden’? » | das defekte Relais aus.
Ist SW7 entsprechend
| gesetzt?
| N lan
Yo “p Ja Nein
Betétigen Sie die Taste > o
AUF und stellen Sie die Beheben Sie die Fehler
Frequenz ein. > 9-
T Ja )
v v Nein
Sind die Einstellung
des eingebauten
Potentiometers und die Berichtigen Sie je nach
Nimmt der Frequenz- Liegt der eingestellte Anschlisse der externen Bedarf die Frequenzein-
umrichter nach dem Be- | Nein | Frequenzsollwert Gber |Nein | Schaltung zwischen den |Ja stellung an POT (VR),
tatigen der Taste AUF | 4—| der Start- und der Stop- | —p| Steuerklemmen 13, 12, | —p| dem Signalwandler,
seinen Betrieb auf? frequenz? 11, C1 oder X1, X2, X3- Schalter oder dem
P24/CM einwandfrei? Relaiskontakt
Ist SW7 entsprechend
I gesetzt?
|l m Jzi; Ja
(Fortsetzung)
v
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(Fortsetzung)
Ja Ja

Sind die Frequenz-

Silectron

sistermi

Stellen Sie die Ja grenze (hoch)
Frequenzwerte richtig ¢ und die Frequenzein-
ein. stellung niedriger als die
Startfrequenz?
l Nein
Steht an den Ausgangs-| Veé%ﬁﬂgﬂf&':nfgwgr.im
Motor defekt. Ilélr?amgéigétr#ri\éh\t/gzsdgz Nein | getzen Sie sich mit Si-
req — | lectron sistemi in Verbin-
richtige Spannung an? dung
T Nein lJa
Ja| Ist der Motor einwand- | Nein Beheben Sie die
Zu hohe Last? <4—| freiangeschlossen? |—p | Verdrahtungsfehler.
lJa
Zu hohe Last,
der Motor ist blockiert.
Ist die Einstellung Verringern Sie die Last
der Ja und Uberprifen Sie
Drehmomentanhebung | —p auch, wenn eine
richtig? mechanische Bremse

vorhanden ist, daf’ die
Bremse gelost ist.

l Nein

Erhéhen Sie die
Drehmomentanhebung.

Der Motor dreht sich nicht, wenn die folgenden
Befehle gegeben werden.
1. Wenn bei Anstehen der Pulssperre (BX) an
den Steuerklemmen ein Betriebsbefehl ge-
geben wird.

2. Wenn sowohl ein Vorwarts- (FWD) als
auch ein Rickwartsbefehl (REV) gegeben

wird.

7 Fehlerbehandlung

7-72



GSX600

2) Der Motor dreht sich zwar, aber seine Drehzahl andert sich nicht.

Der Motor dreht sich
zwar, andert aber seine
Drehzahl nicht.

!

Silectron

sistemi

Ja Ist die maximale
Frequenz zu niedrig
<+ i ?
Verandern eingestellt?
Sie die Nein
Einstellung.
Ja| Ist die obere/untere Fre-
<4—| quenzgrenze aktiviert?
i Nein
Andert sich die Drehzahl, |42
Eingebautes Potentiometer wenn das Potentiometer
»| nach rechts oder links | \in
gedreht wird?
Mit welchen Verfahren
zur Einstellung Ja
der Frequenz o A ich die Drehzahl
Eingebautes —»| " AB betatigt wird? | Nein
Potentiometer, —>
Bedienteil, Analogsignal, Nein
oder Festfrequenz ? v
LaRt sich das
Analogsignal Frequenzsollwertsignal |Ja
—| (0 bis +10 V, 4 bis 20 mA) | —
verandern?
i Festfrequenz l Nein
Ist die externe :
Verdrahtung zwischen o Verdlfér?tlﬁn%)(tz?/\ansech en
den Steuerklemmen X1, |Nein | Beheben Sie die Ver- | Nein den Steuerklemmen
X2, X3 und P24/CM —>»| drahtungsfehler. 4| 413712 C1 - 11 einwand-
einwandfrei frei angeschlossen?
angeschlossen? 9 )
i Ja Ja
Sind die Frequenzen
der einzelnen . A :
Nein Andern Sie den
Fﬁﬁiﬁﬁi‘é@ﬁﬁﬂ —»| Frequenzsollwert.
eingestellt?
Ja
d
)l
v v
Vermutlich ein Fehler
im Frequenzumrichter .
h Tauschen Sie je nach
Sind die eingestellten Odrirnﬁ'c:nezlgrktargf' Bedarf das defekte
Beschleunigungs-/  [Nein | 9 o motisah o Frequenzeinstell-
Verzdégerungszeiten | —p St%run en potentiometer POT(VR)
extrem lang? rungen. - oder den
Setzen Sie sich mit Si- Signalwandler aus
lectron sistemi in 9 :
Verbindung.
i Ja
Stellen Sie der Last
entsprechende P
Beschleunigungs-und |[€
Verzdgerungszeiten ein.
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Silectron

sistemi
In den folgenden Fallen ist das Verandern der Motor-
drehzahl eingeschrankt.
1. Der Wert des Frequenzoffsets (F18) ist hoch.
2. Es werden sowohl Gber die Klemme 12 als auch
Uber die Klemme C1 Signale eingegeben, und
der zusatzliche Wert ist nicht deutlich anders.
(Wenn FO1 auf 3 gesetzt ist.)
3. Die Belastung des Motors ist zu hoch und der
Kippschutz hat angesprochen.
3) Der Motor kippt beim Beschleunigen.
Der Motor kippt
beim
Beschleunigen.
Ist eine zu kurze P
p Ja Stellen Sie eine
Beschleunigungs- ) = g
zeit eingestellt? langere Zeit ein.
lNein
Ist das Tragheits- Setzen Sie sich
moment des Ja Ja mit Silectron si-
Motors oder das | —p —» | stemiin Verbin-
der Last zu hoch? dung.
Nein Ist ein
Spezialmotor - .
; Py Verkleinern Sie
eingebaut? das Tragheits-
Nein moment oder
— | erhdhen Sie die
Leistung des Fre-
quenzumrichters.
v
Verwenden Sie flr
den Anschlul? des
an den Klemmen |Ja ter ein Kabel mit
des !Vlotprg 2 » grélRerem Quer-
niedrig? schnitt oder ver-
kirzen Sie die
Lange des Kabels.
lNein
Istdie Einstellung Stellen Sie eine
r#itn?:;tgé%g' if |Nein | der Drehmoment- | Nein groRere
—» | anhebungein- | —p Drehmoment-
der Last zu hoch? wandfrei? anhebung ein.
lJa lJa
: : Vermutlich ein Fehlerim
d J]egﬁg%%grﬁ (la?‘nt- Frequenzumrichter oder
bedarf der Last ein Fehler aufgrund von
- : elektromagnetischen
oder erhGhen Sie Stérungen
dlgrléeljél:]r;%nic_es Setzen Sie sich mit Si-
q lectron sistemi in Ver-
richters. bindung
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4) Der Motor wird zu heil3.

| Der Motor wird zu heiR.

!

symmetrisch?

Ist die U/f-Kennlinie an | Nein Andern Sie
den Motor angepal3t? | —p die Einstellung.
lJa
Ist der Motor sténdig .
mit sehr niedriger Dreh- Ja N f\r/eergvc\:llggldu?’?etselr? I\C;Ilgt%r;
zahl betrieben worden? :
lNein
Ja Verringern Sie die Last
Ist die Last zu hoch? oder erhéhen Sie die
> Leistung des Motors.
lNein
Ist die an den
Motorklemmen (U,V,W) |Ja
anliegende Spannung | —p Motorfehler.

lNein

Vermutlich ein Fehler
im Frequenzumrichter.
Setzen Sie sich mit
Silectron sistemi in
Verbindung.

Silectron
sistemi
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5) Wenn die Parameteranderung gesperrt ist
Die Parameter-
anderung ist gesperrt.
; Legen Sie
Ils:)taergnrﬁre:jee;r Ja entsprechend der auf
E01. EO2 oder EO3 5 gesetzten Funktion
aﬂn‘ 5 gesetzt? » die Klemmen X1, X2,
9 : X3 an +24 V DC.
lNein
Ist FOO auf O gesetzt? NEi'n Setzen Sie FOO0 auf 0.
lJa
Ist versucht worden, :
eine wahrend des J FStoppen S'e-dﬁtn
Betriebs nicht veran- a reqéjqnfjumrlg' er
derbare Funktion > d_unF arllt_ernd 1e
2u Andern? ie Funktion dann.
lNein
; Betatigen Sie
Funlft%:'ue;w?:ggroder Ja gleichzeitig die Tasten
HO3 geandert werden? —» | STOP ur};:iBAUF oder
lNein
Soll die Funktion F02
geandert werden? ;

Liegen an der Klemme Ja Heé)e';{nE%/neBd?nhII:W?
FWD oder REV —» | un -betent aut.
+24 V DC an?

lNein
Soll eine der B
Funktionen F05, F06, |Ja Andern Sie andere
F24, HO1 oder HO2 —> Funktionen.
geandert werden?
lNein
Setzen Sie sich mit
Silectron sistemi in
Verbindung.
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8 Wartung und Inspektion

Fihren Sie, um das Auftreten von Fehlern zu
vermeiden und eine lange, stoérungsfreie Leben-
sdauer des Gerates sicherzustellen, die tagli-
chen und periodischen Inspektionen sorgfaltig
aus.

Achten Sie in Bezug auf die Arbeiten auf folgen-
des:

8-1 Tagliche Kontrolle

Wahrend des Betriebs werden die Sichtpriifun-

gen von auflen ohne Offnen von Abdeckungen

durchgefihrt.

Bei den Sichtprifungen werden im allgemeinem

die folgenden Uberprifungen vorgenommen:

1. Die erwartete Leistung (entsprechend den te-
chnischen Daten) wird erreicht.

2. Die Umgebungsbedingungen entsprechen
den technischen Daten.

3. Die Anzeigen auf dem Bedienteil sind normal.

4. Es sind keine ungewohnlichen Gerausche,
Schwingungen oder Gertiiche festzustellen.

5. Es sind keine Anzeichen von Uberhitzungen
oder Verfarbungen festzustellen.

8-2 RegelmaRige Wartung

Die periodischen Uberpriifungen werden nach
Stillsetzen des Geréates, Abschalten der Netz-
spannung und Offnen der Frontabdeckung dur-
chgefiihrt.

Nach dem Abschalten der Netzspannung muf}
eine gewisse Zeit gewartet werden, bis sich die
Glattungskondensatoren im Zwischenkreis en-
tladen haben. Um elektrische Schlage zu ver-
meiden, mull nach dem Erléschen der
Ladungsindikationsleuchte (CRG) mit Hilfe ei-
nes Multimeters Uberprift werden, dall die
Spannung auf einen sicheren Wert (25 V DC
oder weniger) gesunken ist.

Silectron
sistemi

AWARNUNG

1. Beginnen Sie mit den Arbeiten erst friihe-

stens flnf Minuten nach dem Ausschalten
der Netzspannung. Achten Sie darauf, daf}
die Ladungsindikationsleuchte CRG erlo-
schen ist und Uberprifen Sie, dall die
Spannung an den Klemmen P(+) und N(-)
unter 25 V DC liegt.

Stromschlaggefahr!

. Die Wartungsarbeiten und das Auswech-

seln von Komponenten diirfen nur von
hierzu befugten Personen vorgenommen
werden.

Legen Sie vor Beginn der Arbeiten alle Ge-
genstédnde aus Metall, die Sie am Korper
tragen, ab (zum Beispiel Uhren, Ringe,
Armbander etc.).

Verwenden Sie bei der Arbeit nur einwand-
frei isolierte Werkzeuge.

. Nehmen Sie an dem Frequenzumrichter

keinerlei Modifikationen vor.
Stromschlaggefahr!
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Silectron

sistemi
Prifgegen- " "
stand Prifpunkte Durchflihrung Auswertung
1. Uberpriifen Sie die Umge- 1. Sichtprifungund | 1. Die angegebenen
bungstemperatur, die Luft- Messung Standardwerte mus-
feuchtigkeit, Vibrationen, , . sen eingehalten wer-
die Atmosphare (Staub, 2. Sichtprifung den.
Gas, Olnebel, Wassertrop-
fen) ) 2. In der Umgebung
Umgebung des Geréates befin-
2. Liegen in der Umgebung den sich keine
des Gerates Fremdstoffe Fremdstoffe oder
oder gefahrliche Gegen- geféahrlichen Gegen-
stande, wie zum Beispiel stande.
vergessene Werkzeuge
herum?
Liegen die Spannungen im Mit dem Multimeter | Die angegebenen Stan-
Spannung Haupt- und im Steuerkreis im messen. dardwerte miussen ein-
normalen Bereich? gehalten werden.
1. LaRt sich die Anzeige gut 1., 2. Sicht- 1., 2. Die Anzeige
_ _ ablesen? prufung ist einwandfrei
Bedienteil . _ } lesbar und nicht
2. S'lnd alle Zeichen vollstan- ungewdhnlich.
dig?
1. Sind ungewodhnliche Gerau- | 1. Sicht- und 1,2, 3., 4., 5.
sche oder Schwingen vor- Hoérprifung Nichts
_ handen? . Ungewdhnliches
Die mecha- 2. Befestigen
nische Kon- 2. Lose Schrauben oder ande-
struktion des re Teile, die befestigt sein 3., 4;’ o. .
Gerites, wie sollten? Sichtprifung
zum Beispiel
der Rahmen 3. gfrf;%imﬁﬂg:;‘oc’der Be-
und die Ab- gungen:
deckungen 4. Verfarbungen durch Uber-
hitzung?
5. Ablagerungen oder Staub?
1. Lose oder fehlende Schrau- | 1. Befestigen 1., 2., 3.
ben? Nichts Ungewdhnliches
2 2., 3. Sicht- g
< 2. Verformungen, Risse, prifung . A R
g Allgemein Schéaden und/oder Verfar- Hinweis: Ell;]rigsr:fligte
% 9 bungen durch Uberhitzung, N ;
2 . ; , briicke weist
= oder Mangel_ |m7Gerat oder nicht auf ein
e an der Isolation? Problem hin.
3. Ablagerungen oder Staub?
8 Wartung und Inspektion 8-78
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Silectron

sistemi
Prusftga?%en- Prufpunkte Durchfiihrung Auswertung
1. Sind Verfarbungen und Ver- | 1., 2. Sicht- 1., 2. Nichts
formungen von Leitern prifung Ungewdhnliches
durch Uberhitzung vorhan-
Leiter und den?
Drahte
2. Sind Risse, Krauselungen
oder Verfarbungen von Lei-
tungsmanteln vorhanden?
Klemmen- | Keine Beschadigungen vor- Sichtprifung Nichts
leiste handen? Ungewdhnliches
1. Austritt von Elektrolyt, Ver- | 1., 2. Sicht- 1., 2. Nichts
farbungen, Krauselungen, prifung Ungewodhnliches
Ausbeulungen des Gehau-
ses ? 3. Messen der Ka- | 3. Der MelRwert der Ka-
N . . ; pazitat mit Hilfe pazitatist gleich oder
Glattungs- | 2. Hat kein Sicherheitsventil einer Kapazitats- groRer als 85 % des
konden- angesprochen und steht meRbriicke (Hin- Nennwertes
o | sator keines der Ventile zu weit ; .
0 vor? weis)
X
% 3. Falls erforderlich die Kapa-
+ zitat des Kondensators
a messen.
5
T 1. Unangenehmer Geruchund | 1. Geruchs- und 1. Nichts
Krauselung der Isolation Sichtprifung Ungewdhnliches
i ?
durch Uberhitzung? 2. Sichtpriifung 2. Nennwert +10 %
Lade- 2. Keine Unterbrechung? oder Priufen mit
wider- einem Multime-
stand ter, nachdem die
Verbindung auf
einer Seite abge-
klemmt worden
ist.
Transfor- | Ungewdhnliches Brummen Hor-, Geruchs- und | Nichts
mator und | oder unangenehmer Geruch? | Sichtpriifung Ungewodhnliches
Drossel
1. Klappergeradusche wahrend | 1. Horprifung 1., 2. Nichts
Schutz des Betriebs? _ } Ungewdhnliches
und Relais 2. Sichtprifung
2. Rauhe Kontaktoberflache?
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Silectron

sistemi
Prufgegen- " .
stand Prifpunkte Durchflihrung Auswertung
1. Lose Schrauben oder Ver- 1. Anziehen 1., 2., 3., 4.
binder? 2 Geruchs- und Nichts
: uchs-u Ungewdhnliches
2. Unangenehmer Geruch Sichtpriifung 9
2 | Steuer- und/oder Verfarbungen? _
£ platine 3., 4. Sicht-
5 | und 3. Risse, Beschadigungen, prufung
2 | Klemm- Verformungen oder Gber-
O | leiste mafiger Rost?
4. Austritt von Elektrolyt oder
Anzeichen von Verformung
der Kondensatoren?
1. Ungewodhnliche Gerausche | 1. Hor- und Sicht- 1. Der Lufter muf3 sich
und/oder Schwingungen? prifung. Mit der einwandfrei drehen.
Hand drehen.
2. Lose Schrauben oder Mut- (Vergewissern 2., 3. Nichts
Liifter tern? Sie sich vorher, Ungewdhnliches.
& | (ab 3. Verfarbung durch Uberhit- daf’ die Span-
< | 1,5 kW) zung? nung ausge-
= schaltet ist.)
é 2. Anziehen
3. Sichtprifung
Liftunas- Kuhlkorper oder Ein-/Ausla®- | Sichtpriifung Nichts Ungewdhnliches
we 9 6ffnungen mit Fremdstoffen
9 bedeckt oder verstopft?

Tabelle 8-2-1 Liste der periodischen Inspektionen

Hinweis: Benutzen Sie fir die Ermittlung der Ka-
pazitat ein auf dem Markt verfligbares,
einfach zu bedienendes MefRinstru-

ment.

Anmerkung: Sollte die Anlage verschmutzt sein,

so wischen Sie diese mit einem
chemisch neutralen Reinigungs-
tuch sauber.
Entfernen Sie den Staub mit einem
Staubsauger.

8 Wartung und Inspektion
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Silectron

8-3 Messungen
am Haupt-
stromkreis

sistemi

Da die Spannungen und Stréme des Hauptstromkreises, sowohl auf
der Eingangs- als auch auf der Ausgangsseite (Motor) des Frequenz-
umrichters, mit harmonischen Oberwellen belastet sind, hangen die er-
zielten MefRergebnisse von der Art des verwendeten Melinstrumentes
ab. Aus diesem Grunde sollten, wenn Spannungs- und Strom-MeRge-
rate fur die Netzfrequenz eingesetzt werden, nur die in der

Tabelle 8-3-1 aufgeflihrten Gerate benutzt werden.

Der Leistungsfaktor kann nicht mit auf dem Markt verfligbaren Geraten,
die die Phasenverschiebung zwischen Spannung und Strom messen,
ermittelt werden. Wenn es erforderlich ist, den Leistungsfaktor zu mes-
sen, so missen auf der Eingangs- oder auf der Ausgangsseite des Ge-
rates die Spannung, der Strom und die Leistung gemessen werden. Mit
den so erhaltenen MeRwerten kann der Leistungsfaktor dann nach der
folgenden Formel berechnet werden:

Einphasig
Elektrische Leistung [W]

Spannung [V] x Strom [A]

Leistungsfaktor = x 100 [%]

Zwi-
Eingangsseite (Netzanschluf) Ausgangsseite (Motor) schen-
kreis
Mep- | Wellenformder  Wellenform des | Wellenform der ~ Wellenform des [P(+), N(-)]
grofe Spannung Stroms Spannung stroms FM, 11
Klemmen-
bereich
Be- Gleich-
zeich- i Span- ) Span- )
nung ritgrggne r nungs- Wattmeter r?wterg;ner nungs- Wattmeter nsup : gns_
des A messer Wr A messer Wu,w messer
MeR- R VR uv.w Vuyvw v
gerates
Gleich-
Typ Dreh- richter- Dreh- Gleich-
des eisen- oder Leistungs- eisen- richter- Leistungs- Dirr?:t?ﬁf”-
MeR- instru- Dreh- messer instru- meB%;erét messer ment
gerates ment eisenin- ment 1
strument
Symbol $ - % .H_ - gﬂ
E 3 5

Tabelle 8-3-1 Melgerate fir Messungen im Hauptstromkreis

1) Beim Messen der Ausgangsspannung mit Gleichrichtermefigeraten konnen Fehler auftreten.
Verwenden Sie, damit Sie eine hohe MeRRgenauigkeit erzielen, ein digitales Wechselstrom-LeistungsmefRgerat.
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Silectron

8-4 Isolations-
priifung

sistermi

[Bei Geraten der einphasigen Baureihe]

Frequenz- @
umrichter
wo—(a) )

o
c

>

<)

2 @

o A

5 Motor
7

o) M
5

c 3=
C

®©

Q

N

Bild 8-3-1 Schaltbild fiir den Anschluf® der Mel3gerate

Sofern es sich vermeiden laflt, sollten Sie an dem Frequenzumrichter
keine Messungen mit einem Isolationsmelfigerat vornehmen. Der Isola-
tionswiderstand des Gerates ist im Werk vor der Auslieferung tGberpruft
worden. Laflt es sich jedoch nicht vermeiden, eine Isolationsprifung
vorzunehmen, so mul} diese wie im folgenden beschrieben durchge-
fihrt werden. Bei ungeeigneten MelRverfahren kann das Produkt be-
schadigt werden. Bei falscher Anwendung der Prifanweisungen kann
es zu einer Beschadigung des IsolationsmeRgerates kommen. In Fal-
len, in denen unbedingt eine Isolationsmessung durchgefiihrt werden
muB, sollten Sie sich mit dem fur Sie zustandigen Vertreter von Fuiji
oder dem nachsten Vertriebsbiro von Fuji in Verbindung setzen.

1) Isolationsprifung am Hauptstromkreis

1. Verwenden Sie ein 500-V-Isolationspriifgerat.

2. Wird die Prifspannung auch an den Steuerkreis angelegt, so
mussen zuvor alle Steuerkabel abgeklemmt werden.

3. Schliel3en Sie die Klemmen des Hauptstromkreises Uiber eine ge-
meinsame Prifleitung, wie im Bild 8-4-1 gezeigt, an.

4. Fuhren Sie die Isolationsprifung nur zwischen dem gemeinsa-
men, an den Haupstromkreis angeschlossenen Leiter und der
Erde (&G) durch.

5. Mit einem Wert von 5 MQ oder grofer gilt der Test als bestanden.
(Dieser Melwert gilt, wenn nur ein Frequenzumrichter ange-
schlossen wird.)

& Frequenzumrichter
Sc
LIL  L2IN  PL  P(+) P@H# N u v w

Isolations-
messer

Bild 8-4-1 Isolationsprifung

8 Wartung und Inspektion
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2) Isolationsprifung im Steuerkreis

An dem Steuerkreis dirfen keine Stehspan-
nungs- und lIsolationsprifungen durchgefihrt
werden, da in der Steuerschaltung enthaltene
Komponenten, die nicht repariert werden kon-
nen, beschadigt oder zerstdrt werden kdnnen.
Verwenden Sie zur Uberpriifung des Steuerkrei-
ses lediglich ein VielfachmeRgerat, das in der
Lage ist, auch hochohmige Widerstande zu
messen.
1. Klemmen sie alle externen Leitungen von
den Klemmen des Steuerkreises ab.
2. Messen Sie den Widerstand zwischen dem
Steuerkreis und der Erde. Mit Werten von
1 MQ oder mehr gilt der Test als bestanden.

3) Externer Hauptstromkreis und SPS

Klemmen Sie vor dem Anlegen der Prifspan-
nung alle Leiter vom Umrichter ab, um ihn vor
der Prifspannung zu schiitzen.

8-5 Ersatzteile

Die zu erwartende Lebensdauer eines Teils
hangt von der Art des Teiles, den Umgebungs-
bedingungen und der Art des Einsatzes ab. Hin-
weise auf den Austausch von Teilen kénnen Sie
der Tabelle 8-5-1 enthehmen.

In Bezug auf Ersatzteile setzen Sie sich bitte mit
Ihrem Fuji-Handler in Verbindung.

Standard-
. zeitraum
Bezeichnung -
. fur das Anmerkungen
des Teils AUS-
wechseln
. Austausch gegen
=it 3 Jahre ein neues Teil
3 Austausch gegen
Zwischen- . .
: ein neues Tell
I;;e{\(l)srl;c;]nden- 5 Jahre (Nach Uberpriifung
entscheiden)
kondensato- 7 Jahre |&/N Neues Te'l..
(Nach Uberprifung
i) Gt entscheiden)
Platinen
Sonstige ) Nach Uberpriifung
Teile entscheiden

Tabelle 8-5-1 Ersatzteile

Silectron
sistemi

8-6 Anfragen zu Produkten und
Garantie

1) Anfragen

Bei einem Schaden, oder wenn ein Produkt ei-
nen Fehler aufweist, oder wenn Sie Fragen be-
ziglich eines Produktes haben, stellen Sie ihrem
Handler oder dem nachsten Vertriebsbiiro von
Fuji Electric die folgenden Angaben zur Verfi-
gung:
a) Typ des Frequenzumrichters
b) Seriennummer
c) Kaufdatum
d) Gegenstand der Anfrage (zum Beispiel:
beschadigtes Teil und Umfang der Be-
schadigung, Fragen, Erscheinungsform
des Fehlers, Zustand des Fehlers)

2) Produktgarantie

Die Produktgarantie gilt, je nachdem, was zuerst
eintritt, flr einen Zeitraum von einem Jahr nach
dem Kauf oder aber fur 18 Monate nach dem auf
den Typenschild angegebenen Fertigungsda-
tum.

Unter den folgenden Bedingungen wird aber,
auch wenn die Garantiezeit noch nicht abgelau-
fen ist, keine kostenlose Reparatur des Produk-
tes durchgefihrt:

1. Der Fehler beruht auf unsachgemaler
Verwendung, Reparatur oder Verande-
rung.

2. Das Produkt wurde auerhalb seines an-
gegebenen Anwendungsbereichs einge-
setzt.

3. Der Schaden beruht auf einer mechani-
schen Beschadigung nach dem Kauf oder
auf dem Transport.

4. Die Ursache des Fehlers ist ein Erdbeben,
ein Brand, ein Sturm oder eine Uberflu-
tung, Blitzschlag, abnorme Spannung
oder sonstige Naturereignisse und Folge-
schaden.
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