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SYNTHESIS einphasig 230 V 0.2 - 2.2 kW
dreiphasig 400 V 0.75 - 2.2 kW
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1. Einleitung

Um eine vollstdndige Nutzung aller Funktionen dieses Frequenzumrichters zu erméglichen und gleichzeitig
die Sicherheit seiner Bediener zu gewahrleisten, bitten wir Sie, diese Betriebsableitung in allen ihren
Punkten aufmerksam zu lesen. Sollten Sie weitere Fragen hinsichtlich Betrieb oder Produkteigenschaften
haben, wenden Sie sich bitte an Ihren Handler vor Ort oder die regionale Vertretung der Bonfiglioli Group.

3% Bitte beachten Sie alle Sicherheitshinweise fiir dieses Produkt

Ein Frequenzumrichter ist ein leistungselektronisches Gerét. Aus Sicherheitsgriinden bitten wir Sie,
die mit ACHTUNG" oder ,VORSICHT gekennzeichneten Paragraphen besonders aufmerksam zu
lesen. Bei diesen handelt es sich um auBerst wichtige Sicherheitshinweise, die bei Transport, Einbau,
Betrieb oder Inspektion des Frequenzumrichters zu beachten sind. Zu Ihrer eigenen Sicherheit sollten
Sie diese Anweisungen genau befolgen.

| Kann durch unsachgeméBen Betrieb zu Verletzungen des Bedienungspersonals

| [l AcHTunG fahren.

| f VORSICHT | Durch unsachgeméBen Betrieb kénnen Schéaden am Frequenzumrichter oder
mechanischen System entstehen.

H AcHTUNG

» Nach dem Abschalten der Stromversorgung dirfen die Leiterkarte oder die Komponenten auf der
Leiterkarte erst nach vollstdndigem Erléschen der Spannungsanzeige beriihrt werden.

» Wahrend das Geréat an die Stromversorgung angeschlossen ist, dirfen keinerlei elektrische
Anschliisse ausgefiihrt werden. Uberpriifen Sie die Komponenten oder Signale auf der Leiterkarte
niemals wahrend der Umrichter in Betrieb ist.

+ Die internen Schaltungen, Verbindungen oder Komponenten des Frequenzumrichters diirfen nicht
entfernt oder veréndert werden.

* Der Erdanschluss des Frequenzumrichters ist mit einer angemessen Verbindung, Standard 200V,
Typ lll, zu erden.

+ Dieses Produkt gehért zur Klasse der Produkte, die Verkaufsbeschrankungen gemas Norm EN61800-
3 unterliegen. Bei Installation dieses Produkts im Haushalt kdnnen Stérgerdusche auftreten; in
einem solchen Fall sind vom Benutzer die entsprechenden GegenmaBnahmen zu treffen.

/A\ VORSICHT

« Flhren Sie keinerlei Spannungsfestigkeitspriifungen an den internen Frequenzumrichterkomponenten
aus, da sich unter diesen Halbleiter-Elemente befinden, die auf hohe Spannungswerte empfindlich
reagieren.

+ SchlieBen Sie die Ausgangsklemmen T1 (U), T2 (V) und T3 (W) nie an eine Eingangsversorgung
mit Wechselstrom an.

* Die integrierte CMOS-Schaltung auf der Primér-Leiterkarte des Frequenzumrichters reagiert auf
statische Elektroladungen &uBerst empfindlich. Vermeiden Sie jeglichen Kontakt mit der Primér-
Leiterkarte des Frequenzumrichters.
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2. Kontrolle vor dem Einbau

Jeder Frequenzumrichter wird vor dem Versand umfangreichen Priifungen und Kontrollen unterzogen.
Nach dem Auspacken des Produkts sollten die folgenden Kontrollen vorgenommen werden:

« Uberpriifen Sie, ob die Modellnummer des angelieferten Frequenzumrichters mit der von lhnen
bestellten Ubereinstimmt.
«» Uberprifen Sie, ob der Frequenzumrichter wahrend des Transports beschadigt wurde. Sollten sich

irgendwelche Anzeichen einer Beschédigung feststellen lassen, schlieBen Sie den Frequenzumrichter
nicht an die Stromversorgung an.

Sollten das Gerét irgendwelche Beschadigungen aufweisen, wenden Sie sich bitte an eine regionale
Verkaufsvertretung der Bonfiglioli Group.
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Kapitel 1: SicherheitsmaBnahmen

1. SicherheitsmaBnahmen fiir den Betrieb

Vor Einschalten des Gerats

AVORSICHT

Wahlen Sie eine Versorgungsquelle mit der richtigen Spannung geméafB den
Eingangsspannungsspezifikationen des Frequenzumrichters aus.

[l ACHTUNG

Besondere Aufmerksamkeit muss auf die Verkabelung des Primarstromkreises gelegt werden. Die
Klemmen L1 und L2 sind an die Versorgungsquelle anzuschlieBen. Achten Sie darauf, dass diese
keinesfalls irrtimlicherweise an die Ausgangsklemmen T1, T2 oder T3 angeschlossen werden, da
dies zu Beschadigungen des Frequenzumrichters fihren kdnnte, sobald dieser eingeschaltet wird.

/A\ VORSICHT

* Halten Sie den Frequenzumrichter beim Transport nicht an der Vorderseite der Schutzabdeckung,
sondern sicher an der Kiihlkdrperplatte fest, um ein Herunterfallen des Geréts zu vermeiden; dies
kénnte zu Verletzungen des Bedieners oder zu Beschadigungen des Umrichters selbst flhren.

* Installieren Sie den Frequenzumrichter auf einer Platte aus Metall bzw. einem anderen nicht
entflammbaren Material. Installieren Sie den Umrichter nicht auf oder in der Nahe von leicht
entziindlichem Material.

» Werden mehrere Geréte auf eine Schalttafel installiert, kann der Einbau eines zusétzlichen Ventilators
erforderlich werden. Um eine Uberhitzung zu vermeiden, sollte die Temperatur innerhalb einer
geschlossenen Steuerschalttafel 40°C nicht Gberschreiten.

+ Vor Abnahme einer Schutzabdeckung oder Verrichtung von Arbeiten an einer Schalttafel ist die
Stromversorgung zu unterbrechen. Fiihren Sie alle Installationsarbeiten gemaB den gegebenen
Anweisungen aus, um Betriebsstérungen zu vermeiden.

* Dieser Frequenzumrichter ist fiir Stromkreise mit nicht mehr als 5000 R.M.S. symmetrischen Ampere,
maximal 240 Volt, geeignet.

« Dieses Produkt ist mit keinem DrehzahllUberschreitungsschutz ausgestattet.

+ Das Gerat ist nur fir den Einsatz in Makroumgebungen vorgesehen, die einem Verschmutzungsgrad
2 entsprechen.
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Im eingeschalteten Zustand

[ ACHTUNG

« Installieren oder entfernen Sie Eingangs- oder Ausgangsverbindungsstiicke des Frequenzumrichters
niemals bei eingeschaltetem Gerat, da es durch das Zwischenschalten oder Entfernen zu
StoBstromspitzen kommt, die den Frequenzumrichter beschadigen kénnten.

Sollte es zu einem vorubergehenden Versorgungsausfall von mehr als 2 Sekunden kommen (je
héher die Leistung, desto langer diese Zeitspanne), verfugt der Frequenzumrichter nicht tber
ausreichend Speicherleistung, um die Schaltung zu speisen. Wenn es zur Wiederherstellung der
Stromversorgung kommt, basiert der Betrieb des Umrichters folglich auf dem unter F_10 eingestellten
Wert und dem Zustand des externen Schalters; dies wird in den folgenden Paragraphen als,
Wiederinbetriebnahme’ betrachtet.

Handelt es sich um einen kurzen voriibergehenden Versorgungsausfall, verfiigt der Frequenzumrichter
noch Uber ausreichend Speicherleistung, um die Schaltung mit Storm zu versorgen, d.h. der
Frequenzumrichter nimmt bei Wiederherstellung der Versorgung, den Betrieb gemaB den Einstellungen
von Funktion F_23 automatisch wieder auf.

Bei Wiederinbetriebnahme des Umrichters richtet sich der Betrieb nach der Einstellung von F_10
und dem Zustand des externen Schalters (FWD/REV-Taste). Achtung: Die Option der automatischen
Wiederinbetriebnahme kann Uber die Funktionen F_23/F_24 ausgeschaltet werden.

(1) Ist F_10 = 0 kommt es nach der Wiederinbetriebnahme zu keinem erneuten Anlaufen des
Frequenzumrichters.

(2) Ist F_10 = 1 und steht der externe Schalter (Taste FWD/REV) auf AUS, lauft der Frequenzumrichter
auch nach einer Wiederinbetriebnahme nicht wieder an.

Ist F_10 = 1 und steht der externe Schalter (Taste FWD/REV) auf EIN, lauft der Frequenzumrichter
nach der Wiederinbetriebnahme automatisch wieder an. Achtung: Schalten Sie den externen Schalter
nach einem Versorgungsausfall aus Sicherheitsgriinden aus (Taste FWD/REV), um mdégliche
Maschinenschaden oder Verletzungen der Bediener zu vermeiden, falls die Versorgung plétzlich
wieder hergestellt wird.
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Wiéhrend des Betriebs

[ ACHTUNG

Verwenden Sie kein separates Schaltglied, um den Motor wéhrend des Betriebs an- oder auszuschalten.
Dies kdénnte zu einem Defekt des Frequenzumrichters durch Uberstrom fiihren.

M ACHTUNG

» Um Personenschaden durch elektrische Schldge zu vermeiden, darf die Frontabdeckung des
Frequenzumrichters nie abgenommen werden, wahrend dieser gespeist wird.

+ Wurde die Funktion der automatischen Wiederinbetriebnahme nach einem voriibergehenden Versorgungsausfall
aktiviert, kommt es zu einer automatischen Wiederinbetriebnahme des Motors und der Maschine.

/A\ VORSICHT

* Berlihren Sie den Kiihlkérper niemals wahrend des Betriebs.

» Es ist problemlos mdglich, den Frequenzumrichter in jedem Drehzahlbereich von niedriger bis hoher
Drehzahl zu betreiben. Bitte Uberpriifen Sie den Betriebsbereich des zu steuernden Motors und der
Maschine.

« Uberpriifen Sie die Signale auf der Leiterkarte des Frequenzumrichters niemals wéahrend des Betriebs.

* Alle Frequenzumrichter werden vor dem Versand einer sorgféltigen Kontrolle unterzogen und
ordnungsgemas eingestellt.

/A\ VORSICHT

Stellen Sie vor der Ausfiihrung von Demontage- oder Inspektionsarbeiten stets sicher, dass das Gerat
ausgeschaltet und die LED-Anzeige erloschen ist.

Bei Ausfiihrung von Inspektions- oder Wartungsarbeiten

/A\ VORSICHT

Die Umgebungstemperaturen des Frequenzumrichters sollten zwischen -10°C ~ + 40°C bei einer
Luftfeuchtigkeit unter 95 % RH, ohne Kondensierung, liegen.

ZCXVORQCHT

Nach dem Entfernen des Abschirm-Klebebands sollten die Umgebungstemperaturen zwischen -10°C
~ +50°C und die Feuchtigkeit unter 95% HR, ohne Kondensierung, liegen. Den Frequenzumrichter
dariiber hinaus vor Wassertropfen oder Metallstaub schiitzen.

5
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2. SicherheitsmaBnahmen in der Betriebsumgebung

Direkte Sonneneinstrahlung
vermeiden

Vor atzenden Gasen oder
FlUssigkeiten schitzen

Von Olen, Gasen
und Fetten fernhalten

Installation in salzhaltigen
Umgebungen vermeiden

Vor Regen oder Wassertropfen,
die in den Frequenzumrichter
gelangen kénnten, schiitzen

Mit Metallstaub oder
anderweitigen Staubarten

belastete Umgebungen meiden

LA 2 4
2N
”\\ <o 6. »‘.
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Eine direkte Warmeaussetzung
vermeiden

Umgebungen mit hohen
Temperaturen meiden

Vor elektromagnetischen
und Hochfrequenzwellen
schutzen

Vor radioaktiven
Strahlungsquellen schiitzen

Von entflammbarem
Material fernhalten
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Kapitel 2 - Informationen zu Hardware und Installation

1. Betriebsumgebung

Der Installationsort des Frequenzumrichters ist &uBerst wichtig, da sich die dort vorherrschenden
Bedingungen direkt auf seine Funktionsfahigkeit und Lebensdauer auswirken. Der Installationsort
muss daher sorgféltig ausgewahlt werden und die nachstehenden Anforderungen erfillen:

» Montage der Einheit in vertikaler Position

» Umgebungstemperatur: -10°C ~ + 40°C (bei Abnahme des Deckels: -10°C ~ + 50°C)

* Positionen neben Heizungen vermeiden

» Wassertropfen und feuchte Umgebungen vermeiden

« Direkte Sonneneinstrahlung vermeiden

« Von Ol oder salzhaltigen Gasmischungen fernhalten

» Den Kontakt mit &tzenden Flissigkeiten oder Gasen vermeiden

« Das Eindringen von fremden Staub und Metallsp&nen oder -teilchen verhindern

* Elel *netische Interferenzen (SchweiB- oder Starkstrommaschinen) vermeiden

« Vibi srmeiden. Sollten Vibrationen nicht verhindert werden kénnen, ist eine entsprechende

Vof_’g g zu montieren montiert, die flir eine Verringerung der Vibrationen sorgt.

« Soll -equenzumrichter in einem geschlossenen Schaltschrank montiert werden, ist das oben
am____y _ter befindliche Abschirm-Klebeband zu entfernen. Dies wird fiir einen zuséatzlichen
Luftstrom zur Kihlung des Frequenzumrichters sorgen.

Die externen Ventilatoren sind Giber dem Frequenzumrichter anzubringen

Korrekte Anordnung Falsche Anordnung Korrekte Anordnung Falsche Anordnung

« Fur eine ordnungsgemaBe Installation miissen Sie den Frequenzumrichter mit der Vorderseite
nach vorne und der Oberseite nach oben platzieren, um dadurch fur eine bessere Warmeableitung
zu sorgen.

« Die Installation muss die folgenden Anforderungen erfolgen.
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tit 1
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SYN 10
Montage-
richtung
<
£
i
I 8 1IH
12 ecm (min)ﬂ ﬂ ﬂ 12 cm {min) SC‘NTF:}’\)

Beluftungs- und Installations-
Richtung Frontansicht

Hinweis: Maximale Temperatur im Gehause 50°C

2. Modellidentifikation

SYN10 S 220 05 AF - -

Serie J

Eingangsphasen — S = einphasig T = dreiphasig
Eingangspannung — 115, 230, 400V

Go9zh Bogsny 0507w
Filter e _ = kein Filter; AF = EMI-Filter Klasse ,A"“
Schutzgrad _ =1P20, IP65 = IP65

Schalter

_ =kein Schalter, S = integrierter Schalter

(nur fur IP65)
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3. Spezifikationen
Basisspezifikationen:
Modell: SYN 10 S 220 01 AF|S 220 03 AF | S 220 05 AF | S 220 07 AF | S 220 09 AF

Empfohlene Motorleistung (KW) 0.2 0.4 0.75 1.5 22

S Motor (PS) 0.25 0.5 1 2 3

‘o | Ausgangsstrom (A) 1.4 2.3 4.2 7.5 105

g Leistung (KVA) 0.53 0.88 1.6 29 4.0

o Gewicht (kg) 0.76 0.77 0.8 1.66 1.76

Max. Eingangsspannung

Einphasig 200-240V

Ein/dreiphasig 200-240V

Toleranz

Spannung (+10, -15 %), Eingangfrequenz 50/60Hz (+/- 5 %)

Max. Ausgangsspannung

Dreiphasig 200-240V (proportional zu Eingangsspannung)

MaBe Lx Hx T (mm)

72 x132x 118

118 x 143 x 172

EMC-Kompatibilitat

Klasse A (Einphasenfilter serienmaBig)

Modell: SYN 10 S 11501 S11503 |T 400 05 AF | T 400 07 AF | T 400 09 AF
Empfohlene Motorleistung (KW) 0.2 0.4 0.75 1.5 22
S Motor (PS) 1/4 1/2 1 2 3
o | Ausgangsstrom (A) 1.4 23 23 38 5.2
S | Leistung (KVA) 0.53 0.88 1.7 2.9 4.0
o Gewicht (kg) 0.7 0.72 1.6 1.62 1.68

Max. Eingangsspannung

Einphasig 100-120V

Dreiphasig 380-460V

Toleranz

Spannung (+10, -15 %), Eingangfrequenz 50/60Hz (+/- 5 %)

Max. Ausgangsspannung

Dreiphasig 200-240V

Dreiphasig 380-460V

MaBe LxH x T (mm)

72x132x 118

118 x 143 x 172

EMC-Kompatibilitat

ohne Filter

Klasse A (Dreiphasenfilter serienméBig)
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Betriebsspezifikationen:

Position

Spezifikationen

Art des digitalen Eingangssignals

Typ PNP-Eingang (externe 24 VDC Speisung ist zugelassen)

Kontrollmethode

Sinusbewertete PWM-Kontrolle

1-200 Hz

o Frequenzbereich
g . Digital: 0.1 Hz (1-99.9 Hz); 1Hz (100-200 Hz)
€ [ Aufidsung Analog: 1Hz/60 Hz
f‘ Eingabe (iber Schaltfeld | Direkt liber Tasten A und W
c
S | Exteme 0~10V, 4~20mA, 0~20mA
g Signaleinstellung
w Weitere Funktionen obere und untere Frequenzgrenze
Tréagerfrequenz 4~16 kHz
Hoch- und
Runterlaufzeit 0.1~999s
% U/f-Kennlinie 6 Kennlinien
‘g Drehmomentenregelung | Drehmomenterhéhung einstellbar (manuelle Erhéhung)
f) 2 Eingange zu verwenden als Mehrfach-Geschwindigkeit 1
k= Multifunktionseingdnge | (Sp.1)/Mehrfachgeschwindigkeit 2 (sp. 2) / Jog / externes Not-
% Aus / Sperrung Ausgangsimpulse / Reset
2 Multifunktionsausgénge | 1a Relaisklemme, einstellbar auf Stérung / Betrieb / Frequenz.
< . 5 K
S115, S220 01 und 03: ungeféhr 20 %; S220 O5, 07, 09 und
Bremsmoment T400: 20 %-100 %, serienméaBiger Bremstransistor
. " Verzdgerung oder Freilauf-Stopp, Automatische Zuriicksetzung, DC-
Weiters Funktionen Bremsfreq./ Spannung / Zeit kann durch Konstanten eingestellt werden
Displa LED-Display fiir Frequenzanzeige und
play Frequenzumrichterparameter / Fehlerspeicher / Programmversion
Betriebstemperatur - 10-+40°C (ohne Abdeckung: -10°C ~+50°C)
Feuchtigkeit 0-95 % RH, ohne Kondensierung
Vibration unter 1G (9,8 m/s?)

EMC-Spezifikationen

EN50081-1, EN50081-2, EN50082-1, EN50082-2, EN50178

UL UL508C
Uberlastungsschutz 150 % fir 1 Min.
Uberspannung DC-Spann. >410 V (einphasige Serie); >800 V (dreiphasige Serie)
§ Unterspannung DC-Spann. <200 V (einphasige Serie); < 400 V (dreiphasige Serie)
';c‘: Vorubergehender 0 ~2 Sek.: Der Frequenzumrichter kann Uber die Funktion der
E, Versorgungsausfall Drehzahlsuche wieder in Betrieb genommen werden
g Blockier-Schutz Wahrend Beschleunigung/Verzégerung/konstanter Geschwindigkeit
(',S) Kurzschluss-Ausgang | Elektronischer Schutz
Erdungsfehler Elektronischer Schutz
Weitere Funktionen Kuhlkérper-Uberhitzungsschutz, Strombegrenzung
Installation Montage mit Schrauben oder auf DIN-Schiene (optional)

10
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Empfohlene optionale Vorrichtungen und Anschluss-Spezifikationen

Gekapselter Leistungsschalter / elektromagnetisches Schaltglied

« Unter folgenden Bedingungen wird keine Garantie geleistet:

(1) Schaden am Frequenzumrichter, die durch das Fehlen eines angemessenen Leistungsschalters
oder durch die Installation eines Leistungsschalters mit zu hoher Ausléseleistung zwischen
Stromquelle und Umrichter verursacht wurden.

(2) Schaden am Frequenzumrichter, die durch das elektromagnetische Schaltglied,

Phasenschieberkondensatoren oder zwischen Frequenzumrichter und Motor installierte StoBstrom-
Schutzvorrichtungen verursacht wurden.

Modell SYN10S 220 | SYN10S 220 | SYN10S 220 | SYN10 S 220
ode 01/03 AF 05/07 AF 09 AF 05/07/09 AF
Gekapselter Leistungsschalter 15A 20A 30A 15A
Klemmen der Leistungsschaltung . Kabelschnitt . .
(TM1) Kabelschnitt (#14AWG) Kabelschrzutt Kabelschrzutt
(#14AWG) 2.0 mme 3.5mm 3.5mm
@ @ 2.0 mm? Klemmen- Klemmen- Klemmen-
Klemmen- schraube schraube schraube
@ T2 T3 schraube M3 Maa M4 M4
TS?}rollklemmenbrett (TM2) Kabelschnitt 0.75 mm? (#18AWG), Klemmenschraube M3

Bei einem Temperaturbereich von 80°C Kupferleiter verwenden.

- Verwenden Sie einen dreiphasigen Kurzschlusslaufermotor mit angemessener Leistung.

« Wird der Frequenzumrichter fiir den Antrieb von mehr als einem Motor verwendet, muss die
Gesamtleistung der einzelnen Motoren niedriger als die Leistung des Frequenzumrichters
sein. Fiir jeden Motor sind zusitzliche Uberhitzungsschutzrelais vorzusehen. Verwenden Sie
die Funktion F_18 bei 50Hz in 1,0facher Héhe des auf dem Typenschild des Motors angegebenen
Nominalwerts (bei 60 Hz in 1,1facher Héhe).

« Installieren Sie keine Phasenschieberkondensatoren, Typ LC oder RC, zwischen
Frequenzumrichter und Motor.

11
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Anwendung von Peripheriegeréaten und diesbeziigliche VorsichtsmaBnahmen

Versorgungsquelle:
» Verwenden Sie eine Versorgungsquelle mit der in den Spezifikationen angegebenen Spannung, um
Schéden am Frequenzumrichter zu vermeiden.

» Zwischen AC-Versorgungsquelle und Frequenzumrichter ist ein Trennschalter oder Leistungsschalter
zu installieren.

Gekapselter Leistungsschalter:

» Verwenden Sie einen Leistungsschalter, der fur die Spannungs- und Stromeigenschaften des
anzuschlieBenden Frequenzumrichters geeignet ist, um die Versorgung des Frequenzumrichters ein-
/ausschalten zu kénnen, und der als zusétzlicher Schutz fir diesen dient.

* Verwenden Sie den Leistungsschalter nicht, um den Frequenzumrichter ein- oder auszuschalten. Dieses
Schaltglied sollte nur fir die Versorgung des Frequenzumrichters verwendet werden, jedoch nicht fur
Betriebsabléufe.

Streuverlust-Leistungsschalter:
* In der Versorgungslinie ist ein Erdschlussschalter vorzusehen, um inkorrekten Betrieb durch Verluststrome
zur Erdung vorzubeugen und um die Sicherheit des Bedienpersonals zu gewéhrleisten.

Elektromagnetisches Schaltglied:

+ Bei normalem Betrieb kann von einem elektromagnetischen Schaltglied abgesehen werden. Fir die
Nutzung einer externen Steuerung, automatischen Wiederinbetriebnahme oder eines
Unterbrechungsreglers ist jedoch eine solche Vorrichtung auf der Primérseite des Frequenzumrichters
vorzusehen.

» Verwenden Sie das elektromagnetische Schaltglied nicht, um den Frequenzumrichter ein- oder
auszuschalten.

AC-Reaktanzspule:
+ Sollte das Versorgungssystem eine Leistung von 600 KVA uberschreiten, musste eine zusétzliche AC-
Reaktanzspule verwendet werden, um den Leistungsfaktor zu verbessern.

Frequenzumrichter:

+ Die Anschlussklemmen L1 und L2 unterscheiden sich nicht hinsichtlich Phasenfolge und kénnen daher
beliebig angeschlossen oder ausgetauscht werden.

+ Die Ausgangsklemmen T1, T2 und T3 sind an die Klemmen U, V bzw. W des Motors anzuschlieBen.
Dreht sich der Motor in die der Betriebssteuerung des Frequenzumrichters entgegengesetzte Richtung,
sind lediglich zwei der drei Ausgangsphasen auszutauschen, um das Problem zu beheben.

» Um irreparable Schaden am Frequenzumrichter zu vermeiden, dirfen die Ausgangsklemmen T1, T2
und T3 dirfen auf keinen Fall an die Versorgungsquelle angeschlossen werden.

* Erdungsklemme: SchlieBen Sie die Erdungsklemme in angemessener Weise gemaBs Typ 200 V
Erdungsklasse 3 an. (Beim Typ der Klasse 400V handelt es sich um eine spezielle Erdung).

+ Die duBere Verkabelung sollte gem&B den in Folge spezifizierten Anforderungen ausgefiihrt werden.
Uberpriifen und vergewissern Sie sich nach der Verkabelung, ob diese korrekt ausgefiihrt wurde (fiir
die Uberpriifung keine Buzzer-Instrumente verwenden).
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EMI-Anschlisse:

Es ist uBerst wichtig, dass die Verbindungen zwischen dem Frequenzumrichter, dem abgeschirmten
Motorkabel und dem EMI-Filter in der folgenden Weise getestet werden:

» Nehmen Sie eine Metallerdungsplatte und montieren Sie den Frequenzumrichter und den entsprechenden
EMI-Filter auf die Platte.

» Verwenden Sie ein abgeschirmtes Motorkabel mit 4 Anschlusssticken (U, V, W, Erde), ohne dabei die
Abschirmung als Sicherheitserdung einzusetzen (Abschirmung ist Hochfrequenzerdung).

+ Entfernen Sie jegliche Farbe um die beiden metallischen Verbindungsmutternlécher, so dass die
metallischen Verbindungsmuttern (und die Abschirmung) Kontakt mit dem Frequenzumrichter und dem
Motor haben.

+ Loten Sie keinerlei Leiter an die Abschirmung an.

» Verwenden Sie eine Metallklemme fir den Anschluss der Abschirmung des Motorkabels an die
Erdungsplatte. Damit erhalten Sie eine perfekte Hochfrequenz-Erdverbindung zwischen Frequenzumrichter,
Erdungsplatte und EMI-Filter.

+ Halten Sie den Abstand zwischen Frequenzumrichter und EMI-Filter so gering wie méglich (< 30 cm).
Sollte der Abstand gréBer sein, muss ein abgeschirmtes Kabel mit einer Metall-Verbindungsmutter und
einer Metallklemme an den Frequenzumrichter und die Metallerdungsplatte angeschlossen werden.

+ Die einzige Erdverbindung zwischen dem LISN und der Testplatte sollte tiber den EMI-Filter erfolgen.

» Verwenden Sie einen Motor mit gleicher oder niedrigerer Leistung als der des Frequenzumrichters.

+ Die Installation eines Geréuschefilters fiir Frequenzumrichter auf der Ausgangsseite des Primarstromkreises
kann zur Unterdrickung von Leitungsgerduschen beitragen.

Klasse B:

Stromversorgungsquelle

Leistung-

Antriebssystem
stransformator e - - - - - - — — — —
g | pelaliatoodertafel
Leitung- ’ I _
MCCB  sgingang . ELMI-FlltLer
= | N B
I = e

Ferniiberwachungsschalter,
Relais oder &hnliche
Vorrichtungen

) Uber 30 cm

Signalkabel

Kontrolleinrichtung
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Klasse A:

Stromversorgungsquelle

‘ Leistungs- Antriebssystem

transformator ]

Leitung- | | .
\_E/C\C»B seingang Frequenzumrichter

u
" 2

® [RIE

L

Fernliberwachungsschalter,
Relais oder ahnliche
Vorrichtungen

,[Jber 30 cm

Signalkabel

Kontrollein-
richtung

Wenn der Abstand zwischen Frequenzumrichter und Motor mehr als 100 m betr4gt, sollte ein Kabel ausgewahit
werden, das den Kabelwiderstand auf unter 3% und den Spannungsabfall entsprechend der folgenden Formel
reduziert: (V) =\ 3 x Kabelwiderstand (€/km) x Kabelldnge (m) x Strom x 10-3.

(B) Um Stérgerdusche zu vermeiden, missen die Kabel der Kontrollschaltung so weit wie mdglich von den
Leistungskabeln und anderen Hochspannungs- oder Starkstromleitungen getrennt gehalten werden.

» Um die Stérgerausche zu verringern und mégliche Betriebsprobleme zu vermeiden, sollte ein verdrilltes
und abgeschirmtes Doppelkabel verwendet werden. Siehe nachstehendes Diagramm. SchlieBen Sie
das Abschirmkabel an die Erdungsklemme an. SchlieBen Sie nur ein Ende des Abschirmkabels an.

Der Kabelabstand muss weniger als 50 m betragen

Abschirmung Ummantelung

> Zu Motor

Zu Frequenzumrichter
<4—— Das Abschirmungskabel nicht

Amschluss der Abschirmung an dieser Seite anschlieBen

Anschluss der abschirmung an die Erdung  Mit Isolierband umwickelt

(C) Die Erdklemme des Frequenzumrichters muss ordnungsgemaB in Ubereinstimmung mit Erdungsklasse
3 (200V) geerdet werden.

+ Die Erdanschlisse sind den elektrischen Geraten entsprechend auszufiihren, wobei die Erdungskabel
so kurz wie mdéglich sein sollten.

14



@ BONFIGLIOLI
VECTRON

» Das Erdungskabel des Frequenzumrichters darf nicht gemeinsam mit Erdanschllissen anderer
Gerate mit starken Betriebsstromwerten (SchweiBmaschinen oder Starkstrom-Motoren) geerdet
werden. Diese sollten separat geerdet werden.

« Bei der Erdverkabelung mehrerer Frequenzumrichter gleichzeitig darf kein Kreis gebildet werden.

O O <
korrekt (b) korrekt (c) nicht korrekt

(D) Verwenden Sie fir Leistungs- und Kontrollstromkreis geeignete Kabel mit richtigem Durchmesser geman
den empfohlenen elekirischen Spezifikationen.

4. Anschlussschema

Bremswiderstand

| | (Option)
P R
L1 (L) (U)T1
AC-Eingang L2 VIT2
L3 (N) (V)
_ (W)T3
WD
e HREY — !
Mehrfunktion o O] SP1 2 }Schnellauslt’)serelais
seingange o o 7 RESETSWl cona
5
) 12v ; ° Testanschliisse
+10V °
—_— 21 Vin ’ :
IOkQ 10 (0~10V/0~20/4~20mA) Erdung
Drehzahl-Potentiometer 0-10V 0V(FM-) @
FM 11 FM+ |

Die Kabelenden am Frequenzumrichter missen entweder mit TUV-zugelassenen Feld-Kabelschellen
oder mit TUV-zugelassenen geschlossenen Kabelschuhen Typ Crimp versehen werden.

15
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- (Externe 24V-Speisung)

™2
s 3 FwpD

s 4 Rev

2: Vv @ s 9 sp
- s | ReT
10 oy

Beschreibung der Frequenzumrichterklemmen

Klemmenbrett TM1 der Leistungsschaltung

Klemmensymbol Funktionsbeschreibung

L1/L (R) Versorgungsleitung zu Einheit

L2 (S) Einphasig: L1/L2 oder L/N

L3/N (T) Dreiphasig: L1/L2/L3

P Anschlussklemme fur externen Bremswiderstand

R (Nur bei Modellen SYN10 220 07/09 und T400 05/07/09)
T1 (U)

T2 (V) Frequenzumrichterausgang zu Motor

T3 (UW)

Das Anzugsdrehmoment des Klemmenbretts TM1 betragt 1 Nm (bei den Modellen S115 und S220 01/03/05).
Das Anzugsdrehmoment des Klemmenbretts TM1 betragt 1,3 Nm (bei den Modellen S220 07/09 und T400

05/07/09).

* Die Nennspannung des Kabels muss mindestens 300V (220V-Serie) bzw. 600V (400V-Serie) betragen
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Beschreibung des Kontrollklemmenbretts (TM2)

Klemmen-
bezeichnung

Funktionsbeschreibung

1 . Stdrmelderelais-Ausgangsklemme Multifunktions-
Schnellausldse- :
51 Relais Ausgangsklemme (S|eh_e F_21)

2 Anschlussstelle Nennleistung 250VAC/1A (30VDC/1A)

3 | FWD
Steuerungen fiir Motorbetrieb (siehe F_03)

4 | REV

5 | +12V (12) Gemeinsamer Klemmenpunkt fir 3/4/6/7

6 | SP1(SP)
Multifunktions-Eingangsklemmen (siehe Funktion F_19)

7 | RESET (RS)

8 _‘g + +10V

== Versorgung fur Potentiometer (Pin 3)
9 g Analogeingang Analogeingang fir Frequenzsignal (Pin 2 von
e Potentiometerlaufer Potentiometer oder Positivklemme von 0~10V / 4~20
A /0~20 mA
OV (FM ) mA / 0~20 mA)

Gemeinsamer analoger Gemeinsamer Punkt fur Analogsignal (Pin 1 von

10 Punkt 9 Potentiometer oder Negativklemme von 0~10V /

4~20mA/0~20 mA)

11 FM + Analogausgang Positive | Analogausgang fiir Frequenzsignal

Anschlussstelle Das Ausgangssignal ist 0 ~ 10VDC/Fn6

Das Anzugsdrehmoment fiir das Klemmenbrett TM2 betragt 0,57 Nm.

+ Die Nennspannung des Kabels muss mindestens 300 V betragen.

+ Die Kabel von Kontroll- und Leistungsschaltung sollten nicht im gleichen Isolierrohr oder Kabelkanal verlaufen.
+ Die Eingangs- und -ausgangsklemmen (TM2) sind ALLE Klemmen der Klasse 2.

SW1 Betriebsbeschreibung

Schalter 1

Dynamik externes Signal

1

\

Analogsignal 0-20 mA (wenn F_11 auf 1 eingestellt)
Analogsignal 4-20 mA (wenn F_11 auf 2 eingestellt)

\

W N =2 (W =

!
1
!

Analogsignal 0-10 VDC (wenn F_11 auf 1 eingestellt)
(Herstellerprogrammierung)
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5. MaBe und Anordnung der Klemmenbretter

SYN 10 S115 und 220 01/03/05:

T™M2 Einheit: mm
I Modelle/masse A B | C D E F| G
EEIEE]EIEE! SYN10 S 115 und
TM™1 220 01/03/05 132(116|130( 8.2 [ 118 | 61 | 72
N

"Beee8
Joaaanaan0mn GROUND = ERDE

—h —— Einheit: mm
—_—= MODELLE/MASSE
== { SYN 10 S115 und 220 01/03/05
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SYN 10 S220 07/09 SYN10 T 400 05/07/09:

™2

™1

3x¢945
2. Einheit: mm
Modell Lange | A | B | Cc | D
S$220 07/09 und T400 | 143.1[127.5| 140 | 8.0
™ Modell Lange | £ | F | @
— S$220 07/09 und T400 [171.7| 108 | 118
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Montageanleitung fiir DIN-Schiene

Schritt 1

Die 4 Federkeile
der DIN-Schiene in
die 4
Befestigungsbohr
ungen der hinteren
Platte des
Frequenzumrichte
rs einflhren.

Schritt 2

Die DIN-Schiene
nach vorne
schieben, bis der
mittlere Federkeil
in die hintere Platte
einrastet.

. {f”/ 7

Befestigung-
sbohrung

Schritt 2

Befestigungskeil

Weitere Installation der DIN-Schiene

Mittlerer
Federkeil

£ Schritt 2

Schritt 1

Einen kleinen
Schraubenzieher in
den mittleren
Federkeil der DIN-
Schiene einfiihren
und leichten Druck
auf diesen
ausliben, um die
DIN-Schiene vom
Frequenzumrichter
zu lésen.

Fir die Montage des Frequenzumrichters auf der Schiene miissen eine Befestigungsklemme und eine
35-mm-Schiene verwendet werden.

Montage der Einheit

Setzen Sie zuné&chst die Aussparung auf der
Riickseite des Frequenzumrichters an die
obere Kante der Schiene an, und schieben
Sie dann die Einheit nach unten, so dass sie
an der Montageplatte zum Einrasten kommt.
Driicken Sie nun die Montageplatte nach oben

in die Einheit.

I
Montageplatte

T

Demontage Einheit

@ Driicken Sie die Montageplatte nach unten.

@ Drehen Sie das Frequenzumrichtermodul,

um es von der Platte zu I&sen.

Montageplatte
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Kapitel 3: Software-Index
1. Anleitungen zur Bedienung des Schaltfelds

Beschreibung des Schaltfelds

Led-signal [ B B B

frequenzu
mrichter

gespeist A v DATA
RESET ENT
= 6
STOP FUN
/A\ VORSICHT

Bedienen Sie das Schaltfeld nie mit einem Schraubenzieher oder einem anderen spitzen Gegenstand:
Es kdnnte beschéadigt werden.

Blockschema der Steuerfeldfunktionen

O
son (Y 43.9
(FREQ; *1 (FRE.Q)
|
DSP (ANZEIGE)
N D DATA
I:l ENT
F xx F xx XXX
(BESTAETIGUNG)
DSP
FUN QQCS'EK DATA |:|
’ ENT L]
FIN D — XXX

Hinweis 1: Bei Stopp wird die Frequenzeinstellung angezeigt. Wahrend des Betriebs wird die

Ausgangsfrequenz angezeigt.
Hinweis 2: Die Einstellung der Frequenz kann sowohl bei Stopp, als auch wéahrend des Betriebs gedndert

werden.
21
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2. Parameterliste

ausgénge

3: Fehler

Funktion F_ Funktionsbeschreibung Einheit | Bereich |[Herstelle.Sei. |Hinw|
00 | Herstellerparameter 0 23
Hochlaufzeit 01 | Hochlaufzeit 0.1sec|0.1~999s| 5.0 |23 [*1"3
Runterlaufzeit 02 | Runterlaufzeit 0.1sec|0.1~999s| 5.0 23 ["1 "3
. 0: Vorwérts/Stopp, Ruckwérts/Stopp N
Betriebsmodus | 03 | 1" petrietyStopp, Vorwarts/Riickwarts| | 0~1 S
Drehrichtung 0: Vorwérts - *
des Motors 04 1: Ruckwérts 1 0~1 0 241 M
V/f-Kennlinie 05 | Einstellung der V/F-Kennlinie 1 1~6 1/4 25| 2
06 | Obere Frequenzgrenze 0.1 Hz (1.0 ~ 200 Hz |50/60Hz| 26 |*2 *3
Frequenzgrenzen
07 | Untere Frequenzgrenze 0.1 Hz [0.0~200Hz| 0.0Hz | 26 | *3
SP1-Frequenz 08 | SP1-Frequenz 0.1 Hz (1.0~200Hz| 10Hz |26 | *3
Tipp-Frequenz 09 | Tipp-Frequenz 0.1 Hz [1.0~200Hz| 6Hz |26
Start/Stopp des 0: Uber Schaltfeld R
Motors 10 1: Uber Klemmenbrett (TM2) 1 0~1 0 26
0: Schaltfeld
E’eqﬂenz' 11 | 1: Eingang (0~10V / 0~20 mA) 1 0~2 0o |27
egelung 2: Eingang (4~20mA)
Tréagerfreq.-Regelung | 12 | Einstellung Trégerfrequenz 1 1~10 5 27
Ausgleich Drehmomen.| 13 | Drehmomentengewinn 0.1% |0.0~10.0% | 0.0% |27 | *1
0: Stopp mit kontrollierter
Stoppmethode 14 Verzégerung 1 0~1 0 28
1: Freilauf bis Stopp
15 | DC-Bremszeit 0.1s |00~255s| 05s |28
Abbremsung 16 | Frequ. fiir Aktivierung DC-Bremse| 0.1 Hz | 1~10Hz | 1.5Hz | 28
in Gleichstrom
17 | DC-Bremsniveau 0.1% |[0.0~20.0% | 8.0% |28
Elektronischer Auf Nennstrom des
Wérmeiiberlastungss. 18 | Motors reguliert 1% 0~200% | 100% |29
19 Funktion der Multifunktions- 1: Tipp 5 30
Eingangsklemme 1 (SP1) 2: Frequenzebene Sp1
. . 3: Not-Aus
hE/[uItlfunktll(?ns- ] ] ) 4: Sperrung der
Ingangskiemmen 20 Funktion der Multifunktions- Ausgangsimpulse 5 30
Eingangsklemme 2 (RESET) 5:RESET
6: SP2
; ; 1: Motor in Betrieb
Multifunktions 21 | Multifunktions-Ausgangsklemme | 2: Frequenz erreicht 3 31

22
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Funktion F_ Funktionsbeschreibung | Einheit | Intervall Herstell | gq; |Hinw,
ereinste.

Blockierung - . _Retri

Uhrzeigersinn : etrieb blockie

Voriibergehender 0: aktiviert .

Versorgungsausfall 23 1: deaktiviert 1 0~1 0 32

Aut. Wiederinbetriebn. | 24 | Anzahl autom. Wiederinbetriebn. 1 0~5 0 32

. 010: Konstanteninitialisierung fiir Systeme mit 50 Hz N

Herstellereinstellung | 25 020: Konstanteninitialisierung fiir Systeme mit 60 Hz 33 "2
SP2-Frequenz 26 | Frequenzebene SP2 0.1 Hz |1.0~200Hz| 20 34
SP3-Frequenz 27 | Frequenzebene SP3 0.1 Hz |1.0~200Hz| 30 33
Direktanlauf 28 | 0: aktivierten; 1: deaktivieren 1 0~1 1 33| *4
Softwareversion 29 | CPU-Softwareversion 33
Fehlerprotokoll 30 | Fehlerprotokoll der letzten 3 Fehler 33
HINWEIS:
*1: Zeigt an, dass dieser Parameter wahrend des Betriebs angepasst werden kann.
*2: Siehe F_25.
*3: Ist der Einstellbereich tber 100, wird die Einstelleinheit 1.
*4: Neue Funktion fiir die CPU-Version v2.1 und héher.
3. Parameterbeschreibung:

F_00: Herstellerparameter. Nicht verandern | 0 |
F_01: Hochlaufzeit = 0,1 ~ 999 Sek. 0
F_02: Runterlaufzeit = 0,1 ~ 999 Sek.

1. Berechung der Hochlauf-/ Runterlaufzeit:

Hochlaufzeit = F_01 x Frequenzeinstellung
50 Hz

Hochlaufzeit = F_02 x Frequenzeinstellung
50 Hz

Hz

p Zeit

F_01 F_02

23
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F_03: Wahl des Betriebsmodus = 0: Vorwarts/Stopp, Riickwarts/Stopp 0
1: Betrieb/Stopp, Vorwarts/Rickwarts
HINWEIS 1: F_03 wird nur aktiv, wenn F_10 = 1 (externe Steuerung)
« | 3FWD/Stopp | 3 Betrieb/Stopp
F_03=0 F_03=1
= 4 REV/St 4 FWD/REV =
Steuer- /Stopp / Steuer-
methode methode
5 COM 5 COM
TM2 PIN3 EIN |
TM2 PIN4 | EIN
F 03=0 Vorwérts i \
Output Riickwarts
F 03=1 Vorwérts
Output Rckwarts
Hinweis: Der Riickwértsbefehl wird ignoriert, wenn F_22 = 1
F_04: Drehrichtung des Motors = 0: Vorwarts
Lo . 0
= 1: Rickwarts

Sollte auf dem digitalen Schaltbrett kein Vorwarts-/Rickwarts-Knopf vorhanden sein, kann die Vorwarts-
/Rickwartsfunktion durch Abanderung der F_04-Einstellung angewahlt werden.

HINWEIS:
Ist F_22 = 1: ist die Riickwérts-Funktion deaktiviert, F_04 kann in diesem Fall nicht auf 1 eingestelit
werden. Auf dem Schaltfeld wird “LOC” angezeigt.

24
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F_05: Einstellung der V/F-Kennlinie = 1~6 | 1 |

Uber F_05 = 1-6 kann eine der 6 voreingestellten V/F-Kennlinien ausgewahlt werden.
(Siehe nachstehende Tabelle).

Spezifikationen 50 Hz
Anwendung |Standard-anwendung |Hohes Anlauf-Drehmom.| Abnehmendes-Drehm.
F_05 1 2 3
V(%) V (%) V(%)
___________ 100
VF- B B
Kennlinie A Bl [
i el
1 H t Hz ] 1 [ | Hz
1 25 50 200 1 25 50 200
Spezifikationen 60 Hz
Anwendung |Standard-anwendung |Hohes Anlauf-Drehmom. Abnehmendes-Drehm.
F_05 4 5 6
V (%) V (%) V (%)
V/F-
Kennlinie

F 05 B c
14 | 10% | 8%

255 | 15% | 10.5%
36 | 25% | 7.7%

25
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F_06: Oberer Frequenzgrenzbereich = 1-200 Hz 50
F_07: Unterer Frequenzgrenzbereich = 1-200 Hz 0.0

F_06: Die Herstellereinstellung bezieht sich auf F_25
%
,'/
L. 06 (Obere Freq.grenze)

Internes //

Frequenzsignal < F_07 (Untere Freq.grenze)
, (HINWEIS)

Frequenzeinstellsignal

HINWEIS:

Entspricht F_07 = 0 Hz: Die Frequenzvorgabe ist gleich 0Hz, der Frequenzumrichter wird bei 0
Drehzahl zum Stehen kommen.

Entspricht F_07 > 5 Hz: Die Frequenzvorgabe ist F_07; der Frequenzumrichter wird mit einer
Mindestdrehzahl geman des unter F_07 eingegebenen Werts laufen.

F

F

8: SP1-Frequenz = 1 ~ 200 Hz 10
9: Tipp-Frequenz = 1 ~ 200 Hz 6

[oNe}

1. Wenn F_19 oder F_20 = 2 und die Multifunktions-Eingangsklemme aktiv ist, arbeitet der
Frequenzumrichter auf der SP1-Frequenz (F_08).

2. Wenn F_19 oder F_20 = 1 und die Multifunktions-Eingangsklemme aktiv ist, arbeitet der
Frequenzumrichter auf der Tipp-Frequenz (F_09).

3. Die Prioritatsfolge in Bezug auf die Anzeige der Frequenzeinstellungen ist wie folgt: Tipp _ Sp1_
Schaltfeld-Einstellung oder externes Frequenzsignal unter Verwendung eines Drehzahlpotentiometers.

F_10: Start / Stopp Motor
= 0: Steuerung Uber Schaltfeld 0
= 1: Externe Steuerung uber Klemmenbrett (TM2)

HINWEIS: Entspricht F_10 = 1 (Steuerung tiber Klemmenbrett) ist die Not-Aus-Einrichtung am
Steuerfeld aktiviert.

Wenn F_10 = 1, siehe Beschreibung der Funktionen F_23/24, um Sch&den an der Maschine oder
Verletzungen des Bedieners zu vermeiden.

F_10=0

R

' . > Temps
F 10=1 ; 5
F_09-10 Hz—| ON ; ; | OFF
F_19=1 OFF " oN JorF[ oN | OFF
F_08=30 Hz :
F 2022 OFF oN | OFF

26
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F 11: Qrehzahlregelung
= 0: Uber Schaltfeld

= 2: Uber Analoge Drehzahlpot.-Klemme (TM2) (4~20 mA)

=1: Uber Analoge Drehzahlpot.-Klemme (TM2) (0~10 V DC / 0~20 mA)

* Bei Stromeinstellung SW1 a 1-2 regeln
* Bei Spannungseinstellung SW1 a 2-3 regeln

HINWEIS 1:

Wenn die Tipp-Frequenz oder SP1-Frequenz angewahlt wird, wird
die Frequenz durch Sp1 geregelt, die Tasten A und ¥ am Steuerfeld
sind deaktiviert. Die Originaleinstellung wird wiederhergestellt,
sobald der SP1-Anschluss entfernt wird.

HINWEIS 2:

Wahrend der Anwahlkontakt der Tipp-Funktion geschlossen ist,
verbleibt die Steuertastatur bis zur erneuten Offnung in einem
Schlafmodus.

F_06

l'I'I
-
jry
I
-

F_11=2

.

OmA 4mA  20mA
ov 10V

F_12: Tragerfrequenz =1 ~ 10

| 5 |

F_12 Tragerfrequenz F_12 Tragerfrequenz

Trégerfrequenz

—_

4 kHz 8 kHz

15 kHz

5 kHz 10 kHz

16 kHz

6 kHz 12 kHz

B I\
o |IN|[o |,

7.2 kHz 14.4 kHz

HINWEIS:

Entspricht F_12=7~10, ist der Frequenzumrichter mit einer niedrigen Belastung zu betreiben.

Obgleich ein Frequenzumrichter vom TYP IGBT wéhrend seines Betriebs fiir einen niedrigen Geréuschpegel
sorgt, ist es maéglich, dass die Umschaltung auf hohe Tragerfrequenzen zu Interferenzen mit externen
elektronischen Komponenten (oder anderen Reglern) fihrt oder sogar Vibrationen im Motor erzeugt
werden. Durch Anpassung der Tragerfrequenz kann dieses Problem flr gewdhnlich behoben werden.

F_13: Ausgleichsgewinn des Drehmoments = 0 ~10 %

o0 ]

Wird verwendet, um die Ausgangsdrehmoment-Merkmale gemaB den Spannungspunkten B und C auf
der V/F-Kennlinie zu verbessern (dazu siehe Beschreibungen von F_05 und F_13).
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100%

BY

ct
Fi13= % > Hz

1 25/3.0 50/60

HINWEIS: Ist F_13 = 0, ist die Boost-Funktion des Drehmoments deaktiviert.

F_14 Stoppmodalitét = 0: Stopp mit kontrollierter Verzégerung 0
= 1: Freilauf bis Stopp
F_15 DC-Bremszeit = 0-25,5 s 0.5
F_16 Auslésefrequenz DC-Bremsung = 1~10Hz 1.5
F 17 DC-Bremsebene = 0~20% 8.0%
IstF_14=0

Erhélt der Frequenzumrichter den Stopp-Befehl, bremst er auf die unter dem Parameter F_16 voreingestellte
Frequenz ab; anschlieBend wird die unter F_17 eingestellte Ausgangsspannung die Menge an
Gleichstromspannung festlegen, die an den Motor abgegeben wird. Die zeitliche Dauer, um diese
Abbremsfunktion auszufiihren, ist unter F_15 eingegeben.

Start-Befehl

Ausgangsfrequenz Runterlaufzeit
/
Bremsfrequenz N
unter Gleichstrom 117

Bremszeit unter Gleichstrom

IstF_14 =1
Nach Erhalt des Stopp-Befehls unterbricht der Frequenzumrichter die Spannungsabgabe sofort. Der
Motor wird so lange frei drehen, bis er aufgrund der Massentragheit zum Stillstand kommt.
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F_18: Nennstrom Motor = 0-200 % | 100%

1 Elektronischer Warmeiiberlastungsschutz des Motors:

(1) Nennstrom des Motors = Nennstrom des Frequenzumrichters x F_18
F_18 = Nennstrom des Motors / Nennstrom des Frequenzumrichters

(2) Liegt die Belastung unter 100% des Nennstroms des Motors, wird der Betrieb fortgesetzt. Wenn
die Belastung 150% des Nennstroms des Motors erreicht, darf der Betrieb fiir die Dauer von 1
Minute fortgesetzt werden. (Siehe Kurve (1) in Abbildung 3).

(3) Nach Auslésen des elektronischen Warmeschutzschalters wird der Frequenzumrichter sofort
gestoppt und die Lampe OL1 blinkt auf. Um den normalen Betrieb wieder aufzunehmen, driicken
Sie die Taste RESET oder aktivieren Sie einen externen RESET-Anschluss an Klemme 2.

(4) Dreht der Motor mit niedriger Drehzahl, kommt es zu einer geringeren Wérmeableitung. Die
Ausloseschwelle fiir den elektronischen Warmeschutz ist ebenfalls niedriger. (Um von Kurve (1)
auf Kurve (2) in Abbildung 3 zu wechseln, wahlen Sie die geeignete F_05-Einstellung in
Ubereinstimmung mit dem verwendeten Motor aus, um die gewiinschte Leistung zu erhalten.

2 Elektronischer Warmeschutz des Frequenzumrichters:

(1) Liegt die Belastung unter 103% des Nennstroms des Frequenzumrichters, wird der Betrieb
fortgesetzt. Wenn die Belastung 150% des Nennstroms des Frequenzumrichters erreicht, wird
der Betrieb fir die Dauer von 1 Minute fortgesetzt. (Siehe Kurve (1) in Abbildung 3).

(2) Nach Auslésen des elektronischen Warmeschutzschalters wird der Frequenzumrichter sofort
gestoppt und die Lampe OL2 blinkt auf. Um den normalen Betrieb wieder aufzunehmen, driicken
Sie die Taste RESET oder aktivieren Sie einen externen RESET-Kontakt an Klemme 2.

F 05=1,2,3 F 05=4,5,6

Standardmotoren Standardmotoren

mit 50 Hz mit 60 Hz

Abnahme % Abnahme % Minuten

Hz Strom %

20 50 100 150

(Abbildung 1) (Abbildung 2) (Abbildung 3)
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F_19: Funktion Multifunktionseingang 1 =1 ~ 6 2
F_20: Funktion Multifunktionseingang2 =1 ~ 6 5

» Tipp-Steuerung (Siehe F_09)
F_19=1 oder F_20=1

« Multi-Drehzahiregelung:
F 19=2,F 20=6

TM2 SP1-Klemme TM2 RESET-Klemme Ausgabefrequenz
EIN AUS F_08
AUS EIN F_26
EIN EIN F_27

F_19=6,F 20=2

TM2 SP1-Klemme TM2 RESET-Klemme Ausgabefrequenz
EIN AUS F_26
AUS EIN F_08
EIN EIN F_27

- F 19,F_20=3:
Extern gesteuerte Not-Aus-Einrichtung
Wird die Not-Aus-Einrichtung Uber ein externes Signal aktiviert, bremst der Frequenzumrichter ab
und stoppt (die Einstellungen der Funktion F_14 werden dabei ignoriert). Sobald der Frequenzumrichter
zum Stillstand kommt, blinkt die Anzeige E.S. auf. Nachdem das Not-Aus-Signal deaktiviert ist,
drehen Sie den Schalter RUN auf AUS und gleich wieder auf EIN, um den Betriebszyklus erneut
zu aktivieren (F_10 =1) oder driicken Sie die Taste RUN (F_10 = 0). Der Frequenzumrichter wird
somit den Betrieb wieder aufnehmen und erneut anlaufen. Wird das Not-Aus-Signal aufgehoben,
bevor der Frequenzumrichter zum Stillstand kommt, wird der Not-Stopp noch ausgefihrt.

- F_19,F_20=4:
Sperrung der Ausgangsimpulse (sofortige Abschaltung)
Wird das externe Signal fur die Sperrung der Ausgangsimpulse aktiviert, wird der Frequenzumrichter-
Ausgang sofort unterbrochen (die Einstellungen der Funktion F_14 werden dabei ignoriert) und die
Anzeige b.b blinkt auf. Nachdem das externe Signal fur die Sperrung der Ausgangsimpulse deaktiviert
ist, drehen Sie den Schalter RUN auf AUS und gleich wieder auf EIN (F_10 = 1) oder driicken Sie
die Taste RUN (F_10 = 0). Der Frequenzumrichter wird daraufhin, von der urspriinglichen Startfrequenz
ausgehend, erneut anlaufen.
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A
» Zeit

Betrieb / Stopp | | on off| on

F_19=3 off on

F_02
A
/ » Zeit

Betrieb / Stopp | | on off on

F 20=4 off on

« F_19,F_20=5:
Automatische Riickstellung nach Fehler.

F_21: Steuerung Multifunktions-Ausgangsklemme =1 ~ 3 | 3 |
F_21 = 1: Betriebsmodus-Signal
F_21 = 2: Bei Frequenzdrehzahl Signal
F_21 = 3: Fehlersignal

Die Klemmen 1 und 2 des Klemmenbretts TM2 sind bei CPF, OL1, OL2, OCS, OCA, OCC, Ocd, Ocb,
OVC, LVC, OHC aktiviert.

Hz
A

» Zeit

F 21=1
Klemmen 1 & 2 on
F21=2
Klemmen 1 & 2

on

F_22: Sperrung Drehung gegen Uhrzeigersinn = 0: REV-Befehl
= 1: REV-Befehl gesperrt

HINWEIS:

Wenn F_04 auf 1 eingestellt ist (Drehung gegen den Uhrzeigersinn), kann F_22 nicht auf 1
eingestellt werden. Um die Sperrung einer Motordrehrichtung ordnungsgeméas vornehmen zu
kénnen, muss F_04 - vor Einstellung von F_22 auf 1 - auf 0 gestellt werden.
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F_23: Automatische Wiederinbetriebnahme nach voriibergehendem Versorgungsausfall
= 0: Wiederinbetriebnahme aktiviert; = 1: Wiederinbetriebnahme deaktiviert

1. Sinkt die Spannung der Wechselstromversorgung aufgrund von Schwierigkeiten des
Stromversorgungsunternehmens oder wegen zu hoher Strombelastung im gleichen Versorgungssystem
voriibergehend unter den zulassigen Mindestwert ab, bricht der Frequenzumrichter seine Ausgabe sofort
ab. Wird die Versorgung innerhalb von 2 Sekunden wiederhergestellt, kann der Frequenzumrichter unter
Anwendung seines Drehzahlsuchprogramms den Betrieb wieder aufnehmen.

2. WennF_23=0

(1) Dauert der voriibergehende Versorgungsausfall weniger als 2 Sekunden, nimmt der
Frequenzumrichter 0,5 Sekunden nach erneuter Zuschaltung der Versorgung den Betrieb uber
die Drehzahlsuche automatisch wieder auf. Die Anzahl der automatischen Wiederinbetriebnahmen
wird durch F_24 nicht beschranki.

(2) Dauert der voriibergehende Versorgungsausfall l&anger an, hangt der Betrieb des Frequenzumrichters
von den Einstellungen unter F_10 und dem Zustand des externen Schalters ab.

(3) Dauert der Versorgungsausfall nur wenig lédnger als 2 Sekunden, hangt die automatische
Wiederinbetriebnahme des Frequenzumrichters von den Einstellungen unter F_24 ab.
F_24 = 0: Automatische Wiederinbetriebnahme aktiviert.
F_24 = 1-5: Automatische Wiederinbetriebnahme fiir 1-5 Mal aktiviert.

3. WennF_23=1
(1) Keine automatische Wiederinbetriebnahme bei erneuter Zuschaltung der Versorgung, selbst
wenn F_24 > 0.
(2) Dauert der Versorgungsausfall langer an, muss eine manuelle Wiederinbetriebnahme des
Frequenzumrichters erfolgen. Der Betrieb des Frequenzumrichters hangt von den Einstellungen
unter F_10 und dem Zustand des externen Schalters ab.

4. Bei Wiederinbetriebnahme des Frequenzumrichters héngt der Betrieb von den Einstellungen unter

F_10 und dem Zustand der externen Schalter (FWD/REV-Knopf) ab.

(1) Ist F_10 = 0 kommt es nach der Wiederinbetriebnahme zu keinem erneuten Anlaufen des
Frequenzumrichters.

(2) Ist F_10 = 1 und steht der externe Schalter (Taste FWD/REV) auf AUS, lauft der Frequenzumrichter
auch nach einer Wiederinbetriebnahme nicht wieder an.

(3) Ist F_10 = 1 und steht der externe Schalter (Taste FWD/REV) auf EIN, lauft der Frequenzumrichter
nach der Wiederinbetriebnahme automatisch wieder an. Achtung: Schalten Sie den externen
Schalter nach einem Versorgungsausfall aus Sicherheitsgriinden aus (Taste FWD/REV), um
maogliche Maschinenschéden oder Verletzungen der Bediener zu vermeiden, falls die Versorgung
plétzlich wieder hergestellt wird.

F_24: Anzahl der Automatischen Wiederinbetriebnahmen = 0~5 | 0 |

1. Ist F_24 = 0, wird nach einem Auslésen der Schutzfunktion aufgrund einer Betriebsstérung keine
automatische Wiederinbetriebnahme des Frequenzumrichters erfolgen (ausgenommen im Fall eines
momentanen Versorgungsausfalls, Einzelheiten dazu siehe F_23).

2. Ist F_24 = 1~5, nimmt der Frequenzumrichter 0,5 Sekunden nach einer Betriebsstérung den Betrieb
Uber die Drehzahlsuche wieder auf. (Ausgenommen im Fall eines momentanen Versorgungsausfalls,
Einzelheiten dazu siehe F_23).
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3. Ist der Frequenzumrichter auf Verzégerung oder DC-Bremsung eingestellt, erfolgt keine plétzliche
Wiederinbetriebnahme.

4. Unter jeder der folgenden Bedingungen wird die Anzahl der Wiederinbetriebnahmen zuriickgesetzt:
(1) Keine zusétzliche Betriebsstérung (bei Betrieb oder Stopp) innerhalb von 10 Minuten
(2) Betatigung des RESET-Knopfes.

F_25: Ricksetzung auf Herstellereinstellung = 010: Konstanteninitialisierung fiir 50Hz-System
= 020: Konstanteninitialisierung fir 60Hz-System

1. Wird F_25 auf 010 eingestellt, werden alle Parameter auf die urspriinglichen Herstelleinstellungen
zurlickgesetzt. Die Einstellung von F_05 = 1 und von F_06 = 50. F_25 wird nach Abschluss des
Reset-Verfahrens auf 000 zurtickgestellt. (50Hz-Betrieb).

2. Wird F_25 auf 020 eingestellt, werden alle Parameter auf die urspriinglichen Herstelleinstellungen
zurlickgesetzt. Die Einstellung von F_05 = 4 und von F_06 = 60. F_25 wird nach Abschluss des
Reset-Verfahrens auf 000 zurtickgestellt. (60Hz-Betrieb).

| F_26: SP2 (1-200Hz), Multidrehzahl2 (siehe F_19 und F_20) | 20 |

| F_27: SP3 (1-200Hz), Multidrehzahl3 (siehe F_19 und F_20) | 30 |

F_28: Direkter Motorstart (CPU-Version v2.1 und hoher)
= 0: Aktivierung Direktstart, wenn RUN-Fernsteuerung ein 1
= 1: Deaktivierung Direktstart, wenn RUN-Fernsteuerung ein

Ist F_28 = 1 und steht der Steuermodus auf Fernsteuerung (F_10=1), kann der Frequenzumrichter bei
Stromzufuhr nicht anlaufen, wenn der RUN-Schalter auf EIN ist. Um den Frequenzumrichter zu starten,
muss der Schalter RUN auf AUS und gleich wieder auf EIN gestellt werden.

|F_29: CPU-Programmversion | = |

| F_30: Letzte drei Fehler | = |

1. Letzte drei Fehler: Die Reihenfolge des Auftretens der letzten 3 Betriebsstérungen wird durch die
Position des Dezimalpunktes angegeben: x.xx zeigt die zuletzt aufgetretene Betriebsstérung an; xx.x
zeigt die vorletzte aufgetretene Betriebsstérung an; xxx. zeigt die erste der aufgezeichneten
Betriebsstérungen an.

2. Nach Eingabe der Funktion F_30 wird zuerst die letzte Stdrung (x.xx) angezeigt. Um die Anzeige der
vorhergehenden Stdérungen in chronologischer Reihenfolge zu erhalten, driicken Sie die A Taste
(XX.X -> XXX. ->X.XX -> USW.).

3. Wird nach Eingabe der Funktion F_30 die Taste RESET gedriickt, werden alle gespeicherten Stérungen
geléscht. Es wird -.--, --.- und ---. angezeigt.

4. Die Anzeige O.CC ist als Alarm OC-C zu verstehen, usw.
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Chapitre 4: Anzeige von Betriebsstérungen und GegenmaBnahmen

Manuell nicht riicksetzbare Betriebsstérungen

ANZEIGE URSACHE MOGLICHE GRUNDE GEGENMASSNAHMEN
: Bringen Sie einen RC-Filter
Beeinflussung durch )
CPF Programmfehler &uBere elektrische parallel zu dem magnetischen

Kontakt an, der das Gerausch

Gerausche verursacht
EEPROM EEPROM defekt EEPROM austauschen
Fehler
Uberspannung Netzspannung zu hoch Versorgungsquelle tberpriifen
-OV im
Nichtbetriebszustand | Méglicher Fehler in der Frequenzumrichter zur
Erkennungsschaltung Reparatur einsenden
Unterspannung Netzspannung zu niedrig Versorgungsquelle iberprifen
-LV im
Nichtbetriebszustand | Moglicher Fehler in der Frequenzumrichter zur Reparatur
Erkennungsschaltung einsenden
. Méglicher Fehler in der Frequenzumrichter zur Reparatur
Ubertemperatur Erkennungsschaltung einsenden
im
Nichtbetriebszustand | Umgebungstemperatur zu hoch

oder unzureichende Belliftung

Belliftung verbessern

Manuell riicksetzbare Betriebsstérungen (automatische Riicksetzung nicht funktionsfahig)

ANZEIGE

URSACHE

MOGLICHE GRUNDE

GEGENMASSNAHMEN

oC

Uberstrom im
Stopp-Zustand

Mdglicher Fehler in der
Erkennungsschaltung

Frequenzumrichter zur Reparatur
einsenden

Belastung zu hoch

Motorleistung erhéhen

Frequenzumrichters

oL Uberbelastung Falsche Einstellung der Einstellung der V/Hz-Kennlinie
des Motors V/Hz-Kennlinie korrigieren
Falsche Einstellungvon F_18| F_18 gemaB Anweisung einstellen
Frequenzumrichterleistung
- Belast hoch o
oL2 Uberbelastung des elasiung zu hoe erhdhen

Falsche Einstellung der
V/Hz-Kennlinie

Einstellung der V/Hz-Kennlinie
korrigieren
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Manuell oder automatisch riicksetzbare Betriebsstérungen

ANZEIGE URSACHE MOGLICHE GRUNDE GEGENMASSNAHMEN
Méglicher Kurzschluss zwischen . .
Pl6tzliche Motorspule und Gehause Motor dberprifen
ocs Uberstrom- Méglicher Kurzschluss zwischen Verkabelung tiberprifen

Spitze bei Start
der Maschine

Motoranschluss und Erdung

Transistormodul defekt

Transistormodul austauschen

OCA

Uberstrom bei
Beschleunigung

Einstellung der Hochlaufzeit
zu kurz

Léngere Hochlaufzeit einstellen

V/Hz-Kennlinie falsch
eingestellt

Einstellung der V/Hz-Kennlinie
korrigieren

Angeschlossene Motorleistung
Ubersteigt die Leistung des
Frequenzumrichters

Frequenzumrichter durch einen
anderen mit angemessener
Leistung ersetzen

Uberstrom bei

Pl6tzliche Anderung der
Belastung (Uberlastung)

Belastungszustand Uberprifen

konstanter e Induktanzrolle auf
diakeit | Plotzliche Anderung der . .
h k
Geschwindigkeit Stromversorgung Versorgungsseite installieren
ocd Uberstrom bei Eingegebene Runterlaufzeit Einstellung der Hochlaufzeit
Verzégerung zu kurz korrigieren
o : Auslosefrequenz der DC- Funktionen F_15, F_16 oder
OCb ggs::gggn%e' Bremsung, eingegebene F_17 mit entsprechend
Bremsspannung oder -zeit zu lang | geringeren Werten neu einstellen.
Eingegebene Runterlaufzeit
. zu kurz oder Trgheitsmoment Die Runterlaufzeit erh6hen
Uberspannung | der Last zu hoch
wéhrend
ovc Betrieb/bei Runterlaufzeit erh6hen
Verzégerung Spannungsschwankungen an Induktanzrolle auf Versorgungsseite
der Versorgung zu hoch installieren
Frequenzumrichterleistung erhéhen
Qualitat der Versorgungsquelle
verbessern
Zﬁ;i%rgtiragssp Versorgungsspannung zu Hochlaufzeit erh6hen
LvC niedri gwéhrend niedrig Frequenzumrichterleistung
Betriegb Versorgungsspannung zu hoch | erhéhen
Induktanzrolle auf
Versorgungsseite installieren
Uberhitzung des | Zu hohe Motorbelastung Belastung Uberprifen
OHC Kuhlkérpers Umgebungstemperatur zu hoch | Frequenzumrichterleistung erhéhen

wahrend Betrieb

oder unzureichende Bellftung

Beliiftung verbessern
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Spezielle Anzeigen

ANZEIGE URSACHE BESCHREIBUNG
Stopp bei Wenn F_11 = 0, F_7 = 0 und die Frequenzeinstellung < 1 Hz ist
Dre’;Fz)ahI 0 Wenn F_ 11 =1, F_7 < (F_6/100) und die Frequenzeinstellung <
(F_6/100) is

Not-Aus Uber

Wenn der Frequenzumrichter auf externe Steuerung (F_10 = 1)
eingestellt ist und die STOPP-Taste wéhrend des Betriebs gedriickt
wird, stoppt der Frequenzumrichter gemaB den Einstellungen

Sperrung der
Impulse (BASE
BLOCK)

Steuerfeld unter F_14 und es blinkt die Anzeige SP2 auf. Um die Maschine
erneut zu starten, muss der Betriebsschalter RUN auf AUS und
gleich wieder auf EIN gestellt werden.

Extern Wird das externe Not-Aus-Signal liber den entsprechenden

EI esteuerte Not- Multifunktionseingang aktiviert, wird der Frequenzumrichter
% halt langsamer und stoppt. Es blinkt die Anzeige E.S. auf (ndhere
usschaltung Einzelheiten siehe Beschreibung der Funktion F_19).
Externe Wird das externe Signal fiir die sofortige Ausgangsblockierung

(BASE BLOCK) Uber die entsprechende Multifunktionsklemme
aktiviert, beendet der Frequenzumrichter die Ausgabe unverziiglich
und es blinkt die Anzeige b.b auf (ndhere Einzelheiten siehe
Beschreibung der Funktion F_19).

Steuerfeld-Bedienungsfehler

Bedienungsfehler

ANZEIGE URSACHE MOGLICHE GRUNDE GEGENMASSNAHMEN
Versuch, die Drehrichtung Stellen Sie F_22 auf 0 ein
Unzulassige umzukehren, wenn F_22 =1
LOC Drehrichtung des
Motors Versuch, F_22 auf 1
einzustellen, Stellen Sie F_04 auf 0 ein
wenn F_04 = 1AA
. Stellen Sie die Frequenz - erst
Dricken der Tasten A nachdem F_11=0 ist - unter
oder ¥, wenn F_11=1 oder
) ) Verwendung der Tasten A oder
bei sp1-Betrieb. ;
Wwein.
Ert Steuerfeld- Versuch, F_29 zu dndern Andern Sie F_29 nicht ab

Versuch, einen Parameter
zu andern, der wahrend des
Betriebs nicht gedndert
werden darf (siehe
Parameterliste)

Fihren Sie die Anderungen im
Stopp-Modus aus

Falsche
Parametereingabe

1. F.6<F 7 1. F.6>F 7
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1. Uberpriifung allgemeiner Stérungen
STORUNG UBERPRUFUNG GEGENMASSNAHMEN
Werden die KI L1 und L2 Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung.
erden die Klemmen L1 un in -
ausreichender Weise mit Spannung | Eellen IEER BT I L ey
versorgt (leuchtet die griine LED-Anzeige| . q N o g '
seitlich an der Anzeigetafel auf)? Uberprifen Sie die Versorgungsspannung
erneut.
Motor nicht Liegt an den Ausgangsklemmen T1, Schalten Sie die Versorgung des

betriebsfahig

T2 und T3 Spannung an?

Frequenzumrich. AUS und gleich wieder EIN.

Ist der Motor korrekt angeschlossen?

Uberpriifen Sie die Verkabelung des
Motors

Treten am Frequenzumrichter
irgendwelche Stérungen auf?

Steht der Motor auf Vorwarts- oder
Riickwartsbetrieb?

Uberpriifen und korrigieren Sie die
Verkabelung gemaB den Anweisungen
in der Betriebsanleitung

Motor nicht
betriebsfahig

Ist die analoge
Frequenzeinstellung eingegeben?

Priifen Sie, ob die Verkabelung des analogen
Frequenzeingangssignals korrekt ist.

Ist die Einstellung des Betriebsmodus
korrekt?

Prifen Sie, ob der Spannungspegel der
Frequenzeingangseinstellung korrekt ist.

Motor dreht in
entgegengeset
zte Richtung

Ist der Anschluss der Ausgangsklemmen
T1, T2 und T3 korrekt?

Der Anschluss sollte mit den Klemmen
U, V, W des Motors libereinstimmen.

Ist der Anschluss flir die Vorwarts- und
Ruckwartssignale korrekt?

Digitaler Betrieb?

Motorbetriebs
drehzahl nicht

Ist der Anschluss fiir den analogen
Frequenzeingang korrekt?

Ist die Einstellung des Betriebsmodus
korrekt?

Uberpriifen Sie die Verkabelung und
korrigieren Sie eventuelle Fehler.

verstellbar . " Uberpriifen Sie die Anzeige am

Ist die Motorbelastung zu hoch? Steuerfeld.

Sind die Motorspezifikationen (Pole, . S

Spannung, usw.) korrekt? Reduzieren Sie die Belastung.

Ist das Untersetzungsverhéltnis korrekt? | Uberpriifen Sie die Motorspezifikationen.
Motorbetriebsd

rehzahl zu hoch
oder zu niedrig

Wourde der max. Frequenzwert korrekt
eingegeben?

Uberpriifen Sie das Untersetzungsverhéltnis.

Ist es zu einem extremen Spannungsabfall
auf der Motorseite gekommen?

Uberpriifen Sie die héchste Ausgabefrequenz.

Abnormale
Drehzahlschwa
nkungen
wéhrend des
Betriebs

Ist die Belastung zu hoch?
Sind die Belastungsschwankungen
zu hoch?

Reduzieren Sie die Belastungsschwankung.
Erhdhen Sie die Leistung von
Frequenzumrichter und Motor.

Ist die Versorgungsspannung
gleichméaBig und stabil?

Installieren Sie eine AC-Reaktanzspule
zwischen Versorgungsquelle und
Frequenzumrichter.
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2. Verfahren zur Stérungsbeseitigung

[ Betriebsstérung des Frequenz. |

Klar definierte NEIN

Stdrung

Brand- oder NEIN

Bruchanzeichen

Sind
gendwelche Bruch- ode
Brandanzeichen
yorhanden?,

Komponente mit Brand- oder
Bruchanzeichen Uberpriifen

ABNORMAL

Stérungsanzeige Dioden-Modul austauschen |

Ist die
ingangsdiodenschaltung
intakt?

Uberpriifung gemas

Stoérungsanzeige
vornehmen NORMAL

ABNORMAL

Ist die IGBT-
Leistungsschaltung
intakt?

NORMAL |

1.G.B.T. austauschen

Kontrollkarte,
Treiberkarte,
Sichtkontrolle durchfiihren

Erkennbare Stérung Defekte Karte auswechseln

NEIN
Stromversorg. einschalten

An Fronttafel leuchte
eine Anzeige auf,

NEIN

1/

Anzeige einer NEIN

Betriebsstérung Leuchtet LED 2 auf? Filter
austauschen
Bei der
Betriebsstérung l))ande et die DG I
s sich um I -
Versorgungsspannung ABNORMAL

Klemmen und |
der Schaltung Kabel priifen
Aufzeichnung der normal?
letzten drei Stérungen
unter F_30 NORMAL

Treiberkarte austauschen

Ist die
‘ersorgungsspannung
von +5V normal?2.

ABNORMAL

NORMAL
Kontrollkarte, digitalen
Regler auswechseln

Wird das
Problem durch Auswechselrt
der Kontrollkarte
behoben?,

A | Defekt des Frequenzumricht.
(Suite) |Detailiierte Inspektion erforderlich

38

NEIN




@ BONFIGLIOLI
VECTRON

(Fortsetzung)

Frequenzumrichterpara
meter Uberpriifen

Parameterinitialisierung
ausfiihren

Beschriebene
Kontrollmethoden
ausfiihren

Anweisung flr
Frequenzeinstellung

Zeigt der Regler
die Frequenzeinstellung
an?

Liegt an den
Klemmen U, V und W
Spannung an?

Kontrollkarte
auswechseln

Kontrollkarte
auswechseln

<
-

An Motor anschlieBen
und mit Betrieb fortfahren

Wird eine Stérung
angezeigt?

Ist der Strom
der drei Phasen
ausgeglichen?

Jetzt arbeitet der
Frequenzumrichter normal

JA

Ja,
das Problem
wurde behoben

Wurde das’
Problem
durch Auswechseln der
Kontrollkarte
behoben?

Nein,
das Problem besteht
weiterhin

NEIN
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Behandlung von Uber lastungs- und Uberstromsfehler (OL = OC)

(1). Motor nicht betriebsféhig

Ist der
Leistungsschalter (MCCB)
eingeschaltet?

JA

Kénnen Sie

Ist nicht mdglich

den Schalter MCCB
einschalten?

Ist die’
Spannung
zwischen den Klemmen

{ Kurzschluss

ABNORMAL « Stérungen des

L1und L2
normal?

NORMAL

Ist die LED-Anzeige

Versorgungsnetzes
« Verkabelung defekt

(innerhalb von +/- 10 % des Nennwerts)

erloschen?

Steht der
Betriebsschalter auf

Position RUN?

Liegt Spannung
an den Klemmen T1-T2-T3

des Motors an?

Ist die Spannung
T1-T2, T2-T3, T3-

NEIN { Frequenzumrichter defekt
NEIN Externen Betriebsschalter
auf Position RUN stellen
NEIN
i Frequenzumrichter defekt
NEIN

T1 ausgeglichen?

Uberlastung des Motors
Motor defekt
Verkabelung defekt

iFrequenzumrichter defekt |

JA (wenn der Motor nicht angeschlossen ist und die
Differenz zwischen den Phasen innerhalb von +/-3% liegt,
kann sie als ausgeglichen bezeichnet werden).
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(2). Motoriiberhitzung

Besteht eine

Uberbelastung oder JA

Belastung reduzieren
Leistung von

(ibersteigt der Arbeitsstrom
den Nennstrom?

Ist der Motor

Uiber langere Zeit hinweg JA

Frequenzumrichter und
Motor steigern

mit niedriger Drehzahl
gelaufen?

Ist die Spannung

zwischen den Klemmen NEIN

l Einen anderen Motor wéhlen

|

T1-T2, T2-T3 und T3-T1
normal?

Wird die Kuhlung

JA
des Motors durch irgendetwas

1 Frequenzumrichter defekt |

Stdrfaktor, der Motorkiihlung

beeintréchtigt?

Defekte Verbindung

zwischen Frequenzumrichter JA

beeintréchtigt, beseitigen

und Motor

l Verkabelung kortigieren
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(3). Abnormaler Motorlauf

Wurde die
Hochlauf-/Runterlaufzeit
angemessen
eingestellt?

Hochlauf- oder
Runterlaufzeit erhdhen oder
reduzieren.

Waéhrend der
Beschleunigung oder
Verzégerung?

Belastung reduzieren /
Leistung von
Frequenzumrichter
und Motor steigern

Angemessen

Ist der Spannungspegel
zwischen T1-T2, T2-T3 und

i Frequenzumrichter defekt

T3-T1 normal?

JA (Die Differenz zwischen den
Phasen liegt innerhalb + 3 %)

Belastungsschwankungen
reduzieren oder
Schwungrad installieren

Treten
Belastungsschwankun
gen auf?

Treten an den

Antriebsteilen (Getriebe)
tberméaBige

Vibrationen auf?

Mechanisches System
verbessern

I Frequenzumrichter defekt
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(2). RoutinemaBige Inspektions- und Wartungsarbeiten

Der Frequenzumrichter erfordert eine routineméBige Inspektion und Wartung. Warten Sie nach dem Erléschen
der LED-Anzeige der Spannungsbeaufschlagung mindestens 5 Minuten, bevor Sie die Kontrollen durchfiihren.

Inspektions- I i G 8
Wartung | Wartungsbeschreibung zeitraum gmsth c;g:- Kriterien ﬁgﬁm:z "
Routin. |Jahrl.
Installationsanleitun- . ~ A0
) L gen befolgen und Temperatur: —‘10 40°C
Messen Sie regelmaBig o Werte mit einem Ther- Feuchtigkeit: unter 95
o, . .
Installationsort- Temperatur und Feuchtigkeit mometer und einem r/J,nohne Kondensie Installationsum
umgebung Hygrometer erfassen. 9 geti)ung/ -ort
verbessern
Priifen und entfemen Sie jegli- Keinerlei
ches in der N&he befindliches O Sichtkontrolle Fremdkdrper
entflammbares Material P
Treten am Installationsort o Sicht- und akustische | Keinerlei Lose Schrauben
Installation und abnormale Vibrationen auf? Kontrolle Fremdkdrper festziehen
Erdung des
Frequenzumri- | | ; y
Cmgrs E'%gt derh\lNlderst‘and ﬂelsb o | Widerstand miteinem | Klasse 200V unter | Erdanschiuss
raanschiusses innerna Multimeter messen | 100 Ohm verbessern
des zulassigen Bereichs?
Versorgung- Ist die Spannung mit einem Spannungspegel Versorgungsq
squelle Versorgungsspannung der ) Multimeter messen geman uelle
qu Primérschaltung normal? Spezifikationen verbessern
Sind die Schrauben fest o
angezogen?
Sichtkontrolle. Festen
Klemmenbrett | Gibt es an den Klemmen- Sitz der Schrauben ) Lose Schrauben
5 Pl Kein abnormaler festziehen oder
des Frequen- | brettern oder am Geh&use O | miteinem Zustand zur Reparatur
zumrichters Anzeichen von Briichen? Schraubenzieher einsenden
kontrollieren.
Sind irgendwelche rostigen o
Stellen zu erkennen?
Interne Sind site dﬁ{g’rmiert oder ein- o Austauschen
equetscht? i
Frequenzumri- g ql_’ c - Sichtkontrolle ge"; alz]normaler %der zutr
chterkabel Ist die Isolierung der Kabel o ustan \eparatur
beschadigt? einsenden
- . Staub und
L Sammelt sich Staub oder " Kein abnormaler
Kuhlkérper 2 ¢} Sichtkontrolle Schmutz
Schmutz an? Zustand beseitigen
Sammelt sich Leitungsme- o PCB-Kart
i tall oder Fett an? ; -Karte
Leiterkarte — . Sichtkontrolle Kein abnormaler reinigen oder
PCB Sind tiberhitzte oder verbrann- Zustand austauschen
te Komponenten vorhanden? o
Treten abnormale Vibratio- o Sicht- und akustische Lufterfligel
Lifterfiiigel nen oder Gerdusche auf? Kontrolle Kein abnormaler austauschen
Sammelt sich Staub oder o Sichtkontrolle Zustand Saubern
Schmutz an?
Leistungskom- | Sammelt sich Staub oder : Kein abnormaler x
ponente Schmutz an? O | Sichtkontrolle Zustand Séaubern
Sind Anzeichen eines abnor- K
malen Zustands oder Leckstel-| O Kein abnormaler oggrdensator
” .
Kondensator Ie.n erkenn.bar. Sichtkontrolle Zustand Frequenzumrich
Sind Verdickungen oder Au- o ter austauschen
sbauchungen erkennbar?
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Inspektion und Wartung

Haufige Inspektions- und Wartungsarbeiten sind fir den Frequenzumrichter nicht erforderlich. Zur
Gewabhrleistung seiner Funktionsfahigkeit sollten jedoch die folgenden Inspektionsarbeiten regelméBig
vorgenommen werden. Bitte denken Sie stets daran, die Stromversorgung vorher abzuschalten und zu
warten, bis die LED-Spannungsanzeige erloschen ist (aufgrund der sich in den internen Kondensatoren
angesammelten hohen Ladungsmenge).

(1) Entfernen Sie den Staub oder Schmutz, der sich im Innenbereich angesammelt hat.
(2) Uberpriifen Sie die Montageschrauben und Klemmenbretter und ziehen Sie lockere Schrauben fest an.
(3) Fihren Sie die Spannungsfestigkeitspriifung durch.

(a) Entfernen Sie alle Kabel zwischen Frequenzumrichter und ,AuBenwelt‘ und schalten Sie die
Stromversorgung ab.

(b) Die Spannungsfestigkeitsprifung sollte nur fir die T-VERTER-Haupt-Leistungsschaltung durchgefiihrt
werden. Verwenden Sie ein hochohmiges Messinstrument fir 500VDC. Der gemessene Widerstand
sollte tber 100MOhm liegen.

VORSICHT: Die Spannungsfestigkeitspriifung niemals an der Kontrollschaltung durchfiihren.

————— L1 (R)
Leitungseingang
————— L2 (S) T2 (V)
Frequenzumrichter

T1(U) 04— =~1

Erdkl—emme

Hochohmiges
Messgerat fir 500VDC

Anschliisse fiir die Spannungsfestigkeitspriifung
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Spannungs- und Strommessungen

Die Messungen der Ein- und Ausgangsspannung auf der Primér- und Sekundarseite des Frequenzumrichters
kénnen bei Verwendung von verschiedenen Messinstrumenten unterschiedlich ausfallen.
Siehe nachstehendes Diagramm fiir Messungen:

( Al ) N . /V'\“\ L1 T1 _ __’:W
@ M\JI R (L) @
Einphasige . L2 T2 @ T Zum
Speisung S (V) N f Motor
T3
(W) —(he ii ()}
[—
Verschiedene Arten 4 4 4 4 4 4
von Messinstrumenter{ { % g: %
—f
Messung Messstelle Messinstrument ™ egls';l(‘r’\ilti:-?um)
Eingangsvsipannung @ Dreheiseninstrument
Einganﬁ;sstrom Dreheiseninstrument
Einganglf_leistung @ Wattmeter P=W1
i

Eingangsleistungsfaktor

Berechnung des Leistungsfaktors lber Eingangsspannung, Eingangsstrom

und Eingangsleistung

PFi . Pi
PFi= ———— x 100%
"= Bvieli
Gleichrichter Max. Spannungsdifferenz
Ausgang\s/ipannung @ (Dreheiseninstrum | zwischen den Phasen unter
ent nicht zuléssig) | 3 %.
Ausgarllgsstrom Dreheiseninstrument | Unter dem Nennstromwert

Ausgangsleistung
Po

(W) (ws)

Wattmeter

Po =

W3+W4

Ausgangsleistungsfaktor

PFo=

__Po  y100%

V3 Vo elo
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Kapitel 5 - Optionen und Zubehdorteile

EMI-Filter (Klasse B)

. Frequenzumrichter- MaBe (mm) Strom
Filtermodell modell LxHXT (A)
FT1000-0.4-S SYN10§220 01 AF 36x189x71 6.5

' SYN10 S 220 03 AF ’
SYN10 S 220 05 AF
FT1000-0.75-S 36x191x110 18
SYN10 S 220 07 AF
FT1000-2.2-S SYN10 S 220 09 AF 41x191x174 29
SYN10 T 400 05 AF
FT1000-2.2-T SYN10 T 400 07 AF 41x191x110 10
SYN10 T 400 09 AF
L . P
ELlﬁT er ]
o) 5]
o®G NL o
LINE
A
LOAD
_________ 0®G LN o
0 0 Ilm

Montage des EMI-Filters der Klasse B auf Schalttafelplatte

s

Spezifikationen fiir Montage auf DIN-Schiene

Modell MaBe (mm) Frequenzumrichtermodell

DIN E2-201 130x72x7.5 Alle SYN10-Modelle
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Wahl der Bremswiderstande

Frequenzumrichter- Bremsmodul | Bremswiderstand Widerstands
modell modell
SYN10 S 220 01 AF —_ _ —_
SYN10 S 220 03 AF —_ - —_
SYN10 S 220 05 AF - — -
SYN10 S 220 07 AF O X 65 16
SYN10 S 220 09 AF (e} X 65 T 16
SYN10 T 400 05 AF (e} X 65 17
SYN10 T 400 07 AF O X 65 [IT7
SYN10 T 400 09 AF e} X 65 M7
RIQMUHW ;[ \MIRSWRQ — I FKWYHUAJEDU
Anschluss des Bremswiderstands
P
) WHTXHQ XP UFKWU
3 5
70 D|0—0| YHP VZ IGHIARQG
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PARAMETERTABELLE
KUNDE MODELL
ANWENDUNG TELEFON
ADRESSE
F_## | Einstellung des Werts | F_## | Einstellung des Werts | F_## | Einstellung des Werts
F_00 F_11 F_22
F_01 F_12 F_23
F_02 F_13 F_24
F_03 F_14 F_25
F_04 F_15 F_26
F_05 F_16 F_27
F_06 F_17 F_28
F_07 F_18 F_29
F_o8 F_19 F_30
F_09 F_20
F_10 F_21
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